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@ Einleitung

Die neuen Sender DC-16 und DS-16 sind unter Mitarbeit von
professionellen Piloten und Weltmeistern entstanden. Diese Sender
wurden mit dem Ziel maximaler Anwenderfreundlichkeit, einfacher
Bedienung, maximaler Lebensdauer und Zuverlassigkeit der
mechanischen Bauteile entwickelt. Das Metallgehduse bietet
maximalen moglichen Schutz der Oberflache vor Chemikalien, die
einfache Formgebung erleichtert Wartungsarbeiten. Die mit
hochster Prazision gefertigten und mehrfach kugelgelagerten
Kreuzkniippel aus Metall zeugen in Verbindung mit magnetischen
Hallsensoren fiir den innovativen Zugang zur Konstruktion dieser
am hochsten beanspruchten Elemente einer Fernsteuerung.

Das oben am Sender angeordnete hintergrundbeleuchtete Display
bietet ausgezeichnete Lesbarkeit und einen grof3en Betrach-
tungswinkel. Dank der hervorragenden Displayauflésung und Ver-
wendung vieler Graphikelemente war es mdglich, die Einstellungen
einfach und intuitiv zu halten, vor allem bei der Darstellung von
Telemetriedaten.

Bei den DUPLEX-Produkten wurden die Méglichkeiten im Bereich
der Ubertragung von Telemetriedaten und deren
Weiterverarbeitung am Display des Senders sowie ihre Analyse am
PC erweitert. Beim Sender ist die Einstellung von Warntdnen
(inklusive vom Anwender selbst erstellter Kldnge) moglich, damit
kénnen alle auf Telemetriedaten oder Geberzustande beruhenden
Situationen und Informationen akustisch signalisiert werden.
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1.1 Eigenschaften

Duplex 2,4GHz - der Sender DC 16 nutzt fiir Steuerung und Empfang
von Telemetriedaten vom Modell das drahtlose System Duplex
2,4GHz, welches ebenfalls von der Firma JETI model entwickelt
worden ist. Das Ubertragungssystem Duplex 2,4GHz ist sehr
zuverldssig und hatsich seit vielen Jahren bewahrt.

Eingebaute Telemetrie - die DC-16 wurde von Anfang an mit
Ricksicht auf tibersichtliche Darstellung und Telemetrienutzung fiir
ferngesteuerte Modelle entwickelt.

Der Konstruktion - wurde ein exklusives Design in Verbindung mit
derVerwendung von Materialen hochster Qualitat zugrunde gelegt,
um ein innovatives Erscheinungsbild, maximalen Komfort und
Langlebigkeit sicherzustellen.

Prdzise Kreuzkniippel - hergestellt aus Metallteilen und in
Kugellagern gelagert, garantieren im Zusammenwirken mit
kontaktloser Abtastung eine langjdhrige Lebensdauer.

LCD Bildschirm - der Sender DC-16 verfligt tiber ein 3,8" Display mit
einer Auflésung von 320x240 Pixeln und Hintergrundbeleuchtung,
welches eine perfekte Lesbarkeit unter allen Gegebenheiten
ermdglicht.

Li-lon Akku - eine zuverldssige und sichere Energiequelle hoher
Kapazitdtundlanger Lebensdauer.

Einfaches Laden - es genligt nur den Netzadapter anzuschlief3en.
Beim Laden wird im Display des DC-16 der Ladezustand des Akkus
angezeigt.
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Integrierte Antenne - die Antenne ist ein integraler Bestandteil des
Senders und somit wirksam gegen mechanische Beschddigung
geschutzt.

Hohe Speicherkapazitdt - ausreichend dimensioniertes internes
Speichervolumen zum Ablegen von Modellen, Kldngen,
Telemetriedaten usw.

USB-Schnittstelle - einfache Verbindung zum PC. Einfache
Aktualisierung der Firmware, Kopieren von Klangdateien und
Herunterladen vonTelemetriedaten.

Komfortable Bedienung - der Drehgeber erméglicht in Verbindung
mit den Funktionstasten ein schnelles und einfaches Navigieren
durch dasSenderment.

Digitale Trimmung - schnelle und prazise Abstimmung der
Servoneutralstellungen mit der Mdglichkeit einer automatischen
Trimmung.

Einfacher Austausch von Schaltern - alle im Sender verbauten
Schalter und Taster kdnnen einfach demontiert und nach freier Wahl
am Senderangeordnetwerden.

Intuitive Programmierung - die Sendersoftware wurde auf eine
intuitive Bedienung ausgelegt, bei der Sie weitgehend interaktiv
unterstiitzt durch die einzelnen Menipunkte gefiihrt werden.

Abspielen eigener Kldnge - der Sender DC-16 Ubernimmt die
Funktion eines Audio-Players. Zusatzlich kdnnen Sie auswahlen, bei
welchem Ereigis derKlang abgespielt werden soll.

12
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1.2 Struktur der Anleitung

Zur besseren Orientierung ist die Bedienungsanleitung des Senders
DC-16in einzelne Abschnitte aufgeteilt.

1. Allgemeine Informationen Giber den Sender und Unterstiitzung
dieses Produkts.

2. Senderbeschreibung und Informationen tGiber seine Anpassung
an lhre Beduirfnisse.

=. Vorgehensweise beim ersten Einschalten.

H. Detailbeschreibung der Senderfunktionen. Programmierung
eines neuen Flugmodells oder Hubschraubers.

5. Erstellung spezieller Flugphasen, Telemetriebeschreibung.

Teile der Anleitung, die lhrer Aufmerksamkeit nichtentgehen sollten,
sind vom Ubrigen Text abgesondert und je nach Wichtigkeit farblich

markiert.

Als gute Basis fiir die Arbeit mit dem Sender ist es ratsam, mit dem 3.
Abschnitt der Anleitung anzufangen, in welchem Sie vom ersten
Einschalten bis zur Erstellung eines Mustermodells begleitet werden.
Damit erfassen Sie schnell und intuitiv die Programmierung und
danach schaffen Sie problemlos Ihr eigenes Modell zu erstellen.. Falls
Sie mit einer der Senderfunktionen nicht zurechtkommen, finden Sie
im 4. Abschnitt eine komplette Beschreibung aller Positionen des
Sendermenis. Der nachfolgende Abschnitt behandelt spezielle
Mischer und Flugphasen. Der letzte Abschnitt befasst sich mit der
Sendertelemetrie.

Ratschlag,
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1.3 Technische Unterstiitzung
Falls Sie bei der Einstellung einer Senderfunktion nicht
zurechtkommen oder unsicher sind, nutzen Sie ohne Bedenken
eines der gezeigten Hilfsangebote:

1. WEB

Auf den Internetseiten des Herstellers finden Sie einen Abschnitt zur
Unterstltzung des Senders DC-16, in welchem Sie Ratschlage, Tipps
oder oft vorkommende Fragen (FAQ) finden, die in den meisten
Fallen Ihre Fragen beantworten.

2.Handler, Hersteller

Antworten auf Ihre Fragen erhalten Sie auch bei Handlern, in Service-
Zentern oder direkt beim Hersteller JETImodel s.r.o.

3.Service

Auf das Produkt wird eine Garantie von 24 Monaten nach Verkauf
unter der Voraussetzung gewahrt, dass es in Ubereinstimmung mit
dieser Anleitung bei vorgeschriebener Spannung betrieben worden
ist und mechanisch nicht beschadigt ist. Bei einer Reklamation des
Produkts fligen Sie immer einen Kaufbeleg bei. Garantiereparaturen
und Reparaturen nach Ablauf der Garantiefrist fihrt der Hersteller
durch.

13
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@ Lieferumfang, optionales Zubehor
2.1 Im Lieferumfang sind enthalten:

1.SenderDC-16, 2.Netzadapterzum Ladendes Senders,

3. Alukoffer, 4. Senderunterlage, 5. Empfanger Duplex R9 EX +
Bindestecker, 6. USB-Kabel, 7.Schlisselsatz (HEX 1,5; 2,0),

8.Reinigungslappen, Betriebsanleitung

computer radio eo
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2.2. Optionales Zubehér (nicht im Lieferumfang enthalten)
* Haltebligel aus Metall
e Senderpult
* Kreuzgurt
* Schalter
* Knippelschalter/Knippeltaster
* Ersatzakku Li-lon 3200 mAh
« Ersatz-Alukoffer
* Drahtloses Modul Lehrer/Schiiler

* Empfanger Duplex - ein breites Sortiment von Empfangern vom
4-Kanal- biszum 18-Kanalempfanger

» Telemetrische Sensoren JETI model - Ein breites Sortiment von
Telemetriesensoren

14
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Frequenz 2,4GHz
Abmessungen (mit Antenne) 180x270x40,
Hohe x Breite x Tiefe (230x270x40)
Gewicht 1,5Kg
Kanalanzahl 16
Trimmungen 4
Auflosung der Kreuzkniippel 4096 Schritte

Stromversorgung Li-lon 3200mAh 3,6V
Betriebszeit bis 11h
. microSD,
Speicherkarte Kapazitat 4GB
Telemetrie Ja
Verbindung zum PC USB mini
T 3,8"
Graphikdisplay 320x240px
Betriebstemperatur [°C] -10 bis 60°C
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@ Beschreibung des Senders
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4.1. Funktionselemente

1. Rechtes Knlippelaggregat K1/2 - der Sender unterstiitzt die Einstellung
eines beliebigen Modes, siehe Kapitel Kreuzkniippel -> Modednderung.

2. Linkes Knilippelaggregat K3/4 - der Sender unterstiitzt die Einstellung
eines beliebigen Modes, siehe Kapitel Kreuzknlippel -> Modednderung.

3. EinSchaltersatzSa, Sb, Sc, Sd, Se, Sf, Sg, Sh, Si, Sj mit der Moglichkeit einer
eigenen Konfiguration

4. Digitaltrimmungendeslinken KreuzknippelsT3,T4
5. Digitaltrimmungen des rechten KreuzknippelsT1,T2
6. Seitlicher Drehgeber 5 rechts
7. Seitlicher Drehgeber 6 links
8. Drehgeber7

9. Drehgeber8

10. LCD-Display

11. Funktionstaster F 1-5, die Tasterfunktionen werden im Display angezeigt
12. Hauptschalter

13. Drehgeber (3D)

14. Menutaste

15. TasteESC

16. Antenne

17. Ladebuchse

18. USB-Schnittstelle

19. Kopfhorerbuchse

20. LED-Anzeige

21. Lautsprecher

22. Montagedffnungen zur Befestigung der Haltebugel




4.2. Innenlayout

23. Akkuanschluss

24. Akku

25. AnschlussPPMOut

26. Speicherkartenadapter+ Speicherkarte (2GB)
27. Knuppelaggregat-Gas

28. Knlppelaggregat

16
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4. Sichern Sie den Oberteil gegen den Unterteil durch
gegensinniges Drehen (Kontern).

4.3 Kreuzkniippel

Hinweis: Schalten Sie bei Arbeiten am DC-16 ohne hintere
Abdeckung den Sender aus und klemmen Sie den
Akku ab (ziehen Sie den Stecker). SchlieBen Sie den
Netzadapter oder das USB-Kabel nicht an.

4.3.2. Einstellung der Winkellage des Steuerkniippels

Aus Grinden einer besseren Steuerungsergonomie kann die
Winkellage der Kreuzkniippel eingestellt werden.

4.3.1. Langeneinstellung der Steuerkniippel

Die Kreuzknlippel sind langenverstellbar und kénnen sehr einfach
justiert werden. Der Hebel besteht aus zwei Teilen. Gehen Sie beim

Einstellen folgendermafen vor: 1. Schalten Sie den Sender aus und |6sen Sie die Schrauben des

Gehausebodens
Ziehen Sie den Akkustecker ab.

1. Ergreifen Sie den
geriffelten Oberteil des
Knippels und 16sen ihn
durch Drehung entgegen
dem Uhrzeigersinn.

2. Schrauben Sie ihn auf
diegewtinschte Lange.

3. Den Unterteil des
Knippels drehen Sie
entgegen dem
Uhrzeigersinn, wodurch
der Unterteil des Knlippels
festgezogen wird.

17
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2. Losen Sie beide Befestigungsschrauben des
Knippelaggregates

3. DrehenSiedasKniippelaggregatindie gewiinschte Lage.
Ziehen Sie beide Befestigungsschrauben wieder fest.

5. Verbinden Sie den Akkustecker. Montieren Sie die hintere
Abdeckung des Senders und ziehen Sie alle Schrauben fest.

4.3.3. Einstellung der Federkraft der Riickstellfeder

Wenn bei der Bewegung des Kreuzknippels der
Bewegungswiderstand nicht lhren Vorstellungen entspricht,
konnen Sie die Kraft der Ruckstellfeder in einer der Achsen
einstellen.

1. Schalten Sie den Sender ab und |6sen Sie die Schrauben der
Rickwand. Ziehen Sie den Akkustecker.

2. Mit den bezeichneten Schrauben verandern Sie die Kraft der
Riickstellfeder. Durch Drehen der Schraube gegen den
Uhrzeigersinn verringern Sie die Kraft dieser Feder. Als
Folge davon ergibt sich ein geringerer Verstelllwiderstand
bei Bewegung des Kreuzkniippels in dieser Achse. Durch
Drehen der Schraube im Uhrzeigersinn erhohen Sie die
Kraft der entsprechenden Feder. Als Folge davon ergibt sich

18
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ein erhohterVerstellwiderstand bei Bewegung des

3. SchlieBen Sie den Akustecker an. Montieren Sie den
Senderboden wiederund ziehen Sie alle Schrauben fest.

4.3.4. Einstellung der Kraft und Art der Kniippelbremse

Bevorzugen Sie eine weiche Bremse der Steuerknlppel oder eine
Rastung? Den Sender DC-16 kdnnen Sie ganz nach eigenem Bedarf
bei der Modellsteuerung einstellen. Wie in der Abbildung gezeigt,
wird die Art der Bremse durch jeweils eine andere Schraube
eingestellt.

1. Schalten Sie den Sender ab und l6sen Sie die Schrauben der
hinteren Abdeckung. Ziehen Sie den Akkustecker ab.

2. Winschen Sie eine weiche Bremse, l6sen Sie schrittweise
die mit ,A bezeichnete Einstellschraube der
Bremse” (gegen den Uhrzeigersinn). Losen Sie die
Schraube bis zu dem Punkt, bis bei der Knlippelbewegung die
,Schrittwirkung” ausbleibt. Die mit ,B bezeichnete
Einstellschraube der weichen Bremse” ziehen Sie (im
Uhrzeigersinn) so weit an, bis sich die gewiinschte
Bremswirkung ergibt.



Wollen Sie eine Rastwirkung, ziehen Sie schrittweise die
mit ,,A bezeichnete Einstellschraube der Rast-Bremse”
(im Uhrzeigersinn) bis zu dem Punkt an, bis bei
Knippelbewegung die Einzelschritte des Kniippels in
gewlinschter Stérke ,spiirbar” werden. Losen Sie die mit ,B
bezeichnete Einstellschraube der weichen Bremse” (im
Uhrzeigersinn).

3. SchlieBen Sie den Akkustecker an. Montieren Sie das hintere
Abdeckblech des DC-16 und ziehen alle Schrauben an.

19

4.3.5. Anderung des Steuermodus

Bei Anderung des Modes 1 auf Mode 2 oder des Modes 3 auf Mode 4

muss der arretierte Kanal von rechts nach links oder umgekehrt

verlegt werden. Die Anderung kann durch Austausch beider

Kreuzkniippel untereinander erzielt werden.Vorgehensweise:

1. Schalten Sie den Sender ab und I6sen Sie die Schrauben der
hinteren Abdeckung. Ziehen Sie den Akkustecker ab.

2. Ziehen Sie die Stecker der vom Kreuzknippel kommenden
Kabelab. (3 SteckerX YSaus elnem Kreuzknuppel)

3. Losen Sie die Kabel der Knilppelaggregate aus den
Halterungen.

4. Losen Sie jeweils beide Befestigungsschrauben beider
Kreuzknippel.

5. ZiehenSiebeide Kreuzknuppel in Richtung zu sich nach oben
(vonderRuckseite des Senders gesehen).

6. Tauschen Siedie Kreuzknlppel untereinander und schieben Sie
sie wiederzuriick.
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4.3.6. Kniippelschalter/-tastermontage

Wollen Sie einen Sender DC-16 mit einem Schalter/Taster im
Steuerknippel verwenden, kénnen Sie das angebotene optionale

Zubehornutzen:
» Steuerkniippel mit 2-Stufenschalter
» Steuerknippel mit 3-Stufenschalter &
» Steuerkniippel mitTaster
7. Ziehen Sie die Befestigungsschrauben beider Kreuzknippel
wieder fest. Hinweis: Fiir die Montage des Schalters/Tasters in die Kreuz-

8. Schlielen Sie die Kabelstecker der Kreuzniippel wieder an. kniippel-Einheit empfehlen wir unser Servicecenter

Orientieren Sie sich dabei an der Lange der Kabel. Das ldngste

Kabel schlieBen Sie so an, dass es als erstes von der AuBenseite 1. SFhalten Sie den Sende.zr ab ur]d I6sen Sie die Schrauben der
des Senders angeschlossen ist. (3 Stecker X, Y, S aus einem hinteren Abdeckung. Ziehen Sie den Akkustecker ab.
Kreuzknippel).

9. Sichern Sie die Kabel der Kreuzknlppel-Einheiten wieder in den
Halterungen.

10. SchlieBen Sie den Akkustecker an. Montieren Sie den
Senderboden undziehenalle Schrauben fest.

Hinweis: Nach einer Anderung des Modes fiihren Sie eine
{(allbrlerung d.er Kreuzkniippel durch und stelle"n Sie 2. ZiehenSiedieSteckerder vom Kniippelaggregat (3 SteckerX,Y,
inder Sendereinstellung den Mode der Kreuzkniippel S)fithrenden Kabel ab.
ein, siehe Kapitel. Anderungen des Modes 1 auf 3
oder 2 auf 4 werden nur in der Sendereinstellung
durchgefiihrt, siehe Kapitel.

3. Losen Sie die Kabel der Kreuzknilppel-Einheiten aus den
Halterungen.

4. Losensie beide Befestigungsschraubenvom Kniippelaggregat.

20
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5.

Ziehen Sie das Kniuppelaggregat heraus (von der
Senderriickseite her). Die nachfolgende Montage geschieht
auBerhalb des Senders.

_©

e

7.

Losen Sie das (geriffelte) Knlppeloberteil (durch Drehen
entgegen dem Uhrzeigersinn)

Fiihren Sie die Kabel des Schalters/Tastersdurchdie ~ Offnung

im Steuerknippel.

8.

surd)

ot g

Stellen Sie die Lange des Steuerkniippels ein.

Hinweis: Nach Einbau des Steuerkniippels mit Schalters / Taster

istdieLdngeneinstellung des Steuerkniippels nurdann
moglich, wenn Sie die Sicherungsschraube losen.
Andernfalls kénnten die Kabel des Schalters / Tasters
abgedrehtwerden.

21
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Fiihren Sie die Kabel durch die gleiche Offnung, wie die Kabel
der Hallsensoren (durch die Achse der
Knuppelaggregate).

Stecken Sie die Kabel durch die Offnung in der Platine der
gedruckten Schaltung und |6ten Sie sie an die markierten
Lotstellen It. Farbkode so, damit die gleichen Farben der Leiter
untereinender liegen.

Bewegen Sie den Kreuzknlppel bis auf Anschlag in allen
Richtungen um die Kabelldngen im beweglichen Teil der
Steuereinheit abzugrenzen und ziehen Sie die Kabel auch noch
leicht von der Steuereinheit weg. Die Leiter sollten im
beweglichen Teil der Steuereinheit genligend Freiraum haben,
damit sie die beweglichen Teile nicht beriihren und nicht auf
Biegung beanspruchtwerden

Stecken Sie das Knlippelaggregat zuriickin den Sender.

Ziehen Sie beide Befestigungsschrauben der Kreuzkniippel-
Einheit fest.

Schlielen Sie die Stecker der zur Einheit gehdrenden Kabel
wieder an. Orientieren Sie sich an den Kabelldngen. SchlieBen
Sie das langste Kabel so an, dass es am weitesten entfernt von




der Sendermitte zu liegen kommt (3 Stecker X, Y, S aus einem
Knuppelaggregat).

15. Sichern Sie die Kabel der Kreuzkniippel-Einheiten wiederin den
Halterungen.

16. SchlieBen Sie den Akkustecker an. Montieren Sie die
Senderriickwand und ziehen alle Schrauben fest.

Konfiguration des Kniippelschalters

Nach Installation des Schalters in den Steuerknlippel muss dessen
Typ im Sender konfiguriert werden, damit seine richtige Funktion
gewibhrleistet wird. Dies wird im Sendermenii ,,HAUPTMENU ->
Erweiterte Einstellungen -> Sticks/Schalter Setup” durchgefihrt,
siehe Kapitel 9.3.2.
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4.4. Schalter auswechseln

Alle Schalter am Sender kdnnen leicht demontiert und durch andere
Typen ersetzt werden. Der Sender DC-16 erkennt automatisch den
Schaltertyp. ZurVerfiigung stehen folgende Varianten:

e 2-Stufen-Schalter
e 2-Stufen-Schalterlang ohne Arretierung
e 3-Stufen-Schalterkurz, lang

Sie kénnen entweder die Schalter beliebig untereinander
austauschen, oder, wenn Sie eine andere Konfiguration wiinschen,
kéonnen Sie aus dem optionalen Zubehor auswdhlen und
eintauschen.

Schalterkonfiguration der DC-16/Auslieferzustand
Sa -2 Stufen-Schalterlang ohne Arretierung
Sb -3 Stufen-Schalterkurz

Sc -2Stufen-Schalterkurz

Sd -2 Stufen-Schalterlang

Se -3Stufen-Schalterkurz

Sf -3Stufen-Schalterkurz

Sg -3 Stufen-Schalterlang

Sh -2 Stufen-Schalterkurz

Si -2 Stufen-Schalterkurz

Sj -3Stufen-Schalterlang
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Schaltertausch:
1. Schalten Sie den Sender ab und l6sen Sie die Schrauben der
hinteren Abdeckung. Ziehen Sie den Akkustecker ab.

2. Losen Sie mit dem passenden Schraubenschlissel (nicht im
Lieferumfang des Senders enthalten) die Ziermuttern und
entfernen Sie diese.

3. Ergreifen Sie nun von der Senderriickseite her den Schalter
anseinerPlatineundziehenSieihn heraus. Dadurch ist die
Demontage erledigt.

Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge. Beim ersten
Einschalten des Senders DC-16 nach Anderung der
Schalterkonfiguration, wird Sie der Sender auf die Anderung
aufmerksam machen. Kontrollieren sie alle fur die Schalter

eingestellten Funktionen.
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4.5. Trimmungen

Mit den Kreuzkniippeln steuern Sie die Basisfunktionen, wie z. B.
Gas, Querruder, Hohen- und Seitenruder. Unter den
Kreuzsteuerkniippeln befinden sich vier Tasten, die die Aufgabe der
digitalenTrimmung Gbernehmen.

Die Trimmungen werden wdhrend des Fluges zur Feineinstellung
derFluglage verwendet. Die Einstellungen der Timmungen werden
automatisch so abgelegt, dass beim Abschalten und
Wiedereinschalten des Senders die Trimmwerte beibehalten
werden.

Jedes Modell hat eine eigene Trimmeinstellung. Ebenso kdnnen alle
Flugphasen der Modelle verschiedene Trimmkonfigurationen
haban.

Durch Driicken einer Trimmtaste wird die Servostellung um einen
Trimmschritt verandert und gleichzeitig erscheint das Meni mit den
Trimmeinstellungen am Display. Bei langem Drlicken der
Trimmtaste werden automatisch die Trimmschritte mit akustischer
Signalisation addiertder subtrahiert.

Im Menii ,trim" ist es méglich die automatische Trimmfunktion
einzuschalten.




I:|IJ|:I|EX(( compuEer radio conkErol syskEem

Die Schritt-und Wegeinstellung der Trimmung erfolgtim
HAUPTMENU -> Feineinstellungen -> Digitaltrimmung

4.6. Der Akku

Der DC-16 wird durch einen Li-lon Akku mit Strom versorgt und
enthélt eine integrierte Ladeelektronik. Im eingeschalteten Zustand
des Senders wird in der oberen Statusleiste des Displays der
Akkuzustand angezeigt. Der Akku wird bereits in der Produktion
eingesetztund angeschlossen.

4.6.1. Laden

Der Sender kann Uber den mitgelieferten Netzadapter oder tber
einen USB-Anschluss geladen werden.

Fir schnelles Laden nutzen Sie den Netzadapter, bei dem die

Ladezeit etwa 3 Stunden betragt. Beim Laden kann der Sender ein-

oder ausgeschaltet sein. Der Ladezustand wird Uber eine LED oder

im eingeschalteten Zustand des Senders Uber eine Anzeige im

Display signalisiert.

Die Vorgehensweise beim Laden:

1.  SteckenSieden NetzadapterandasNetzan.

2.  Dasausdem Adapter fiihrende Kabel mit Koaxstecker stecken
Sieindie Ladebuchse an der Stirnseite des Senders.

DerLadezustand wird mittels LEDs signalisiert:

* Der Akku ist entladen - die rote LED blinkt langsam, die
griine LED leuchtet nicht.
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 Der Akku ist fast voll geladen - die rote LED leuchtet stetig,
diegriine LED leuchtet nicht.

e Der Akku ist voll geladen - die rote und griine LED leuchten
stetig.

4.6.2. Akkutausch

Wenn Sie sich entschlieBen den Akku auszutauschen oder
abzuklemmen, verfahren Sie folgendermaf3en:

1.  Schalten Sie den Sender aus und nehmen den hinteren
Gehausedeckel ab.

2.  ZiehenSieden Akkusteckerab.
3.  Losen Sieden Befestigungsgurt des Akkus.

Ratschlag: Nach Abklemmen des Akkus fiir eine Zeit Idnger als
eine Minute wird die Zeiteinstellung geloscht.



4.7. PPM-Out Anschlussbuchse

SteckerB

Die Ausgangsleistung des Senders ist Gber PPM mit der
Bezeichnung B. Der Stecker ist nicht stabilisierten
Senderbatteriespannung im Bereich von 3,2 bis 4,2 V (max 1A) als
Stromversorgung und HF-Modul mit dem Ausgang PPM-Signal
verwendet werden. PPM - Ausgang Transmitter sind in Form eines
einheitlichen Standard elektrisches Signal zum Ausdruck gebracht.

P wnN =

nichtbelegt

Plus

Minus

PPM-Ausgang (3V-Logik)
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4.8. Handhabung

Den Sender DC-16 kann man bequem handhaben, wenn er an der
Antennenkonsole, wie im Bild gezeigt, festgehalten wird.
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@ Drahtlose Modi

Um héchste Zuverldssigkeit und Ubertragungssicherheit
sicherzustellen ist die DC-16 mit zwei unabhangigen DUPLEX 2,4
GHz Sendemodulen mit jeweils einer eigenen Antenne
ausgestattet. Diese beiden HF-Module, in weiterer Folge ,primar”
und ,sekundar” benannt, konnen in den nachfolgend angefiihrten
Modibetrieben werden:

. Modus 1,Normal” - In dieser Betriebsart ist grundsatzlich,
d.h. mit Ausnahme eines Fehlerzustandes das primare
Sendemodul aktiv, das sekunddre Modul dient als Redundanz-
bzw. Backupmodul. Falls das primdare Sendemodul keine
Rickmeldung vom Empfanger bekommt wird das sekundére
Sendermodul aktiviert und ibernimmt die Kommunikation
mitdem Empfanger.

. Modus 2,,Two Ways” - beide Sendemodule kommunizierenin
dieser Betriebsart unabhdngig voneinander mit zwei
verschiedenen Empfangern. Die beiden Empfanger kénnen
entweder Uber intelligenten Koppler, z.B. JETI Enlink
verbunden werden, oder die Steuerfunktionen kénnen auf die
beiden Empfanger aufgeteilt sein. In diesem Fall wird tber
jeden Empfanger jeweils ein Teil der Funktionen/Servos
angesteuert, z.B. aufgeteilt nach den Tragflachen-
/Hoéhenruderhélften oder dhnlich. Diese Aufteilung kann
grundsatzlich nach eigenem Ermessen durchgefiihrt werden.
Es sollte jedenfalls dabei sichergestellt sein, dass eine
Steuerbarkeit des Modells auch bei Ausfall eines Empfangers
oder eines Sendemodules gewahrleistet ist. Jeder der beiden
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Empfanger erhélt seine Steuersignale von einem (,seinem”)
Sendemodul, im Fehlerfall eines Systems dient die andere
Sendemodul-Empfangerkombination als Redundanzsystem.
Modus 3, Lehrer/Schiiler” - Das sekundare Sendemodul ist
fir die Kommunikation mit dem Lehrer/Schiiler-Sender
vorgesehen. Mit dem Modell wird immer nur Uber den
Lehrersender und dessen primares Sedemodul kommuniziert.
Ist der Sender im ,Lehrer“-Modus, kommuniziert das primére
Modul mit dem Modell und das sekundadre Modul mit dem
drahtlosen Modul ,JETI Lehrer-Schiiler” des Schilersenders.
Im Modus ,Schiler” kommuniziert der DC-16 uber das
sekundare Modul mit dem drahtlosen Modul JETI Lehrer-
Schiler des Lehrersenders. Falls Sie flir den
Lehrer/Schilerbetrieb zwei DC-16 verwenden bendtigen Sie
weder das Modul ,JETI Lehrer-Schiiler” noch sonstiges
Zubehor. In diesem Fall wird die Leher-Schilerkommunikation
lber die sekunddren Sendemodule der beiden DC-16
abgewickelt.

Hinweis: Wenn Sie das JETI DUPLEX 2.4 Ghz systém in Frankreich

betreiben, miissen Sie den Sender auf den franzésischen
Sendemodus umgestellten-,Hauptmenii-
>Systemfunktionen->Konfiguration->Frenchmode TX->EIN".
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@ Einschalten und Ausschalten des DC-16

6.1. Einschalten des Senders

Der Sender wird durch langeres Driicken der Taste ,Power” (1)
eingeschaltet. Die griine LED leuchtet auf und im Display erscheint
die Startabfrage. In diesem Augenblick wartet der Sender auf eine
Bestdtigung des Einschaltens — auf das Driicken der Taste ,,F5(Ja)”
(2). Nach dieser Bestatigung erscheint der Hauptbildschirm und der
Sender ist betriebsbereit. Der eingeschaltete Zustand des Senders
DC-16 wird durch die griine LED angezeigt.

éooioﬂ F (2)

s

power

* Wenn das Einschalten nicht bestdtigt wird und das Zeitlimit
verstreicht, schaltet sich der Sender automatisch wieder ab. In der
Einstellung des Senders DC-16 kann das Einschalten uber
+HAUPTMENU -> Systemfunktionen -> Senderkonfiguration->
Startmeldung unterdriicken” deaktiviert werden.

Ratschlag: Wir empfehlen den Sender mit aktivierter
Bestdtigungsfunktion fiir das Einschalten zu betreiben, weil
diese Funktion ein zufilliges Einschalten und Entladen des
Akkus, z. B. beim Transport, verhindert.
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6.2. Ausschalten des Senders

Der Sender wird durch Driicken der Taste ,,Power” abgeschaltet. Vor
dem Ausschalten werden Sie immer nach einer Bestatigung gefragt.
In Ausnahmefallen kann man den Sender ohne Bestatigung durch
langes Driicken der Tastenkombination ,Power” und ,esc”
ausschalten. Wir empfehlen diese Reset-Funktion in normalen
Betriebssituationen nichtzu verwenden.

Ratschlag: Wollen Sie den Akkuzustand beim Laden mit
abgeschaltetem Sender feststellen, driicken Sie die Taste
~Power” und im Display erscheint der
BegriiBungsbildschirm mit dem Akkuzustand und mit der
Einschaltbestdtigung. Wenn Sie diese Abfrage nicht
bestdtigen wird sich der Sender nach Ablauf des Zeitlimits
wieder automatisch ausschalten. Diese Funktion ist beim
Laden immer aktiv, auch wenn beim Einschalten die
Bestdtigung nichterteilt wird.

6.3 Neustart des Senders

Falls der Sender sich nicht korrekt verhdlt, gibt es einige
Méglichkeiteihn neuzu starten.

1.  Standardmafig abschalten, danach wieder einschalten und
mit derTaste ,Power” bestatigen.

2.  Ausschalten des Senders ohne Bestdtigung durch langes
Driicken der Tastenkombination ,Power" und , esc"

3.  Akkusteckerabziehen und danach wiederanschlief3en.
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@ Erstmalige Inbetriebnahme

Schalten Sie den Sender ein, indem Sie die Taste ,Power” lang
driicken und danach mit derTaste,,F5(Ja)" bestatigen, siehe Kapitel
Einschalten und Abschalten des DC-16. Im Display wird der
Hauptbildschirm abgebildet und das Ausgangs-Flugmodell
eingelesen.

7.1 Der Hauptbildschirm

Der Hauptbildschirm beinhaltet die Basisinformationen tber den
Betriebszustand des Senders, wie z.B. der Akkuzustand, die
Uhrzeit, die Flugphase usw. Gleichzeitig konnen Sie hier als
Anwender selbst Informationen einblenden, die Sie im Betrieb
Uiberwachenwollen, z.B. Stoppuhren, Telemetriewerte, usw.

Der Hauptbildschirm besteht aus der Statuszeile, in welcher

folgende Informationen enthalten sind:
1. Signalstirke (D—\ Z—®

. Akkuzustand 7%, [stagdara ‘E!IIZ"ZZ:IH [T ®)

2
3. Uhrzeit
4

. lcon der Telemetrie-
aufzeichnung

Flugzeug

©EE®

.-_!a

Seitel/1

wn

. Modellname

6. Bezeichnungderaktuellen
Flugphase

7. Gasverriegelung
8. Abstellanzeige, Leerlauf

=

Der groBte Teil des Bildschirms steht als Arbeitsflache fir den
Anwender zur Verfligung. Es ist der Bereich fiir die graphische
Datendarstellung, Sie kénnen darin telemetrische Informationen
aus dem Modell, wie z. B. die Hohe, Strom, Geschwindigkeit oder
auch Werte der Stoppuhren einblenden. Die Arbeitsfliche besteht
aus einzelnen Anzeigefenstern. Diese Fenster beinhalten jeweils die
Beschreibung und numerische Werte - bei entsprechend vielen
eingeblendeten Anzeigefenstern wird die Arbeitsflache
automatisch auf mehrere Seiten erweitert, wobei die Anzahl von
Seiten ist durch die Anzahl der Fenster bestimmt wird. Wenn Sie ein
zusétzliches Fenster einblenden und der Platz auf der aktuellen
Arbeitsflache nicht mehrausreicht wird automatisch eine neue Seite
generiert.

Die untere Leiste des Hauptbildschirms enthalt:

il |St°"ﬂﬂrﬂ Om l 12:22:36 iEEE |

JETI %odd] -1

Flugzeug

Tl o

Kontrast
Telemetrie Ein®
Lautstarke: ]

Beleuchtung
Intensitat:

10s Daver ®

0000

1. Opt. - schnelle Sendereinstellung: Telemetrie, Lautstdrke,
Kontrast, Dauer und Helligkeit der Hintergrund-
beleuchtung.

2. Pfeil-Blatterninden einzelnen Arbeitsflachen nach links
3. Pfeil-Blatternin deneinzelnen Arbeitsflachen nach rechts
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4. CIr—Nullstellung der Stoppuhren

5. Stop/Start - Beginn und Ende des Fluges, Timer-Ausloser,
Telemetrieaufzeichnung

Vom Hauptbildschirm gelangen Sie ins Hauptmeni Gber die Taste
»menu”. Wenn Sie zurlick wollen, driicken Sie wieder im
L, HAUPTMENU" die Taste,,menu”oder ,esc”.

Durch Driicken einer beliebigen Trimm- Taste oder der 3D Taste im
Haupt-Bildschirm rufen Sie das Men( ,,Trim* auf.

7.2. Navigation im Menii

7.2.1 Navigation

1. Die Taste ,menu” schaltet zwischen dem Hauptbildschirm
und dem Hauptmeni des Senders um. Wenn Sie diese Taste
vor/beim Editieren eines Wertes drlicken, konnen Sie den Wert
schneller,in 10er Schritten, andern.

2.  Mit der Taste ,esc” kehren Sie in der Menuestruktur um eine
Ebene zurtick.

3. 3D-Taste
3a - mit einer Drehung entgegen dem Uhrzeigersinn
bewegen Sie sich im Menii hinauf, bei einer Anderung des
Wertes verringern Sie den gewdhlten Wert.

3b - mit einer Drehung im Uhrzeigersinn bewegen Sie sich im
Menii hinunter, bei einer Anderung des Wertes erhéhen Sie
den gewdhltenWert.

3c - durch Driicken bestétigen Sie die Auswahl oder wéhlen
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einen Menipunkt.

4. Die Funktionstasten (,Softkeys”) unterhalb des Display
»F1-F5% werden je nach gewdhltem Meni mit der jeweiligen
Funktionin der unteren Bildschirmzeile beschriftet.

‘e
y
\

200000 C

== &
power .

7.2.2 Parameterauswahl

Die aktuelle Auswahlim Menii (,Cursor”) ist invers dargestellt. Durch
Drehen der 3D-Taste im/gegen den Uhrzeigersinn bewegen Sie den
Cursorentlang der Zeilen.

Wenn sich in der Zeile mehrere einstellbare Parameter befinden,
driicken Sie die ,3D-Taste” um die einzelnen Positionen/Werte
auszuwahlen. Der aktuell gewédhlte Parameter ist in der Anzeige
vorerst nicht (dunkel) hinterlegt. Mit Bestatigung durch einen Druck
aufdie ,3D-Taste” wahlen Sie den Parameter aus und dndern den
Wert durch links/rechts-Drehung. Durch neuerliches Driicken der
»3D-Taste” speichern Sie den Wert und kehren zur weiteren
Auswahl in die Menlizeile zurlick. Zwischen den einzelnen Werten
der Menlzeile bewegen Sie sich links/rechts mit der ,, 3D-Taste”.
Wieder zuriick zur Auswahl einzelner Meniizeilen gelangen Sie mit
derTaste ,esc”.
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7.3 Erstellung eines Modells - der Assistent

In diesem Abschnitt werden wir Sie bei der Erstellung eines neuen
Flug-, Hubschrauber- oder Schiffsmodells Schritt fiir Schritt
begleiten. Jeder Schritt dieses ,Assistenten” wird durch
Abbildungen der jeweiligen Menubildschirme ergdnzt. Wenn Sie
sich der schrittweisen Fiihrung dieses Assistenten anvertrauen, ist
ein rascher Lernerfolg garantiert. Abgesttitzt auf dieses Basiswissen
werden Sie unmittelbar danach einfach und selbsténdig lhre
eigenen Modelle erstellen kénnen.

7.3.1 Flugzeug

Der Assistent wird Sie durch die Erstellung eines einfachen
Flugmodells fiihren. Es handelt sich dabei um ein 3-
achsgesteuertes (Motor-) Segelflugzeug mit zwei Querruderservos
und je einem Hohen- und Seitenruderservo.

Servoanordnung:

Gas

. Querruder1

. Querruder2

. Hohenruder

u A WN =

. Seitenruder

Stellen Sie vor dem Beginn der Programmierung sicher, dass Sie den
richtigen Sendermodus eingestellt haben - zur Uberpriifung
wahlen Sie ,HAUPTMENU -> Erweiterte Einstellungen ->
Sticks/Schalter Setup”. Auf der Basis dieser Konfiguration erfolgt
die standardisierte Zuordnung der Steuerfunktionen zu den Gebern
desSenders.
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Grundsatzlich muss ein Modell zuerst programmiert werden und als
letzten Schritt Ihr Sender mit jenem Empfanger gebunden werden,
mit dem Sie dieses Modell betreiben wollen, siehe Kapitel
Empféinger->Bindung.

Anmerkung: Aus Sicherheitsgriinden empfehlen wir ausdriicklich,
wdhrend der Programmierung von Elektroflugmodellen
deren Luftschraube abzunehmen!

HAUPTHENU

Modellwahl/-modifikation

Feineinstellungen

1. Schalten Sie den Sender ein. Im
Einfihrungsbildschirm driicken Sie die
Taste,,menu”.

Wahlen Sie die Menuzeile ,,Modellwahl/-
modifikation” und driicken die ,3D-
Taste”.

Erweiterte Einstellungen
Stoppuhren/Sensoren
Systemfunktionen

Dol [stanonca W[12:22:00 ]

Modellwahl/-modifikation

Modell auswdhlen

Neues Modell anlegen

Grundeinstellungen

2.Wahlen Sie die Menlizeile ,,Neues Modell
anlegen”und driicken die ,3D-Taste”.

Funktions+Geberzuordnung
Servozuordnung
Servoeinstellungen

ol W[ o ]

Neues Modell anlegen

3. Geben Sie den Modellnamen und

Modelltyp ein, danach wéhlen Sie
Modelltyp:

»Flugzeug”. Bestdtigen Sie Ihre Wahl mit
derTaste ,F5(>>)".

Heli Truck&Boat
Al o

il
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1

j

Leitwerk:

Antrieb(e):

Stork lappenservos:

Fahrwerk-Servos

Funktions+Geberzuordnung

1
2
3
4

1 Motor 1(®)

3
5
7
9
11

Funkt ion
Quer &
Hohe &

Seite @
Drossel @&

Geber

r
Kreuz- od. T-LW: 1HRISR@

Trim MaxTrim

Servozuordnung
2 Querruder 18

Querruder 28)
Seite®

)
6
8

10

12

Hohe ®
®

®
®
®

>>

4. Daraufhin wéahlen wir den
Tragflachentyp. Da wir 2 Querruderservos
haben, stellen wir den Parameter
n»Tragflache” auf 1 Querruder. Die ibrigen
Einstellungen verdandern wir nicht und
bestatigen mitderTaste ,F5(>>)".

5. Anzeige der Steuerfunktionen und ihrer
Zuordnung zu den Gebern des Senders. Wir
konnen kontrollieren, ob die
Steuerfunktionen den
richtigen/gewilinschten Gebern des
Senders zugeordnet sind. Ist dies nicht der
Fall ist, kontrollieren wir die
Steuermoduseinstellung des Senders. Wir
bestatigen mitderTaste ,,F5(>>)"

6. Zuordnung der Funktionen zu den
Empfangerausgangen. Wir passen sie
unserem Modell an, kontrollieren und
bestatigen mitderTaste ,F5(>>)".
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7. Es erscheint ein Hinweis, ob Sie wirklich
ein neues Modell erzeugen mochten. Mit
Taste ,F5(Ja)” bestatigen. .

Modell aktivieren?

':““”” Bl 8. In diesem Meni werden die
e teungen Einstellungen der einzelnen Servos an das
ST TEMOEN \1odell angepasst. Es kénnen die
ety %! Neutralstellungen, Wegbegrenzungen und
bt it -limits, Drehrichtungsumkehr,
Weaumkehr Nein@®

Verzogerungen usw. justiert werden. Mit
den Tasten ,F2” und ,F3” werden
schrittweise alle Einstellungen der
einzelnen Servokanadle /
Empfdngerausgange Uberprift und
angepasst.

Verzdgerung pos/neg
(1) LA S

Binden Sie jetzt den Sender mit dem Empfdnger, siehe Kapitel
Empfinger -> Bindung. Jetzt konnen Sie bei Bedarf auch noch
zusatzlich die Servoausgange nachjustieren. Wahlen Sie den
Meniipunkt ,Hauptmenii -> Modellwahl/-modifikation ->
Servoeinstelliingen”.

Die Querruder kdnnen beim Einsatz von zwei Servos sehr einfach als
aerodynamische Bremsen verwendet werden. Nachfolgend wird
diese Konfiguration beschrieben. Wir werden z.B. mit dem
Proportionaldrehgeber 5 diese beliebte Landehilfe einstellen.
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Fl[rrs W[ ]

HAUPTHENU

Modellwahl/-modifikation
Erweiterte Einstellungen
Stoppuhren/Sensoren
Systemfunktionen

[ W[ W]

Butterfly

- Verzog + Mode

Quer 0% 0%
Klappen
Hohe 0%

[ W[ @]

Butterfly
Switch - Yerzog + Mode
si il 00s 005 @G
S1 s2
Quer 40%

Klappen

Hohe 0%

a). Im Einfuhrungsbildschirm driicken Sie
dieTaste ,menu”.

Wadhlen Sie die Position
»Feineinstellungen” und driicken die ,,3D-
Taste”.

b). Wahlen Sie die Position ,Butterfly” und
driicken die ,,3D-Taste".

c). Wahlen Sie die Position ,Switch” und
bewegen Sie den gewiinschten Geber.
Bestatigen Sie mitderTaste ,,F5(0Ok)”.

Nun braucht lediglich der richtige
Ausschlag der aerodynamischen Bremse
eingestelltzu werden.

Ratschlag: Stellen Sie die Tragfléichenservos bzw. deren Wege in der
Funktion als aerodynamische Bremsen nicht auf
Maximalausschldge. Beriicksichtigen Sie die erforderliche
(Weg-)Reserve fiir die Rollsteuerung/Querruder bei aktiven
aerodynamischen Bremsen.
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7.3.2 Hubschrauber

Der Begleiter fiihrt Sie durch die Erstellung eines einfachen Modell-
Hubschraubers. Der Hubschrauber wird lber eine Taumelscheibe
gesteuert, die von drei Servos mit einer Orientierung von 120°
angesteuert wird und der Motor keinen Drehzahlregler besitzt.

Zuordnung der Servos zu den Empfangerkanalen:
1. Gas

Nicken (Swash 1F)

Kollektiv (Swash 2L)

Rollen (Swash 3R)

Gieren (Rudder)

Gyro (Gyros sens.)

o mPh W

Stellen Sie vor Beginn der Programmierung sicher, dass Sie den
richtigen Sendermodus eingestellt haben ,HAUPTMENU ->
Erweiterte Einstellungen -> Sticks/Schalter Setup”. Basierend auf
dieser Einstellung erfolgt die Zuordnung der Steuerfunktionen zu
den Gebern des Senders.

Zuerst muss ein Modell im Sender erzeugt werden und zuletzt muss
der Sender DC-16 mit jenem Empfanger gebunden werden der im
Modell eingesetzt wird, siehe Kapitel Empfdnger->Bindung.

Hinweis: Aus Sicherheitsgriinden empfehlen wir bei Elektrohelis den
Motorabzuklemmen oder die Rotorbldtter zu demontieren.
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HAUPTHEN( 1. Schalten Sie den Sender ein. Im
Hauptbildschirm driicken Sie die Taste

Feineinstellungen
Erweiterte Einstellungen
Stoppuhren/Sensoren
Systemfunktionen

~menu”.

Wahlen Sie den Parameter ,,Modellwahl/-
modifikation” und dricken die ,3D-
Taste”.

THR(a| | & | User

ool -3
Modellwahl/-modifikation
Modell auswidhlen
Neues Modell anlegen
Grundeinstellungen
Funktions+Geberzuordnung
Servozuordnung
Servoeinstellungen

2. Wahlen Sie den Parameter ,Neues
Modell anlegen” und driicken die ,3D-
Taste”.

il -3

Neues Modell anlegen

3. Geben Sie den Modellnamen ein und

wahlen als Modelltyp ,Heli”. Bestatigen Sie
Modelltyp: mit der,,F5(>>)".
Flugzeus Hel i

TruckéBoat

ol
Grundeinstellungen
3 S 120°) @

Standard W |12:22:47

4. Wir waéhlen fur den Hubschrauber den
Taumelscheibentyp ,3 Servos (Std.
120°)"”. Mit dem zweiten Parameter des
Menis ,, Nickservo-Position” wird die
Orientierung der Taumelscheibe um 180°
gedreht. Der ndchste Schritt ist die
Bestdtigung mitderTaste ,,F5(>>)".

Taume |sch 3 Servos (Std.

120° ® Drehung 0° @
Anlenkungs lange (TS-Servos)
0EE® 108 1005®

Governor Nein@®
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Im Meni ,Grundeinstellungen” wird bei der Erstellung des
Hubschraubermodells, die verwendete Taumelscheibe definiert. In
der Anleitung des Hubschraubers finden Sie die erforderlichen
Informationen fir die Konfiguration der Taumelscheibe. Die
Auswahl in diesem Menil beeinflusst die Funktionen und die
Geberwahl.

5. Im MenlU ,Funktions +
Geberzuordnung” wird das Verzeichnis
der Steuerfunktionen mit deren
Geberzuordnung abgebildet. Falls Sie
diese Zuordnung @ndern wollen editieren
Sie den Parameter ,Geber” und ordnen
den gewiinschten Geber der markierten
Steuerfunktion zu. Bestatigen Sie mit der
Taste ,F5(>>)".

Funktions+Geberzuordnung
Trim MaxTrim

Funktion
1 Drossel & P:
2 Quer @ P1
3 Hhe @ P4
4 Pitch@ P2
5 Heck @ P3
68 Gyroenof. & Sj

6. Das Menu ,Servozuordnung”
beinhaltet die Zuordnung von
Ausgangsfunktionen des Senders zu den
einzelnen Kandlen (Ausgdngen) des
Empfangers. Wollen Sie die Zuordnung
andern, dandern Sie die einzelnen
Positionen des Verzeichnisses, zum
Fortsetzen betdtigen Sie die Taste
#F5(>>)".

Servozuordnung
SOh®
TS (3R @

)ro 2
TSeL® 4
6 Gyroempf. @

Seite®
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Taumelscheibenmischer

50% ®
50% ®

Modell aktivieren?

Dol [stancers W] I |

Servoeinstellungen

[T TR e n—
Servo Nr. Drossel ) ®
Mittenverstelluna [ | 0%
Max. positiv ] 1o00%
Max. negativ [ ] -100%
Limit: positiv 125%

Linit: neaativ

7.Das Menl ,,Taumelscheibenmischer” ist
die Konfiguration der Ausschldage der
einzelnen Steuerfunktionen des
Hubschraubers, die in gemischter Form auf
derTaumelscheibe tGibertragen werden. Die
Ausschldage/Wege der einzelnen
Steuerfunktionen sind in Prozent
ausgedrickt. Stellen Sie die Wege
entsprechend der Anleitung des
Hubschraubers und lhrer
Steuergewohnheiten ein.

8.,Quer”-Querruder (Rollen)
»Hohe”-Nicken (Hohenruder)
»Pitch”-Kollektiv

Weiter gelangen Sie mit derTaste ,,F5(>>)".

Es wird ein Hinweis abgebildet, ob Sie
wirklich ein neues Modell erstellen wollen.
Bestdtigen Sie diese Abfrage mit der Taste
~F5(Ja)”

9. Nachjustieren der Servo-
Mittelstellungen, Begrenzung des
Endausschlags, Umkehr der Drehrichtung,
Verzdgerung usw. Zu diesem Meni werden
wir noch einmal bei der Bindung des
Empfdngers mit dem Sender
zurlickkehren. Gehen Sie nach Kapitel
Empféanger->Bindungvor.
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10. Der Sender ist an den Empfanger angebunden und an die
Stromversorgung angeschlossen. In der letzten Phase fiihren wir ein
Nachjustieren der Konfiguration der Servo-Ausgangsfunktionen
durch, siehe Kapitel 7.3.4 Einstellung der Empfangerausgdnge.

In Meni ,Feineinstellungen” konfigurieren wir die erweiterten
Funktionen der Modellsteuerung:

KurvenverlaufKollektiv - siehe ,Feineinstellungen ->

Funktionskurven”

Kurvenverlauf Gas - siehe ,Feineinstellungen ->
Funktionskurven”
ZweiAusschlaggroBen - siehe ,Feineinstellungen ->
Dual Rate/Expo”
Flugphase Autorotation - siehe ,Feineinstellungen ->
Flugphasen”

Gyro/Drehzahlregler - siehe ,Feineinstellungen ->

Gyro/Governor”
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7.3.3 Schiffsmodell

Der Sender ist auch mit einem Begleiter zur Erstellung von anderen
Modelltypen als Flug- oder Hubschraubermodellen ausgestattet.Im
der Modelltypauswahl ,Truck&Boat” befindet sich ein Begleiter zur
Erstellung von Schiffen, Autos bzw. Funktionsmodellen. Verwenden
Sie diesen Modelltyp falls Ihr Modell nicht in die Kategorie von
Flugzeugen oder Hubschraubern einzugliedern ist. Die
nachfolgend beschriebene Vorgehensweise betrifft die Erstellung
eines Schiffsmodells. Das Modell wird durch die Basisfunktionen
Motor und Ruder gesteuert und wird durch Zusatzfunktionen wie
einem Motorgerausch-Generator, Schiffsbeleuchtung, Sirene und
einem Rauchgenerator erweitert. Die ersten drei Funktionen sind
proportional, derRestist nicht-proportional.

Zuordnung von Servos zu den Empfangerkanalen:

1. Motor

2. Ruder

3. Gerauschmodul (Motorgerausch)

4. Modellbeleuchtung

5. Gerauschmodul (Sirene)

6. Rauchmodul

Stellen Sie vor Beginn der Programmierung sicher, dass Sie den
richtigen Sendermodus eingestellt haben ,HAUPTMENU ->
Erweiterte Einstellungen -> Sticks/Schalter Setup”. \lon dieser

Einstellung aus erfolgt die Zuordnung der Steuerfunktionen zu den
Gebern des Senders.

Zuerst muss ein Modell im Sender erzeugt werden und zuletzt muss
der Sender DC-16 mit jenem Empfanger gebunden werden der im
Modell eingesetzt wird, siehe Kapitel ,Empfdnger->Bindung”
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HAUPTHENU

Feineinstellungen
Erweiterte Einstellungen
Stoppuhren/Sensoren
Systemfunktionen

Fl[rs W[ W]

Modellwahl/-modifikation

Modell auswihlen
Grundeinstellungen
Funktions+Geberzuordnung
Servozuordnung
Taumelscheibenmischer
Servoeinstellungen

Pl [stansara W[r:z2:20 K]

Neues Modell anlegen

Boat £

Name :
Modelltyp:

Flugzeug Heli

il W[ W]

Grundeinstellungen

=

1. Schalten Sie den Sender ein. Im
Hauptbildschirm driicken Sie die Taste
»menu”.

Wahlen Sie den Parameter ,,Modellwahl/-
modifikation” und dricken die ,3D-
Taste”.

2. Wahlen Sie den Parameter , Neues
Modell anlegen” und driicken die ,,3D-
Taste”.

3. Geben Sie den Modellnamen ein und
wdéhlen als Modelltyp ,Truck&Boat”.
Bestatigen Sie mitderTaste ,F5(>>)".

4. Der erste Parameter im Meni
»Grundeinstellung” ist die Anzahl der
gesteuerten Motoren im Modell. Diesen
Parameter werden wir nicht dndern und
wechseln zum néachsten der die Art der
Motorsteuerung definiert. Dreht der Motor
nur in eine Richtung (nur vorwarts) oder in
beiden Richtungen (vorwarts/riickwarts)?
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Wir dndern die Einstellung ,Motortyp” auf
nvorwdrts/riickwdrts” und bestatigen mit
derTaste ,F5(>>)".

Tl [stnsera m[12i22s0 @] 5. Mit der Taste ,F3(+)” erzeugen wir
Funktions+Geberzuordnung | schrittweise alle Funktionen und ordnen
g ™ die Geber des Senders zu. Durch Editieren
des Parameters ,Geber” wahlen wir den
Geber aus, siehe Kapitel ,Geber
auswdihlen”. Die einzige Ausnahme bildet
die Funktion des Gerdauschmoduls
(Motorgerdusch), der kein Geber
zugeordnet wird, weil sie vom
Motormischer gesteuert wird. Das
Motorgerdusch wird der Motordrehzahl
proportional sein. Fur die Sirenenfunktion
wahlen wir den Umschalter ,Sa” aus
(Umschalter ohne Arretierung). Nach
Erstellen aller Funktionen bestdtigen Sie
die Konfiguration mitderTaste ,F5(>>)".

6. Zuordnung der Sender-
Ausgangsfunktionen zu den Empfan-
gerkandlen (Ausgdngen). Haben wir im
vorhergehenden Menii die Funktionen in
der Reihenfolge erstellt, in der sie an den
Empfdangerausgdngen erscheinen sollen,
missen wir diese Konfiguration nicht
weiter umstellen. Bestdtigen Sie mit der
Taste ,,F5(>>)".

Servozuordnung
2 Rk ®
E sound® 4 Lights ®
Siren® 6 Smoke @

3
5
7
El
1
o
<
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Tx g [stancara W[ 12:22:00 QB . . . . . .
al)|sevirs WJrrencs 7. Es wird ein Hinweis angezeigt, ob Sie

wirklich ein neues Modell erstellen wollen.
Bestatigen Sie mitTaste ,F5(Ja)”.

Modell aktivieren?

Nein Ja

Tl [steera W[z @] 8. Nachjustieren der Servo-
Mittelstellungen, Begrenzug des
Endausschlags, Umkehr der Drehrichtung,

Freie Mischer

Yon: Motor @

Zu: E sound @

Verzégerung usw. Zu diesem Meni werden
wir noch einmal bei der Bindung des
Empfdngers mit dem Sender
zuriickkehren. Gehen Sie nach Kapitel
Empfénger->Bindung vor. Bestétigen Sie
mitTaste ,F5(0k)"

Master—Hert 100% ®)

Der Sender ist an den Empfdnger angebunden und die
Stromversorgung angeschlossen. In dieser Phase fiihren wir ein
Nachjustieren der Konfiguration der Servo-Ausgangsfunktionen
durch, siehe Kapitel 7.3.4 Einstellung der Empfangerausgange.

Im letzten Schritt konfigurieren wir einen freien Mischer von der
Gasfunktion zum Gerduschmodul (Motorgerdusch). Das Ergebnis
sollte sein, dass mit dem Umschalter der Mischer aktiviert wird und
je nach Gasknippelposition das Gerduschmodul angesteuert wird.
Wirwechselnzum Men ,,Feineinstellungen->Freie Mischer”.
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Servoeinstellungen
Hotor 1

a). Mit der Taste ,,F2(+)" erstellen Sie einen
freien Mischer. Im Parameter Von: -
Mischereingang, wahlen Sie ,Motor”, und
im Parameter ,Zu:” - Mischerausgang,
geben Sie ,Esound” ein. Der
Parameter,,Master-Wert” bestimmt die
Ubertragung vom Eingang zum Ausgangs
des Mischers. Mit der Taste ,F5(-->)"
erstellen Sie den freien Mischer und
wechseln zu deren Ubersicht.

Mittenverstel lung
Max. positiv
Max. negativ
Limit: positiv
Limit: neaativ

[ .| o0

Standard L)

b). Zuordnung des Schalters fir die
Aktivierung und Deaktivierung des freien
Mischers. Mit der Taste ,F4(edit)”
wechseln Sie zur erweiterten Konfiguration
des freien Mischers und durch Andern des
Paramters ,,Switch” ordnen Sie den Geber
fur die Aktivierung/Deaktivierung des
Mischers zu.

Freie Mischer
Motor -> E sound
Master-Wert Switch Kurve

1003 ® S v =

- Basis + - Schalter
Verzog. 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
Master Link x
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate

7.3.4 Einstellung der Empfingerausgange

Wechseln Sie zum Menl ,Modellwahl/-modifikation-
>Servoeinstellungen”. Mit den Tasten ,F2" und ,F3" bléttern Sie
die einzelnen Empfangerausgange durch. Fir die Feinjustierung der
Servoausgange gehen Sie folgende Punkte durch:
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»~Wegumkehr”-Umkehrdes Ausschlags

Wir bewegen die Proportionalgeber und verfolgen, in welche
Richtung die Servos ausschlagen. Wenn ein Servo in die falsche
Richtung lauft dndern Sie den Parameter ,Wegumkehr” am
jeweiligen Ausgang. Wir gehen weiter auf gleiche Weise vor, bis alle
Ausgdnge (Servos) imrichtigen Sinne laufen.

~Mittenverstellung”- Nachjustieren der Mittelstellung

Wir lassen die Geber in der Mittelstellung und gehen schrittweise
alle Ausgdnge durch, wobei wir mit dem Parameter
,Mittenverstellung” die Mittelstellungen der Servos korrigieren.
Versuchen Sie bereits beim Bau des Modells die Mittelstellung
mechanisch so gut wie moglich zu justieren. Wenn Sie einen zu
hohen (Korrektur-)Wert flr die Mittelstellung einstellen missen,
beschrédnken Sie dadurch den verbleibenden Servoweg.

»Limit positiv/Limit negativ” - Maximalbereich der
Ausgangsfunktion

Diese Parameter definieren die Endwerte der Servowege, d.h.
welche Servostellungen in den Endpositionen der Geber erreicht
werden. Diese Funktion sollte zur Einstellung der flr den Betrieb
erforderlichen maximalen Servowege/ Ruderausschlage verwendet
werden. Eine mogliche mechanische Beschadigung der Servos und
Klappen durch zu gro3e Ausschldge ist zu beachten! Das Einstellen
der Steuerfunktionen fiihren Sie Gber die Dual-Rate-Funktion durch.
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Empfinger

Der Lieferumfang des Senders beinhaltet einen Empfanger DUPLEX
R9 EX. Es handelt sich um einen telemetriefdhigen
Neunkanalempfanger mitvoller Reichweite.

8.1. Technische Daten

Bezeichnung

Abmessungen[mm] 51x24x11
Gewicht [g] 13
Antennenldange [mm] 2x200
Anzahl der Ausgangskanile 9
Betriebstemperatur [°C] -10 bis +85
Versorgungsspannung [V] 32-84
Mittlerer Stromverbrauch [mA] 30
Ubertragung von Telemetriedaten in Realzeit JA
Programmierung JETIBOX
AnschluBmaéglichkeit fiir Satellit RSat JA
Maximale Ausgangsleistung [dBm] 20
Empfindlichkeit des Empfingers [dBm] -106
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8.2. Beschreibung

Der Empfanger hat 9 Kanale, die mit 1-9 bezeichnet sind. Die
Servoanschliisse passen universell fiir die meisten Servos mit
JR-kompatiblen Stecker - bei Futaba-kompatiblen
Servosteckern muss die,Nase” am Stecker entfernt werden.

2.  Bat - Steckplatz fiir den Anschluss der Stromversorgung fir

Empfanger und Servos. Verwenden Sie wenn mdéglich immer
mehrere Eingdnge parallel fiir die Stromversorgung, dazu
konnen dazu auch Y-Kabel oder weitere, nicht besetzte
Empfdangereingdange benutzt werden. Sie entweder
hochstromtaugliche NiXX-Zellen, LiXX-Zellen oder auch eine
Spannungsregulierung mittels (Regler-)BEC oder auch ein
externes BEC/SBEC wie z.B. Jeti MAXBEC, SBEC oder MAXBEC2
verwenden. Beachten Sie dabei stets die Herstellervorgaben
und die zuldssigen Betriebsspannungen Ihrer Servos!

3.  SAT - Eingang/Ausgang fir des PPM-Summensignal. Der

Empfanger kann entweder ein PPM-Signal verarbeiten oder
auch ein PPM-Summensignal generieren. An diesen Eingang
kénnen Sie auch einen Satellitenempfanger JETI DUPLEX
Rsat2 anschlieen. Dadurch erhohen Sie die Zuverldssigkeitin
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Situationen, wo es zu einer Abschirmung oder unglinstigen
Orientierung der Antennen kommt.

4.  EXT - Eingang fiir Telemetriesensoren. Wenn Sie mehr als nur
einen Telemetriesensor anschlieBen bendtigen Sie den JETI
EXPANDEREA4.

5. A1/A2 - Empfangerantennen. Verlegen Sie die aktiven
Antennenlangen wenn mdglich immer im Winkel von 90°
zueinander.

8.3. Einbau

Montieren Sie den Empfanger vibrationsgeschiitzt (zB auf
Moosgummi) und platzieren ihn so weit wie moglich entfernt von
Storquellen wie Servos, Regler oder Antriebsmotore. Die
Empfangerantennen ordnen Sie so an, dass ihre aktiven Enden
gegeneinder einen Winkel von 90° einschlieBen und moglichst weit
voneinander entfernt sind. Achten Sie darauf, da8 der Biegeradius
nicht kleiner wird, als 1 cm. Der aktive Teil der Antenne darf nichtin
der Ndhe von Metallteilen liegen. Falls das Modell mit einem
Carbonrumpf ausgestattet ist, empfehlen wir die aktiven
Antennenteile auBerhalb des Rumpfes anzubringen.

8.4. Bindung

Um die Kommunikation zwischen Sender und Empfanger zu
ermoglichen missen diese aneinander gebunden werden. Dabei
speichert der Sender die zugehoérige Empfangeradresse, findet
Lseinen” Empfanger beim nachsten Einschalten wieder und beginnt
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die Kommunikation. Die Bindung muss pro verwendetem
Empfanger nureinmal durchgefiihrt werden.

Vorgehensweise:

1.  Schalten Sie den Senderund Empfangeraus.

2. Stecken Sie den Bindestecker ,BIND PLUG” in den
Empfangereingang EXT.

3.  Schalten Sie zuerstden Empfangerein.

4. Danach schalten Sie den Sender ein. Der Empfanger bindet
sich mit dem primdren Sendermodul, dieser Vorgang wird
akustisch signalisiert.

8.5. Reichweitentest

Durch den Reichweitentest Uberpriifen Sie die ordnungsgemafle
Funktionsweise von Sender und Empfanger und sollte vor dem
Erstflug jeden Flugtages oder auch bei Zweifeln tber die Sender-
oder Empfangerfunktion durchgefiihrt werden. Beim
Reichweitentest wird die Sendeleistung auf 10% abgesenkt.

Stellen Sie beim Reichweitentest das Modell und den Senderin einer
Hohe von mindestens 80 cm Uber Grund auf. Ein richtig arbeitender
Sender und Empféanger sollte im gegebenen Testmodus das Modell
zuverldssig bis zu einer Entfernung von mindestens 50 m steuern.
Sollte das nicht der Fall sein, liberprifen Sie vor allem die Anordnung
der Empfangerantennen. Wenn auch danach der Test erfolglos ist,
fliegen Sie keinesfalls sondern kontaktieren Sie lhren Handler oder
eines der Servicezenter.
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8.6. Fail safe

Alle Empfanger des Duplex 2,4GHz-Systems verfligen Uber die
Funktion ,fail safe’, die auf Verbindungsunterbrechungen reagiert.
Ab dem Zeitpunkt, wo fiir den Empfanger aus irgendeinem Grund
keine verwertbaren Informationen des Sender zur Verfligung
stehen wechselt er nach einer voreingestellten Zeit in einen der
nachfolgenden Modi tber.

»Repeat” - Beibehaltung der zuletzt giiltigen Ausgangsimpulse /
,Servostellung” (Standardeinstellung der Empfanger
im Lieferzustand).

»Outoff” - Die Empfangerausgénge liefern kein Impulssignal.

Failsafe” - Die Ausgange wechseln zu voreingestellten
Ausschlagen.

Jeder Empfangerausgang kann fiir einen der oben erwahnten Modi
konfiguriert werden. Wir empfehlen an jedem Ausgang den
Parameter ,Failsafe” auf einen Wert einzustellen, der geeignet ist das
Modell in einem stabilen Zustand zu halten, z.B. Ruder auf
Mittelstellung, Motor abgeschaltet oder Verbrennungsmotor im
Leerlauf,ausgefahrene aerodynamische Bremsen.

Vorgehensweise bei der Failsafe-Konfiguration am Empfanger

1.  Binden Sie den Empfanger mit dem Sender, siehe Kapitel 8.4
Binden und lassen Sie den Empfangerund Sendereingeschaltet.

2.  Wechseln Sie im Sendermeni zu ,Systemfunktionen-
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>Jetibox” und fahren Sie It. Abbildung fort. Die Navigation erfolgt
mit den Funktionstasten F1-F4.

3. Im Meni,Out Pin Set — Set Output Pin” wahlen Sie mit den
Tasten links/rechts jenen Empfangerausgang, den Sie konfigurieren
mochten und fahren mit derTaste nach untenfort.

4. Im Mentl ,Signal Fault Yn*; wobei ,n” die Nummer des zu
konfigurierenden Ausgangs/,Empfangerkanal” bedeutet, wahlen
Sie den Wert ,fail safe”. Damit wird am Empfangerausgang n die
Funktion,, fail safe” aktiviert.

5. DerWertvon ,fail safe” wird eingestellt,indem Sie die Taste
nach unten driicken und ins Men( ,Fail Safe” wechseln. Mit den
Tasten links/rechts wahlen Sie die Servostellung bei Eintreten einer
Failsafesituation. Sie kdnnen jeden beliebigen Wert im Bereich von
0,8 bis 2,2 ms auswahlen, wobei 1.5ms die Servomitte und bei
Elektromotoren ~1.0ms den Leerlaufwert/Motor aus darstellt.

Programmieren Sie schrittweise alle angeschlossenen
Empfangerausgange indem Sie die Schritte 3-5 wiederholen.

Der letzte Parameter ,Signal Fault Delay” definiert die
Verzégerungszeit in Sekunden nach einem Verbindungsausfall,
nach welcher,, fail safe’, ,,out off“ oder ,repeat” aktiviert werden.
Der Wert kann durch Driicken der Tasten links/rechts verandert
werden.




Receiver Type
Duplex R9 EX

¢

MeasureOrSetting
measure

MeasureOrSetting MeasureOrSetting
Main setting Channel Set
A
v
Signal Fault Delay | 5,
155 | step0,1s
41

MeasureOrSetting
Out Pin Set
" Y1-Y18
Set Output Pin for 18 pin outputs
Y1 _RX |
]
SetinChannel Y1 | ch1, MixcH1,..
1 . |
4 ff/
off/on
Yte'lv,es:)se A Yo'lff ‘Y=actual output |
: off/on
Reverse BY1 Y=actual output
Y=1.50  off | e |
3 «
GainAY1 v
Y=1.50  100% |_Y=actual output value
3 <«
GainBY1 ey
Y=1.50 . 100% (=actual output value
v
Signal Fault Y1 | 77/
Fail ;afe (filsafe |
. 0.80 ms -2.20 ms
Fail Safe Y1 tep 0.01ms
¥=1.50 1.50ms | _v-sctaloutputvalue |
3
Delay Y1 0s-5s
Y=145 0.0s | stepo,is |
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@ Hauptmenii

In das Hauptmeni gelangen Sie vom Hauptbildschirm durch
Driicken derTaste ,menu”.

1.  DasHauptmendisetzt sich aus zwei Sektionen zusammen, der

Basis- und der Anwendersektion. In der Basissektion ist das Menu
thematischin Untermenis gegliedert.

T . % Standard W |12:22:49
. Modellwahl/-modifikation [ stancar | -
HAUPTMENU
. Feineinstellungen 0 Modelluah1/-modifikation
i ) Feineinstellungen
. Erweiterte Einstellungen » Erueiterte Einstellungen
Stoppuhren/Sensoren
. Stoppuhren/Sensoren Systemfunktionen
. Systemfunktionen (3)

2. Indie Anwendersektion des Hauptmenus gelangen Sie mitder
Taste ,,F3(User)”. In dieser Sektion konnen Sie selbst lhr eigenes
Menu erstellen.

T’;UDDU Istnnnard

lllz:zz:ss B

HAUPTMEND

3. InderAusgangseinstellung

istdieses Menti vorerst leer.

4, Mit der Taste ,F5(Edit)”
wechseln Sie zu den Einstellung
desBenutzermendis.

THR(a] | < [Basis edit

T’:Dul][] ‘ Standard

l||2:22:2ﬂ
Benutzermenii-Setup

Mode | | auswéhlen @®
Neues Model| anlegen ®
Grundeinstel lungen @
Taume |scheibenmischer (®
Funkt ions+Geberzuordnung 8

Servozuordnung ®
ot () N

5. Die Zahlen auf der linken
Seite geben die Reihenfolge der
Positionenim Mentian.

1
3
O——
5
B

6. Mit den Tasten ,F1" a ,F2" widhlen Sie die markierten
Positionen.

7. Mit der Taste ,F3(+)” erzeugen Sie einen neuen
Menteintrag in der Anwendersektion des Hauptmenus. Durch
Driicken und Drehen der ,3D-Taste” wahlen Sie den

gewlinschten Mentieintragaus.

8.  Mit der Taste
Menis.

~F4(-)" 6schen Sie die markierte Zeile des

9.  Mit derTaste ,F5(Alle)” fligen Sie in das Anwendermenii alle
verfligbaren Positionen ein.

In beiden Sektionen sind die Funktionen Gassperre und
Servomonitor liber die Tasten ,,F1 (THR)” und ,,F2 (Servomonitor)”
zuganglich.
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9.1. Modellauswahl

Das Menii ,Modellwahl/-modifikation” enthdlt alle zur
Bearbeitung des Modells notwendigen Basisfunktionen wie:

° Modellauswahlen T’:Duﬂﬂ‘stnnnnm .‘12:22:15 B
. Neues Modellanlegen Modellwahl/-modifikation
. Grundeinstellungen Modell auswdhlen
. . Neues Modell anlegen
. Taumelscheibenmischer (Pouze{ Grundeinstellungen
. Funkti Geb d Funktions+Geberzuordnung
unktions+Geberzuordnung | sepyozuordnung
. Servozuordnung Servoeinstellungen
. Servoeinstellungen

9.1.1 Modellauswidhlen

In diesem Meni wird eine Liste angezeigt, in der alle im Speicher
abgelegten Modelle mit ihren Namen und Modelltyp aufscheinen.
Das aktuell ausgewdhlte Model ist mit einem Hakchen
gekennzeichnet. Es kann ein bestimmtes Modell ausgewahlt oder
die Modellspeicher kopiert, geldscht oder deren Reihenfolge
gedndertwerden.

a0l ‘Stnnﬂnrd .||2:22:2ﬁ

Modell auswdhlen

1 Model 0 E =
1980/00/00 e

2 Model 1

3 Model 2 1980/00/00 B
4 Model 3 1980/00/00 ==
5 Model 4 1980/00/00
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1. Modellauswahlen

Wahlen Sie in der Liste das gewilinschte Modell aus und bestatigen
Sie durch Driicken der ,,3D-Taste” oder der Taste ,F1(Ok)”. Der
Modellwechsel muss nach Aufforderung bestatigt werden.

Der Sender bietet eine Funktion ,Model checking", die die
Seriennummer des im Modell eingebauten Empfangers mit jener
Seriennummer vergleicht, die der Empfanger hat, mit dem der
Sender Verbindung aufgenommen hat. Wenn sich die
Seriennummern unterscheiden, weist der Sender im Display darauf
hin, dass er einen anderen Empfanger entdeckt hat, als den dem
Modell zugeordneten Empfanger. In dieser Situation entscheidet
der Nutzer, ob:

. er die Anderung akzeptiert - dem Modell einen neuen
Empfangerzuordnet.

. er die Anderung ablehnt - der Sender wird mit dem
gefundenen Empfanger solange nicht bis der zum
Modellspeicher gehérende Empfanger in Betrieb genommen
wird.

. ereinanderes Modell aus dem Senderspeicherauswahlt.

Eine Information tber die Nichtlbereinstimmung der Empfanger
wird auch nach Erzeugung eines neuen Modells und der Anbindung
oder Kommunikationsaufnahme mit dem Empfanger abgebildet.
Durch diesen Schritt ordnen Sie den Empfanger dem Modell
nachfogende Kontrollen zu.
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Ratschlag1: Wenn Sie eine Anderung in der Einstellung eines
bestehenden Modells durchfiihren legen Sie zur
Sicherheit eine Sicherheitskopie ab. Das kann Ihnen
helfen, wenn Sie zu den urspriinglichen
Einstellungen zuriickkehren méchten.

Ratschlag2: Wenn Sie ein neues Modell erzeugen welches einem
bestehenden Modell dhnlich ist konnen Sie dieses
als Vorlage benutzen und davon eine Kopie
erstellen.

2. Kopierendes Modells

Sie kénnen auch ein vorhandenes Modell inklusive aller
Einstellungen kopieren. Wahlen Sie im Modellverzeichnis jenes
Modell aus, welches Sie kopieren mdchten und erzeugen Sie durch
Dricken der Taste ,F3(Copy)” eine Kopie. Am Ende des
Verzeichnisses wird eine Kopie des ausgewahlten Modells erstellt
und gleichzeitig wechseln Sie zur Bearbeitung des Namens der
Modellkopie.

Ein im Verzeichnis stehendes Modell kdnnen Sie aus dem Speicher
I6schen. Wahlen Sie dazu das Modell welches Sie I6schen mochten
in der Liste aus und driicken Sie die Taste ,F4(-)". Aus
Sicherheitsgriinden kann das aktive Modell nicht geldscht werden.
3. WahlderModellreihenfolge

Die Position eines mit dem Cursor markierten Modells kénnen Sie
mit der Taste ,F1()” um eine Zeile abwarts und mit der Taste ,F2()"
eine Zeile aufwarts verschieben. Der Sender ermdglicht das Ablegen
von vielen Modellen im Speicher, von denen Ublicherweise nur
einige davon aktuell genutzt werden
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Ratschlag: Es ist ratsam, oft benutzte Modelle an den Anfang des
Verzeich-nisses zu legen, damit Sie bei der Auswahl
der Modelle nicht das ganze Verzeichnis
durchbldttern miissen.

9.1.2 NeuesModellanlegen

Dieser Menupunkt startet den Assistenten zur Programmierung
eines neuen Modells. Der Assistent arbeitet das Meni unterhalb der
Meniizeile,Neues Modell anlegen” schrittweise ab. Das neue Modell
wird erst aktiviert, wenn das vorletzte Meni ,Servozuordnung”
bestatigt wird, bis dahin ist das Modell noch nicht im Speicher
abgelegt.

Die Einstellmoglichkeiten des Senders DC-16 sind sehr breit
gefachert. Aus Ubersichtlichkeitsgriinden sind einige Einstellungen
nur bei bestimmten Kombinationen der Tragflichen-, Leitwerks-,
Bremsklappen-, Fahrwerks- und Antriebsdefinitionen zuganglich.

Hinweis: Aus Sicherheitsgriinden sollten Sie die Neuanlage eines
Modells bei ausgeschaltetem Empfédinger im Modell beginnen.
Sie sollten besonders vorsichtig bei Flugmodellen mit
Elektroantrieben oder bei der Einstellung von Servowegen
sein, die bei falscher / zu groBer Einstellung die Servos
und/oder das Flugmodell beschddigen oder gar zerstéren
koénnen. Bei Modellen mit Elektroantrieb demontieren Sie stets
beim Programmieren oder Justieren die Luftschraube(n) -
Verletzungsgefahr!
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RE I lstanﬂnrd .‘12:22:35 m Tl lstanﬂnrd .‘12:22:46 m
Neues Modell anlegen edit
O ne: — lugecug s || TSP | 4
e Heli Trucké&Boat E 2 cdefehiy
N ZiFZQ PPy u v w 2 ; g 4 f E
- - 012 3 456 7 89

@ [ & [aBc| - ok
1. Modellname
Im Feld ,,Name” geben Sie den Modellnamen ein, unter dem das
Modell im Senderspeicher abgelegt wird. Maximal 12 Zeichen
einschlieBlich Leerzeichen sind mdglich. Durch die Bestatigung des
Parameters ,,Name” gehen Sie zum Meni ,edit” Gber, in welchem
Sie mit der ,3D-Taste” den Namen eingeben. Mit den Tasten ,F1()”
und ,,F2()” andern Sie die Cursorposition.
Mit der Taste ,,F3(ABC)” @ndern Sie Klein- in GroBbuchstaben und
umgekehrt. Mit der Taste ,F4()” I6schen Sie das Zeichen an der
Cursorposition. Mit derTaste,F5(0K)” bestatigen Sie den Namen
und kehren zuriickzum Meni,,Néues Modell anlegen”.
Den Modellnamen kénnen Sie auch nachtraglich andern, dazu rufen
Sie "HAUPTMENU->Modellwahl/-modifikation-
>Grundeinstellung” auf.
2.  Modelltyp
Der Modelltyp entscheidet, welche weitere Optionen der Sender im
Assistenten und den weiteren Sendereinstellungen anbietet. Die
Wahlmaoglichkeiten sind Flugzeug, Heli oder Truck&Boat. Nach
Aktivieren des Modells kann dessen Modelltyp nicht mehr verdndert
werden.
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Mit der Taste ,F5(>>)" wechseln Sie zum nédchsten Schritt des
Meniassistenten ,,Grundeinstellung”, aber nur dann, wenn zuvor
der Modellname eingegeben und der Modelltyp ausgewahlt
wurden.

9.1.3 Grundeinstellung-Flugzeug

Dieser Meniupunkt beinhaltet die Konfigurationseinstellungen der
Tragflachen, Leitwerke, des Antriebs (Anzahl der Motoren),
Bremsklappen und Fahrwerkservos. Entsprechend der in diesem
Menu eingestellten Konfiguration werden Flugfunktionen generiert
und die jeweiligen Mischer aktiviert.

REIIl |Stnndnru | | | 12:22:34

Grundeinstellungen

2 Querruder ®

@—PpLeituerk:  Kreuz- od. T-LWIHRIR@

G)—Ppuntrien(e): ®

@ 9 Storklappenservos: O]
® Fahrwerk-Servos:
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1. Tragflache

Der Sender bietet folgende Servo-, Querruder- und
Klappenkonfigurationenan:

Bezeichnung Beschreibung

1 Querruder Ein Querruderservo

2 Querruder Zwei Querruderservos
2 QR|1 WK Zwei Querruderservos, ein Klappenservo
2 QR|2 WK Zwei Querruderservos, zwei Klappenservos
4 QR|2 WK Vier Querruderservos, zwei Klappenservos
2 QR|4 WK Zwei Querruderservos, vier Klappenservos
4 QR|4 WK Vier Querruderservos, vier Klappenservos

2. Leitwerk

Der Sender bietet folgende Leitwerksonfigurationen an:

Bezeichnung Beschreibung

Kreuz- od. T- Standard-Leitwerk mit einem gesteuerten
LW:THR1SR Hoéhenruder und einem Seitenruder

V-LW 2 Servos V-Leitwerk mit Hohen- und Seitenruderfunktion

Leitwerk mit zwei Servos fiir das Hohenruder und

Ailvator 2HR1SR einem Seitenruderservo

Leitwerks mit jeweils zwei Servos fiir

2HR/25R das Hohenruder und das Seitenruder

(Delta-)Modell ohne Leitwerk, die Steuerung erfolgt

Kein LW durch gemischtes Hohen- und Seiten-/bzw.

(Elevon/Delta)

Kein Modell ohne Leitwerk
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3. Antrieb(e):

Anzahl der Motoren im Modell, sie kann von 0-4 gewahlt werden. Je
nach eingestellter Anzahl werden Ausgange fiir die Ansteuerung
der Motoren generiert und dem/den Gebern am Sender
zugeordnet.

4. Storklappenservos

Es kdnnen 0-2 Storklappen(-servos) eingestellt werden. Je nach
eingestellter Anzahl werden Ausgénge fir die Ansteuerung der
einzelnen Stoérklappen generiert und dem/den Gebern am Sender
zugeordnet.

5. Fahrwerk-servos

Konfigurationsmaoglichkeit 0-4 Servos. Je nach eingestellter Anzahl
werden Ausgdnge fiir die Ansteuerung der einzelnen
Fahrwerkservos generiert und den Gebern am Senderzugeordnet.

Mit der Taste ,F5(>>)" echseln Sie zum ndchsten Schrit des
Menuassistenten ,, Funktions+Geberzuordnung”.

9.1.4 Grundeinstellung-Heli

I||2:22:59 m

Grundeinstellungen
Taumelsch.: s (Std. 120°)

T§DDHH|Stnndnrd

Nickservo—Position
Winkel 120°® Drehung 0°®
Anlenkungs lange (TS-Servos)
1005 ® 1008 ® 100% ®

Governor
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Anordnung derTaumelscheibe

Geben Sie den Typ der Taumelscheibe ein, den Ihr Hubschrauber
verwendet. Ndhere Informationen finden Sie im Handbuch lhres
Hubschraubers.

. »3 Servos (Std. 120°)” - eine Taumelscheibe, bei der die Flug-
funktionen Nick, Roll und Kollektiv durch Zusammenarbeit von 3
Servos gesteuert werden. In der Konfiguration der Taumelscheibe
kann man einzelne Punkte naher zur Achse oder weiter davon
verschieben und damit die Nichtlinearitat der Servos eliminieren,
Parameter ,Lever lengths”. Wenn Sie eine Konfiguration der
Taumelscheibe mit 3 Servos (140°) oder 3 Servos (90°) verlangen,
passen Sie die notwendige Einstellung mit Schritten von 1° iber den
Parameter,Angle”an.

. .4 Servos (90°) - eine Taumelscheibe, bei der die
Flugfunktionen Nick, Roll und Kollektiv durch Zusammenarbeit von
4 Servos gesteuert werden, die jeweils in Winkeln von 90°
zueinander stehen. Die Konfiguration bietet die gleichen
Moglichkeiten, wie bei der vorhergehenden Taumelscheibe.

. +Mechanisch” - Taumelscheiben, bei denen fiir jedes Servo
jeweils eine Flugfunktion vorgesehen ist.

Umkehr der Orientierung der Taumelscheibe um 180°

Diese Parameter ,Nickservo-Position” ist nur bei der
Taumelscheiben-Variante ,,3 servos (Std. 120°)”. erreichbar. Je

nach Konfiguration der Taumelscheibe im Modell kann in der
Einstellung dieTaumelscheibe um 180° gedreht werden.
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Winkel derTaumelscheibe

Diese Parameter ,,Winkel” ist nur bei der Taumelscheiben-Variante
»3 servos (Std, 120°)” erreichbar. Der Winkel, den die Punkte der
Taumelscheibe 1 = 2 und 1 - 3 untereinender einschlieBen, kann
vom Nutzer knfiguriert werden. Damit kann man die verlangte
Konfiguration derTaumelscheibe fein abstimmen.

Drehung

Diese Parameter ,,Drehung”ist bei derTaumelscheiben-Variante ,,3
servos (Std. 120°)” und ,,4 servos (90°)“erreichbar. Es geht um die
Drehung der gesamten Taumelscheibe um einen definierten Winkel.
Damitkann mandie verlangte Konfiguration der Taumelscheibe fein
abstimmen.

LiangenderServoarme (Servo 1-4)

Verschiebung der Punkte der Taumelscheibe naher zur
Rotationsachse oder weiter weg von ihr. Dank dieser Méglichkeit
konnen Sie einen nichtlinearen Servolauf oder unterschiedliche
Servoeigenschaften kompensieren.

Drehzahlregler

In manchen Fillen der Hubschrauber-Steuerung wird fir die
Motorsteuerung die Funktion der Drehzahlregelung genutzt — d. h.
eine Regelung der konstanten Drehzahl ohne Abhangigkeit vom
Kollektiv. Ist der Modellhubschrauber mit dieser Motorsteuerung
ausgeristet, schalten Sie diese Funktion ein. Wenn Sie diese
Funktion einstellen, wird im Meni ,Feineinstellungen” die
Konfiguration des Drehzahlreglers erreichbar.
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9.1.5 Taumelscheibenmischer

Sehr feines nachjustieren der Taumelscheiben-Servos. Hier kdnnen
Sie die Ausschlaggroflen der einzelnen Heli-Flugfunktionen
definieren.

I‘12:22:33 B

T’:Du[]ﬂ l Standard

Taumelscheibenmischer

Héhe 50% @
Pitch 508 @
<< >>

9.1.6 Grundeinstellungen-Truck&Boat

00l lstandnrd [ ] ‘ 12:22:13 i |
Grundeinstellungen
@— Antrieb(e):
|@Motortyp nur vorwirts @
<< >>

1.  Antrieb(-e)

Anzahl von Motoren im Modell, sie kann von 0-4 gewahlt werden. Je
nach eingestellter Anzahl werden Ausgange fiir die Ansteuerung
einzelner Motoren generiert und den Gebern am Sender
zugeordnet.
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2. Motortyp

Drehen alle Motoren im Modell in einer Richtung, oder kdnnen siein
beiden Richtungen drehen (,vorwarts/rliickwarts”)?

9.1.7 Funktions+Geberzuordnung

Auf der Basis der getroffenen Konfiguration werden alle (Flug-)
funktionen den Gebernam Senderzugeordnet.

Das Meni bietet die Moglichkeit einer Umbenennung der
Flugfunktionen, einer Zuordnung zu einem beliebigen Geber des
Senders und eine nachtrdgliche Einstellung der Trimmung dieser
Funktion.

Den Ausgangszustand stellen Sie bei Bedarf mit der
Taste,F2(Auto)”wieder her.

Illz:zz:n m

REIl | Standard

Funktions+Geberzuordnung
Funktion

Geber | Trim MaxTrim

1. Umbenennen einer Geberfunktion

Durch Editieren der standardmaBigen Bezeichnungen in der Spalte
»Funktion” konnen diese nach Wunsch umbenannt werden.
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2, Zuordnung des Gebers zur Flugfunktion

Durch Anderungen in der Spalte ,Geber” kdnnen Sie einen
beliebigen Geber des Senders einer Flugfunktion zuordnen. Die
Bezeichnungen P1-P8 bezeichnen die Proportionalkanéle 1-8, Sa
-Sj dieSchalter.

Durch Auswahl dieses Parameters wechseln Sie ins Meni ,Geber
auswdihlen” siehe Kapitel 9.7 Die Zuordnung kontrollieren Sie sehr
einfach tiber das graphische Symbol neben der Beschreibung des
Gebers in der Spalte ,Geber’ welche die aktuelle Einstellung
anzeigt.

3. Auswahl einer zusatzlichen Trimmung

Jede Flugfunktion kann mit einer zusatzlichen Trimmung versehen
werden, wodurch die Feinabstimmung des Modells erleichtert wird.
Durch Editieren der Spalte ,Trim” kdnnen Sie einen beliebigen
Geber zusatzlich zur Trimmung der gewahlten Flugfunktion
zuordnen. Durch Auswahl dieses Meniipunktes wechseln Sie zum
Meni ,Geber auswdhlen” siehe Kapitel 9.7. Diese Zuordnung
kdnnen Sie sehr einfach Uber das graphische Symbol Gberwachen,
welches sich neben der Beschreibung des Gebers im Abschnitt
»Trim”, befindet und die aktuelle Einstellung anzeigt.

Den Proportionalgebern P1-P4 (Steuerkniippel) sind die
Trimmtasten unter den Kniippelaggregaten automatisch
zugeordnet.

4. Bereich derzuséatzlichen Trimmung

Uber die Position , Trim-Max* kann der maximale Trimmeinfluss auf
die zugehorige Flugfunktion eingestellt werden. Der Ausgangswert

ist 50%. Bei Einstellung des Wertes 0% wird der Geber der
Zusatztrimmung keinen Einfluss auf die Flugfunktion haben, bei
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100% wird der Geber der Zusatztrimmung die gesamte
Flugfunktionin vollem Umfang beeinflussen.

5. Hinzufiigen einer Funktion

MitderTaste ,F3(+)” konnen Sie eine eigene Funktion hinzuftigen.
6. Loschen der Funktion

MitderTaste ,F4(-)"16schen Sie die markierte Funktion.

Stellen Sie sicher, dass Sie allen Flugfunktionen die gewiinschten
Geber des Senders zugeordnet haben, ggf. auch die richtigen
Zusatztrimmungen. Mit der Taste ,F5(>>)” wechseln Sie zum
nachsten Schritt des Menuassistenten, der ,,Servozuordnung”.

Hinweis: Die Ausgangszuordnung wir entsprechend dem Sendermodus
durchgefiihrt. Wenn die Ausgangszuordnung nicht richtig ist,
kontrollieren Sie den eingestellten Modus im Menii
HAUPTMENU -> Erweiterte Einstellungen -> Sticks/Schalter
Setup.
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9.1.8 Servozuordnung

Am Bildschirm wird die Zuordnung von den Senderfunktionen zu
den Empfangerkanélen angezeigt. Diese Zuordnung kann beliebig
verdndert werden. Die Ordnungszahl am Anfang der Spalte
bezeichnet den Senderkanal, daneben wird die Ausgangsfunktion
des Senders angezeigt. In diesem Menu kdnnen Sie die
Verzweigung der Ausgangsfunktionen erkennen, d.h. jede
Senderfunktion kann einer beliebigen Anzahl von
Empfangerkanalen zugeordnet werden. Die einzige Beschrankung
ist dabei die Anzahl der (16) Gbertragenen Kandle des Senders. Die
Ausgangseinstellung wird auf Basis der vorherigen Einstellung
wiederhergestellt, um diese wieder zu aktivieren driicken Sie die
Taste, F3(Auto)”.

T’;uﬂ[]ﬂ|snnnaru .||2:22:32 B T’;UD[]MStmuaru l||2:22:n B
Servozuordnung
2 Querruder 1% a)
Querruder 2% 4 Hhe ® .
® Seite® 6 ® Modell aktivieren?

.® 8 @
O] @
. ® ®

) il

1. Zuordnungder Servofunktion zum Empfangerkanal
Markieren Sie den gewiinschten Empfangerkanal und driicken die
»3D-Taste”. Nun kdnnen Sie auswdhlen, welche Funktion/Servo Sie
dem ausgewdhlten Empfangerkanal zuordnen wollen.

Mit der Taste ,F5(Ja)” wechseln Sie zum ndchsten Schritt, dem
Ablegen des Modellsin den Senderspeicher.

a) Der Assistent fragt Sie nach der Bestatigung zur Erstellung des
Modells ,Modell aktivieren?”. Wenn Sie zur Bestatigung mit der
Taste ,F1(Nein)”, antworten, kehren Sie zum Assistenten zuriick
und kénnen das Modell weiter konfigurieren. Bei Bestatigung mit
der Taste ,F5(Ja)" wird das Modell im Speicher abgelegt und
gleichzeitig aktiviert. Danach wechseln Sie automatisch zum Menu
»Servoeinstellungen'. Das bereits gespeicherte Modell kénnen Sie
selbstverstandlich jederzeit wieder im Meni ,HAUPTMENU-
>Modellwahl/-modifikation" Meniizeile ,,Grundeinstellungen’,
»Funktions+Geberzuordnung"und ,Servozuordnung'".

Hinweis: In diesem Augenblick konnen Sie den Empfiinger mit
dem Sender binden und danach mit der
Konfiguration ,,Servoeinstellungen"fortfahren.

9.1.9 Servoeinstellungen

Menii fir die Feinabstimmung der Ausgangsfunktionen von Sender
-> Empfangerkandle -> Servos. Die Zuordnung der
Ausgangsfunktion des Senders zum Empfangerkanal ist im oberen
Teil des Menis abgebildet (erste Zeile unter der
Menibeschreibung).

REI ‘Standard l|12:22:01 m

Servoeinstellungen
Hotor 1 [ ] 20X
Servo Nr. Motor 1 [ONC

Mittenverstelluna [ [ | 0%
Max. positiv 100%
Max. negativ -100%
Limit: positiv 125%
Limit: i
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1. Darstellungdes Servoausschlags
Im oberen Teil des Mends ist der aktuelle Ausschlag fiir den

ausgewahlten Kanal dargestellt. Alle Anderungen in diesem Menii
werden unmittelbar wirksam.

2. AuswahldesEmpfiangerkanals

Auf der Position ,F1” in der unteren Zeile steht der aktuell
ausgewahlte Kanal. Mit den Tasten ,F2()” und ,F3()” oder durch
Editieren des Parameters ,Servo Nr.” wahlen Sie jenen Kanal, den Sie
konfigurieren mochten.

3. Mittenverstellung

Dieser Menuipunkt zur Einstellung der Servo-Mitte Position auf dem
ausgewahlten Kanal.

Ratschlag: Versuchen Sie bereits beim Bau des Modells die
Mittelstellung mechanisch so gut wie moglich zu
justieren. Wenn Sie einen zu hohen
~Mittenverstellung” Wert fiir die Mittelstellung
einstellen miissen, beschrinken Sie dadurch den
verbleibenden Servoweg.

4. Maxpositiv/negativ

Diese Parameter definieren die Endwerte der Servowege, d.h.
welche Servostellungen in den Endpositionen der Gebers erreicht
werden. Diese Funktion sollte zur Einstellung der fir den
Flugbetrieb erforderlichen maximalen Servowege/
Ruderausschldge verwendet werden. Eine mdgliche mechanische
Beschddigung der Servos und Klappen durch zu grof3e Ausschlage
istzu beachten!
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Hinweis: Die GroBBe des Maximalausschlages kénnen Sie
weiterhin durch die Trimmeinstellung, durch
vergroBerte Ausschldge (Mischer!) und weitere
Proportional-und Gebereinstellungen beeinflussen.

5. Limit:positiv/negativ
Begrenzung des Servowegs, die weder durch Mischer, Timmungen
oder andere Geberfunktionen Uberschritten werden kann.

Ratschlag: Durch dieses ,harte” Limit kénnen Sie den Servo-
/Ruderklappenausschlag noch vor einem
mechanischen Anschlag oder sonstigem Hindernis
stoppen, wodurch sie bei richtiger Einstellung eine
Beschddigung des Servos und/oder der
Ruderklappen zuverldssig verhindern kénnen.

6. Umkehr

Umkehr der Servo-Drehrichtung. Damit wird bei Bedarf die richtige
Wirkrichtung der (Ruder-)Klappen und sonstiger Funktionen
eingestellt.

7. Verzogerung positiv/negativ

Einstellung der Stellzeit eines Kanals zwischen den Endpositionen.
Diese kann bei Bedarf auch richtungsabhéngig definiert werden,
z.B. unterschiedliche Stellzeiten/Geschwindigkeiten beim Aus- und
Einfahren eines Fahrwerks.

Ratschlag: Die Funktion ist vorteilhaft fiir Einziehfahrwerk-
Servos.
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9.2. Feineinstellungen

-erweiterte Einstellmoglichkeiten fiir Modelle..
. Flugphasen

+  Digitaltrimmung Tl [standara W[12:22:0
. Flugphasentrimmung Feineinstellungen
‘ Dual Rate/Expo Digitaltrimmung
7 Flugphasentrimmung
. Funktionskurven Dual’ Rate/Expo
. Querruderdifferenzierung Funktionskurven
(das Menii wird nur bei bestimmten gzizzzsz:dlffere"z-‘er“"g
Modelleinstellungen angezeigt) Rubtorfly

. Freie Mischer
. V-Leitwerksmischer

. Butterfly

. Ailevator

. Delta/Elevon Mischer
. Gyro/Governor

9.2.1 Flugphasen

Mittels vordefinierter Flugphasen kénnen sehr einfach die
Flugeigenschaften des Modells an verschiedene Flugsituationen
angepasst und die Beherrschbarkeit bei unterschiedlichen
Bedingungen und Situationen wie z.B. Start, Speed, Thermik,
Landung mit Lande-/Stérklappen verbessert werden. Diese
unterschiedlichen Einstellungen sind natlrlich nicht nur bei
Segelflugmodellen, sondern auch z.B. bei Kunstflugmodellen fir
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den klassischen oder 3D-Flug ausgesprochen hilfreich. Jede der
beschriebenen Flugzustdnde erfordert unterschiedliche
Einstellungen, um jederzeit eine einfache und prézise Steuerung zu
gewabhrleisten. Alle derartigen Anpassungen kénnen sehr einfach
mittels unterschiedlicher Flugphasen definiert werden.

Pro Flugmodell stehen bis zu 10 Flugphasen zur Verfligung, die aus
Grinden derTransparenz nach eigenem Ermessen benannt werden
kénnen. Zu jedem Zeitpunkt kann jeweils nur eine Flugphase aktiv
sein, deshalb ist deren Prioritat durch ihre Reihenfolge in der Liste
definiert. Wenn die Bedingungen fiir mehrere Flugphasen zutreffen
wird diejenige mit der hochsten Prioritdt aktiviert. Flugphasen
kdénnen miteinem beliebigen Geber am Sender aktiviert werden.

Konfiguration einer Flugphase

. Manche Menis enthalten Parameter mit einem globalen
Glltigkeitsbereich, der durch das Symbol ,Erdkugel” und dem
Buchstaben ,G” gekennzeichet ist. Durch Umstellen dieses
globalen Parameters auf das Symbol mit dem Buchstaben ,S”
andern Sie die Einstellung von global auf spezifisch, d.h. die
Einstellungen sind speziell und ausschlieBlich fir diese Flugphase
gultig. Seien Sie bei dieser Aktion vorsichtig. Nach Umschaltung des
Gultigkeitsbereiches von global auf Flugphase wird die
Konfiguration vor dem Umschalten (global) in allen existierenden
Flugphasen abgespeichert.

e Ist der Parameter im Menil fest definiert und der
Gliltigkeitsbereich wird auf den Wert ,,S” umgeschaltet, kann die
Einstellung dieses Parameters in jeder Flugphase unterschiedlich
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sein. Durch das Umschalten in eine andere Flugphase nimmt der
Parameter die eingestellten Werte fiir die jeweilige aktiven
Flugphasean.

. Ist der Parameter frei wahlbar (d.h. er kann zum Verzeichnis
hinzugefligt werden) und der Guiltigkeitsbereich wird auf den Wert
»S” eingestellt, erscheinen die Einstellungen nur in der aktuellen
Flugphase. Nach Umschaltung in eine andere Flugphase wird deren
Konfiguration angezeigt/verwendet.

e Jedes Modell erhdlt schon bei seiner Aktivierung eine
Standardflugphase.

Ratschlag: Falls Sie keine unterschiedlichen Flugphasen
verwenden wollen kénnen Sie auch ohne weiteren
Programmieraufwand einfach immer die Standard-
Flugphase verwenden.

T’:Duﬂl] ‘ Standard

.‘12:22:27 B

Flugphasen

Titel:
1 Standard @

YerzOg.  Switch
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1. Hinzufligen einer Flugphase

Mit der Taste ,,F3(+)” fligen Sie eine neue Flugphase hinzu. Falls Sie
diese als Kopie einer bereits bestehenden erstellen wollen,
markieren Sie die zu kopierende Flugphase und driicken die Taste
#F3(+)". Es erscheint ein Meniu mit der Abfrage, ob Sie die
ausgewahlte Flugphase kopieren wollen.

MitderTaste , F5(Ja)”erzeugen Sie eine Kopie gleichen Namens.
MitderTaste ,,F3(Nein)” erzeugen Sie eine neue Flugphase.

MitderTaste ,F1(Esc)” ehren Sie zurlickzum Menu ,, Flugphasen”.

.|12:22:29 m

Flugphasen

REIl | Standard

Markierte Flugphase kopieren?
Standard

2. Umbenennen von Flugphasen

Man kann die Ubersichtlichkeit der einzelnen Flugphasen
verbessern, indem deren Bezeichnungen deren Einsatzprofil
beschreibt, z.B. Start, Thermik, Autorotation,... Durch Andern des
Parameters ,,Titel”konnen die Flugphasen umbenannt werden.
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3. Verzdgerung eine Flugphase . Hékchen - die Aktivierungsbedingungisterfiillt,

Diese Verzdgerung definiert die Umschaltzeit von der aktiven . Kreuz- die Aktivierungsbedingung st nicht erfillt.
Flugphase in die Nachste. Eine Umschaltung beinhaltet oftmals

- In der Statuszeile wird die aktuelle Flugph igt.
grundsatzliche Anderungen der Servo- / Ruder- / nderstatuszefiewiradie aktuelieriugphaseangezeig

Klappenstellungen. Wiirde die Anderung der Flugphasen zu abrupt Name deraktuell "0l 1239 W[i2i22i25 K]
stattfinden konnte es zu einer schlagartigen Verdnderung der Flugphase. Flugphasen
Flugeigenschaften flihren - ein verzogerter und somit weicher Titel: Verzoa.  Switch

Ubergang entschirft dieses Verhalten nachhaltig. 1'3‘5 [y - voli——@
2 Standapd 0.0

Die Steuerfunktion Gas wird von der Verzégerung der Flugphase G— o ’ ——®

nicht beeinflusst. Bei dieser Funktion kommt die Konfiguration Q)

sofort zur Anwendung. ®

Ratschlag: Stellen Sie immer wenigstens eine minimale

Verzégerung fiir die Flugphasenumschaltung ein. 5. Prioritét der Flugphasen

Eine verzégerungslose und somit schlagartige Falls die Bedingungen fiir die Aktivierung mehrerer Flugphasen
Verinderung der/aller Servopositionen kann zu gleichzeitig erfiillt sind entscheidet deren Prioritét. Diese wird durch
unerwiinscht hohen Stromspitzen in der Servo- die Nummerierung und Reihungin der Liste festgelegt. Je niedriger
stromversorgungfiihren. die Ordnungszahl, desto héher ist die Prioritiit der Flugphase.

Die Ausgangs-Flugphase hat stets die niedrigste Prioritat.

4. Aktivierung einer Flugphase

T).:EID[IU|123 .‘12:22:53 [ 63

Flugphasen

Eine Flugphase kann durch einen Schalter aktiviert werden. Durch
Editieren des Parameters ,,Switch” (Schalter) gelangen Sie in das
Meni  ,Geber auswdhlen”. Hier kénnen Sie jenen Schalter
auswahlen, der die ausgewahlte Flugphase aktiviert. Siehe . Kapitel

9.7. Jeder Flugphase kénnen Sie einen beliebigen Schalter, einen Alle Flugphasen zurcksetzen?
Proportionalgeber oder auch einen logischen Schalter zuordnen.
Die Erflillung der Bedingung zur Aktivierung der Flugphase wird << ok

durch ein Symbolinder Spalte ,,Switch”angezeigt. 54
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6. Standardflugphase festlegen

Eine ausgewahlte Flugphase kénnen Sie als Standard-Flugphase
definieren. Nach Auswahl der gewiinschte Flugphase betatigen Sie
~F4(0pt.)” und bestdtigen die Abfrage: ,Als Standard flugphase

setzen"
7.Loschen einer Flugphase

Eine Flugphase konnen Sie wie folgtentfernen:

a) wahlen Sie die gewtinschte Flugphase und rufen Sie mit der Taste
»F4(0Opt.)"” die Optionen auf.

b) mit dem Menlpunkt ,Flugphase l6schen” |6schen Sie die
ausgewahlte Flugphase.

Esistnicht moglich, die Standard-Flugphase zul6schen!

8. Riickstellung aller Flugphasen den Ausgangszustand

Sie konnen alle Fluphasen auf einmal in den Ausgangszustand
zuriicksetzen. Driicken Sie bei einem beliebigen Parameter des
Menus die Taste ,F4(Opt.)” worauf die Einstellungsmdglichkeiten
angezeigt werden. In der Menlizeile ,Alle Flugphasen
zuriicksetzen?" stellen Sie den Ausgangszustand aller Flugphasen
wieder her.

Ratschlag: Uberpriifen nach jeder Konfigurationsdinderung einer
Flugphase die Einstellungen aller Flugphasen!

9.2.2 Digitaltrimmung

Die Trimmung der Haupt-Steuerfunktionen erfolgt tiber vier Tasten,
die unterhalb der Knilippelaggregate angeordnet sind. Die
Definition der Schrittweite und auch des gesamten Trimmweges
der einzelnen Geber wird im Menu ,Digitaltrimmung”
durchgefihrt. Bei jeder Steuerfunktion kénnen unterschiedliche
Trimmschritte und Timmwege eingestellt werden.

Mit der Taste ,,F3(Trim)” wechseln Sie zum Ubersichtsmen, in
diesem werden alle Auswirkungen der Einstellungen graphisch
dargestellt. T’;Dguﬂ|sunuaru I|12:22:|3 B

Digitaltrimmung
Funktion

00%  100%

2% | |1 1
100% 1003 |@G
1008 100% |@G

¢ | 1oos 100% |@BG

Trim ok

Drossel
Seite

®
0% —
1. Trimmschritt
Wenn Sie die Spalten mit der Bezeichnung ,Step” editieren,

definieren Sie den Trimmweg pro einzelnem Druck auf die
Trimmtaste.

Ratschlag: Zum Einfliegen des Modells weihlen Sie eine groBeren
Schrittweite - diese kénnen Sie spdter wieder
verringern.
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2. Trimmbereich

Wenn Sie die Spalte mit der Bezeichnung ,Weg” editieren,
bestimmen Sie die moéglichen gesamten Trimmwege in beide
Steuerrichtungen

3. Giiltigkeitsbereich der Trimmeinstellung

Die Trimmeinstellungen kdnnen fir alle Flugphasen giiltig sein —
Symbol der Erdkugel und der Buchstabe G. Jede Flugphase kann
ihre eigene Trimmeinstellung haben - Verzeichnissysmbol und der
BuchstabeS.

9.2.3 Flugphasentrimmung

In diesem Meni definieren Sie die Trimmeinstellungen fir die
einzelnen Flugphasen.

Die Konfigurationen kénnen global oder oder flugphasenspezifisch
gewahlt werden. Diese Moglichkeit gewahrleistet eine Anpassung
derServopositionen andie einzelnen Flugphasen.

1. Servopositionen

Der Ausgang jedes Gebers / Steuerfunktion kann bei Bedarf auf
mehrere Empfangerkandle (Servos) aufgeteilt werden. Durch
Editieren der einzelnen Spalten mit der Bezeichnung ,S1-S4"
andern Sie die Servoposition der ausgewahlten Steuerfunktion. Der
Servoausschlag wird in Prozentangegeben.

MitderTaste ,,F3(Clr)” setzen Sie die gesamte Zeile auf Null.

Mit der Taste ,F1(Sym.)” wird die symmetrische Anderung der
Trimmwerte aus/eingeschaltet.
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2. Giiltigkeitsbereich

Die Servoausschlage konnen fir alle Flugphasen giiltig sein -
Erdkugel-Symbol und der Buchstabe G. Jede Flugphase kann ihre
eigene Definition der Servoausschldge haben - Symbol des
Verzeichnissesund der BuchstabeS.

T’:Duﬂﬂ ‘ Standard | ‘ 12:22: 04 m
Flugphasentrimmung

Funktion S1 2 53 sS4
Quer 0% 0x 0% 0X@G
Hohe 0% 0% BG
Seite 0% BG
Drossel 0% BG
Klappen 0% 0x 0% 0X@G
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9.2.4 DualRate/Expo

Wollen Sie mit einem Geber des Senders, z.B. einem Schalter die
Ausschlagbereiche oder den Verlauf der Steuerfunktion
beeinflussen, konnen Sie mehrere unterschiedliche und
umschaltbare Steuerwege (DualRate) definieren. Diese kdnnen bei
Bedarf mit unterschiedlichen Steuercharakteristiken /
Exponentialwerten ergdnzt werden. Dadurch wird die
Steuerwirksamkeit in Abhdngigkeit von der Knuppelstellung
beeinflusst, z.B. geringe Steuerwege und damit ,weiche”
Charakteristik im Bereich der Knlippelmitte oder umgekehrt. Durch
die Exponentialfunktion werden die Endausschldge der Servos
nicht beeinflusst.

=00l ‘Stnnﬂnrd l||2:22:3u Y |

Dual Rate/Expo
Quer
Hohe
Seite
Drossel

®

a). BezeichnungderSteuerfunktion

b). inProzentausgedriickter Servoweg/Endausschlag
c). inProzentausgedriickte Expowert

d). Glltigkeitsbereich
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Durch Markieren einer der Steuerfunktionen mit dem Cursor und
Betatigen von ,F4(edit)” oder der ,,3D-Taste” gelangen Sie in den
Editiermodus dieser Parameter, in das Meni ,Dual-Rate/Expo
bearbeiten”

T’juﬂnﬂ|stnnuuu lllz:zz:us [ 633
Dual-Rate/Expo bearbeiten
@— >Quer« BG T
(B —foPosition 1 -+
[®lleg 100% 100% .4
© 4
@ —f®twmential 0% 0% ——®
(©—feswitch .® 1

a). Gewahlte Steuerfunktion
b). AnzeigederSchalterposition

c). in Prozent ausgedriickter Steuerweg / Endausschlag beider
Steuerwege

d). in Prozent ausgedriickter Exponentialverlauf / beide
Steuerwege

e). Einstellung des Gebers fir die Umschaltung zwischen den
getroffenen Einstellungen

f). Darstellungdergewahlten Einstellung
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1. Giiltigkeitsbereich

Diese Einstellungen konnen fir alle Flugphasen giiltig sein -
»Erdkugel-Symbol” und der ,Buchstabe G*. Jede Flugphase kann
auch ihre eigene DualRate/Expo-Definition haben -
»sVerzeichnissymbol” und , der BuchstabeS".

2. Auswahl des Gebers fiir das Umschalten zwischen den
Konfigurationen

Wahlen Sie den Parameter ,, Switch” (e), damit gelangen Sie zum
Meni ,,Geber auswdhlen”. Betdtigen Sie den zur Umschaltung
gewlinschten Geber. Bei zwei unterschiedlichen Einstellungen
wahlen Sie z.B. einen 2-Stufenschalter, bei dreifacher Umschaltung
einen 3-Stufenschalter. Vergessen Sie nach Auswahl des Gebers
nicht, dessen Wirkrichtungen und Mittelstellung einzustellen,
diesesistnach Betatigen derTaste ,,F2(Prop.)”moglich.

Die Einstellung konnen Sie dadurch uberprifen, indem die
Anderung der Position des Gebers auch eine Anderung der
Konfigurationsnummer im Meni ,,Dual-Rate/Expo bearbeiten”
zur Folge hat. Im Falle der zweifachen Umschaltung wird sich der
Wert der Bereichskonfiguration von ,Position1” auf ,Position2*,
bei dreifache Umschaltung auf ,Position1* ,Position2” und
»Position3” dndern.

3. Ausschlagbereich

Jede Konfiguration des Bereichs (b) (Geberposition) hat Einfluss auf
die zuvor getroffenen Einstellungen - dieser wird durch die Grafik
der Funktion dargestellt. (f).

Die Ruderwege werden durch den Parameter ,Weg” definiert.
Durch einen wachsenden Wert vergro3ert, durch einen sinkenden

58

=

Wertverringern sich die Ausschldge.

Einen exponentiellen Verlauf erzeugen Sie liber den Parameter
nExponential” (d). Wenn dieser Parameter gleich Null ist, verhalt
sich der Steuerweg linear zur Knlippelstellung. Wenn der Wert des
exponentiellen Verlaufs anwdachst, andert sich die
Steuercharakteristik in Abhadngigkeit zur Kniippelstellung analog
zuram Bildschirm dargestellten Kurve.

Alles kann noch mit den Flugphasen kombiniert werden. Als
Resultat kdnnen Sie jeder Flugphase eine andere Einstellung von
DualRate und Expo hinterlegen.

Ratschlag: Wir empfehlen die Exponential-Funktion zur
Erhohung der Steuerprdzision zu verwenden.

9.2.5 Funktionskurven

Verlauf der Steuerwege in Abhdngigkeit von der Geberstellung -
welche Abhangigkeit besteht zwischen der Position des Gebers und
dem Servoausschlag? Das Menii bildet eine Ubersicht aller
Steuerfunktionen (a) Einstellungen ihrer Kurven (Verlaufe) (b) sowie
deren Verzégerungen (c). ab. Die Folgen einer Einstellung kénnen
Sie sofort nach dem Einstellen am Servomonitor durch Driicken der
Taste ,F2()” kontrollieren.

o0l ‘ Standard

[ ] |1 2:22:34 ||IEEE:]

Funktionskurven

Funktion Kurve - Yerzig +

= 0.0s 0.0s @G

[ o.0s|0 db
1 0.0s/|0.0s D
L1 0.0s[| 0.0s dD

Quer
Héhe
Seite
Drossel

L1 0.0s 0.0s

Os
s +_J_:
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a). Steuerfunktion Standard | Linearer Verlauf, entlang der senkrechten Achse
b). Kurven/Verlaufe der Steuerfunktion verschiebbar
konstant |Ein vorgegebener, einstellbarer Wert fiir das
Ausgangssignal
3-Punkt, x>0, | Dreipunkt-Kurve, jede Position der Punkte
x<0,[X| | einstellbar
5-Punkt | Finfpunkt-Kurve, jede Position der Punkte

c). Verzdégerung bei positiver und negativer Veranderung der
Geberposition

d). Glltigkeitsbereich

1. Einstellung der Funktionskurven einstellbar
Wenn Sie die Kurve einer der Steuerfunktionen einstellen méchten, 7-Punkt | Siebenpunkt-Kurve, jede Position der Punkte
editieren Sie die Spalte ,Kurve’, oder markieren mit dem Cursor die einstellbar
Steuerfunktion. Danach driicken Sie die Taste ,,F4()” um in dieses 9-Punkt | Neunpunkt-Kurve, jede Position der Punkte
Menii zu wechseln. einstellbar
5l ‘mmm .‘,2:22”5 =i +posit!v, V.ierpunkt-Kurve, jede Position der Punkte
Funktionskurven -negatlv,. einstellbar
sQuer< +symmetric

Bearbeiten von Funktionskurven

Wenn Sie eine eigene Kurve zu
erstellen entscheiden, wie folgt

vorzugehen: Txog [standara  W[12:z2i1e
Entscheiden sie, wie viele Funktionskurven

a). Typdereingestellten Funktionskurve Stitzpunkte der Kurve Sie ;ug:j:tw Punkt 2

b). Graphikderaktuellen Funktionskurve bendtigen und wahlen Sie eine aPunkt® _Ein
passendeVorlage. e |

Den Verlauf einer Funktionskurve kénnen Sie entweder aus den Editieren Sie die Graphik dieser . EL

vordefinierten Kurven auswahlen, oder auch eine neue Funktion Funktion indem Sie diese

. S ) L . . » KEEJIREJE KR
erzeugen, indem Sie eine der im Verzeichnis stehenden markieren und die ,3D-Taste
voreingestellten Kurven editieren und verandern. betdtigen.
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Erzeugen Sie eine eigene Kurve durch Verdndern der Positionen
einzelner Punkte. Jeder Punkt kann vertikal und horizontal bewegt
werden. Durch Drehen der ,3D-Taste” oder mit den Tasten ,F3“
und , F4" bewegen Sie die Punkte in senkrechter Richtung, mit,F1“
und ,,F2” waagerecht. Durch Driicken der ,,3D-Taste” wechseln Sie
zum néchsten Punkt, mit ,esc” kehren Sie zum vorhergehenden
Punktes zuriick. Links von der Graphik werden die Koordinaten des
ausgewahlten Punktes dargestellt, ,Ein” beschreibt die Position
des Gebersund ,,Aus” den Ausgangswert.

2. Verzogerung der Reaktion in positiver/negativer
Wirkrichtung

Die Reaktion des Servos auf den Geber des Senders wird um jene
Zeitspanne verzogert ausgefiihrt, die in der Spalte ,Verzog"
definiert ist. Die positive Verzogerung wird als jene Zeit definiert, in
der die Funktion von 100% auf -100% ablauft, eine negative, in der
die Funktion von -100% auf 100% abl&uft.

3. GiiltigkeitderEinstellung

Die Kurvenverldufe der Funktionen konnen fiir alle Flugphasen
gultig sein — symbolisiert durch das Symbol der Erdkugel und den
Buchstaben G. Jede Flugphase kann aber auch ihren eigenen
Funktionskurven ausweisen - gekennzeichnet durch das
Verzeichnissymbol und den Buchstaben S.
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9.2.6 Querruderdifferenzierung

Um eine Rollbewegung des Modells exakt um die Rumpf-
Langsachse durchzufiihren und unerwiinschte Gierbewegungen zu
unterdriicken missen i.A. bei den Querrudern unterschiedliche
positive und negative Ausschldge eingestellt werden, die
sogenannte ,Querruderdifferenzierung”. Abhdngig vom
verwendeten Profil, der (Querruder-)Scharnierachse und diverser
anderer Parameter kann diese positiv oder negativ erforderlich sein.
Diese Funktionist nurdann aktiviert, wenn Sie mindestens zwei oder
mehr Servos fiir die Querrudersteuerung in den Grundeinstellungen
ausgewahlt haben.

W[z K |

T’:uﬂﬂﬂ | Standard

Querruderdifferenzierung

S1 2 S3 S4
poS. 100% 1005  100%  100%
neg. 100% 1008  100%  100%

1. GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfigurationen der Querruderdifferenzierung kénnen fiir alle
Flugphasen giiltig sein - ,Symbol der Erdkugel” und ,,Buchstabe
G“. Jede Flugphase kann aber eine eigene Konfiguration der
Querruderdifferen-zierung haben - Verzeichnissymbol und
Buchstabe,,S".
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2. Differenzierung

Jede Querruder-Steuerrichtung kann einen unterschiedlichen
Steuerweg eingestellt haben. Die mit ,Up” und ,Down”
bezeichneten Zeilen enthalten pro verwendetem Servo eine Spalte
(bezeichnet mit S1-S4), fir jedes Servo konnen beide
Wegrichtungen definiert werden. Durch Markieren der Zeile ,pos.”
oder ,neg.”. mitdem Cursorund driicken der,, 3D-Taste” wechseln
Sie zur Einstellung, mit der Taste ,F1(Sym)” werden die Werte
symmetrisch verdandert.

9.2.7 Ailevator

Die Hohenrudersteuerung ist auf zwei Servos aufgeteilt, wobei die
rechte und linke Seite unabhdngig voneinander angesteuert
werden. Durch die Funktion ,Ailevator” wird ein Zusammenwirken
zwischen der Querruder- und Hohenruderfunktion erreicht. Schldgt
z.B. das linke Querruder nach oben und das rechte nach unten aus,
schlagen gleichzeitig und in gleicher Richtung das linke und rechte
Hoéhenruder aus, wodurch die Wirksamkeit der Rollfunktion erh6ht
wird. Dieser Mischer wird automatisch nach Erstellung des Modells
mit Leitwekseinstellung ,Ailevator 2H2V" aktiviert, die
Basiskonfiguration des ,Ailevator” -Mischers betragt jeweils 50%
desHohenruder-und Querruderweges.
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o0l ‘ Standard

.||z:22:45 m

Ailevator

Querruder

50% @

1. GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfiguration dieses Mischers kann fiir alle Flugphasen gliltig
sein — ,Symbol der Erdkugel” und der ,Buchstabe G”. Jede
Flugphase kann auch eine eigene Mischerkonfiguration aufweisen —
Verzeichnissymbol und der Buchstabe,,S".

2. RuderwegedesAilevator

Fur die gemischten Steuerfunktionen konnen unterschiedliche
Steuerwege eingestellt werden. Die mit ,Héhe” und ,,Querruder”
bezeichneten Zeilen enthalten zwei Spalten ST und S2, welche die
beiden Servos reprasentieren. Fiir jedes Servo kdnnen die
Servowege getrennt definiert werden. Durch Markieren der
jeweiligen Zeile mit dem Cursor und driicken der ,3D-Taste”
wechseln Sie zum Editiermodus. Mit der Taste ,F1(Sym)” erfolgt die
Anderung der Ruderwege symmetrisch.
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9.2.8 V-Leitwerksmischer

Ist das Modell mit einem V-Leitwerk ausgestattet bendtigt es einen
entsprechenden Mischer zur Realisierung der Seiten- und
Hohenruderfunktion. Bei Auswahl ,V-Leitwerksmischer” in den
Basiseinstellungen wird dieser Mischer automatisch aktiviert. Die
Ausgangseinstellung des Mischers ,,V-Leitwerksmischer” sind je
50% des Ruderweges fiir Hohen- und Seitenruder.

I‘12:22:25 B

V-Leitwerksmischer

T’;Duﬂﬂ l Standard

$1 S2
Hohe 50% ® 50% ®
Seite 50% @ 50% @

1. GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfigurationen des Mischers kann fiir alle Flugphasen glltig
sein — ,Symbol der Erdkugel” und der ,Buchstabe G" Jede
Flugphase kann aber auch eine eigene Konfiguration dieses
Mischers haben -Verzeichnissymbol und der Buchstabe,,S".

2. BereichederFlugfunktionen des Hohen-und Seitenruders

Den einzelnen Steuerfunktionen konnen unterschiedliche
Ruderwege zugewiesen werden. Die mit ,Hoéhe” und ,Seite”
bezeichneten Zeilen enthalten zwei Spalten, mit S1 und S2 werden
die Servos des V-Leitwerks bezeichnet. Fir jedes Servo kann ein
eigener Steuerweg eingestellt werden. Durch Markieren der Zeile
mit der Beschriftung ,Héhe” oder ,Seite” und driicken der ,3D-
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Taste” wechseln Sie zum Editiermodus der einzelnen Servos. Mit der
Taste ,F1(Sym.)” schalten Sie beim Editieren die aktuelle Anderung
aller Parameter der Zeile ein oderaus.

9.2.9 Delta/Elevon Mischer

Betreiben Sie ein Modell mit gekoppelter Ruderflachen am Fligel,
dann nutzen Sie die Querruder gleichzeitig fir die
Hohenruderfunktion. Die Steuerfunktionen des Hohenruders und
derQuerruder kdnnen verschiedene Wege annehmen. Dieses Men(
ist in dem Falle zuganglich, wenn das aktuelle Modell eine
Konfiguration der Schwanzflossen ,Kein LW (Delta/Elevon)” hat.

1. GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfigurationen der Bereiche von Seitenruder und Querrudern
konnen fir alle Flugphasen giiltig sein — ,,Symbol der Erdkugel”
und der ,Buchstabe G“. Jede Flugphase kann aber eine eigene
Konfiguration der Ruderwege von Seitenruder und Querrudern
haben -Verzeichnissymbol und der Buchstabe,S".

o0l ‘Standnrd n ‘ 12:22:52 ERE |

Delta/Elevon Mischer

S1 52 53 54
Hohe 50%  50%  50%  50%

Querruder 50%  50%  50%  50%
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2. RuderwegedesHo6henrudersund der Querruder

Einzelne Steuerfunktionen kdnnen verschiedene Wege haben. Die
mit ,Hohe” und ,Querruder” bezeichneten Zeilen enthalten so
viele Spalten (bezeichnet mit S1-S4), mit wie vielen Servos Sie die
Ruder ansteuern. Fiir jedes Servo der gegebenen Steuerfunktion
kann ein Ruderweg bestimmt werden. Durch Markieren der Zeile
mit der Beschriftung,,H6he” oder ,,Querruder” mit dem Cursor und
driicken der ,3D-Taste” wechseln Sie zum Editiermodus der
einzelnen Servos. Mit der Taste ,,F1(Sym.)” erfolgt die Anderung der
Ruderwege symmetrisch.

9.2.10 Butterfly

Konfiguration einer aerodynamischen Bremse, die aus einer
Kombination der Querruder, Klappen und Héhenruder bestehen
und Uber einen Geber des Senders aktiviert werden kann. Fiir die
Aktivierung kénnen die oben erwahnten Steuerfunktionen je nach
Konfiguration in jene Positionen eingestellt werden, bei denen ein
Bremseffekt am Modell entsteht - bei Bedarf auch

flugphasenspezifisch.
o0l lstandnrd l‘12:22:35 B
Butterfly
- Verzdg + Mode

Switch
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1. Aktivierungderaerodynamischen Bremse

Unter der mit,,Switch”bezeichneten Position des Menis ordnen Sie
den Geber zu, mit dem Sie die Bremse aktivieren. Ob die
aerodynamische Bremse eine oder mehrere Positionen einnehmen
wird und kontinuierlich oder sprungweise bedient wird, bestimmen
Siedurch Auswahl des Gebers, siehe ,,Geber auswdhlen”.

2. VerzdgerungderBremse

Die Zeit, in welcher die aerodynamische Bremse aktiviert/deaktiviert
wird - d.h. die gewiinschte Position erreicht. Mit dem Parameter
»Delay+” definieren Sie die Zeit des ,, Ansprechens” , mit dem
Parameter, Delay-“definieren Sie die Zeitdes,Einfahrens”.

3. GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfiguration der aerodynamischen Bremse kann fir alle
Flugphasen giiltig sein —,,Symbol der Erdkugel” und der Buchstabe
»G" Jeder Flugphasen kann aber auch eine eigene
Butterflyeinstellung haben —Verzeichnissymbol und der Buchstabe
Ilsll'

4. Ausschldagederaerodynamischen Bremse

Jede Steuerfunktion kann verschiedene Bereiche der
aerodynamischen Bremse haben. Je nach Einstellung des Modells
werden Zeilen mit Steuerfunktionen angezeigt, die mit , Quer?,
»Klappen” und ,,Héhe” bezeichnet sind und ebenso viele Spalten
(S1-S4), wie Servos enthalten. Fir jedes Servo der gegebenen
Steuerfunktion kann der Ausschlag eingestellt werden. Durch
Markieren der Zeile mit der Beschriftung ,,Quer?, ,,Klappen* oder
»Hohe” mit dem Cursor und driicken der ,,3D-Taste” wechseln Sie
zum Editiermodus der einzelnen Servos. Mit der Taste ,,F1(Sym.)”
erfolgtdie Anderung der Ruderwege symmetrisch.
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9.2.11 Freie Mischer

Wenn Sie eine gegenseitige Beeinflussung einiger der
Steuerfunktionen wiinschen erzielen Sie dies auf einfache Weise mit
der Funktion ,Freie Mischer” . Sie wahlen, von welcher
Steuerfunktion die Mischung ausgehen soll und in welche sie
projiziert werden soll. Der Sender erlaubt den Betrieb von bis zu 20
freien Mischern pro Modell. Das Menii enthélt eine Ubersicht aller
existierenden freien Mischer im Modell. Die mit ,Von“ bezeichnete
Spalte bezeichnet die Steuerfunktion, von welcher ausgegangen
wird - den Eingang. Die Spalte mit der Bezeichnung ,Zu”
charakterisiert diejenige Steuerfunktion, in welche die Mischung
hineinprojiziert werden soll — den Ausgang. In welchem Mal3e der
Ausgang beeinflusst wird, zeigt die Spalte ,Master-Wert“an. Die
letzte Spalte beschreibt die Gultigkeit der Mischerkonfiguration,
global oderflugphasenspezifisch.

T’;uuﬂl]‘stnnuam .|12:22:2g B
Freie Mischer

Yon: Zu:  Wert

Quer @ Hohe ®

0% G

copy| + - edit| Ok

1. Kopieren eines Mischers

Durch Markieren eines Mischers mit dem Cursor im
Mischerverzeichnis und driicken der Taste ,,F1(Copy)” erzeugen Sie
eine Kopie des ausgewdhlten Mischers. Dieser wird am Ende des
Verzeichnisses abgelegt.
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2. Erzeugen einesfreien Mischers

Mit der Taste ,F2(+)” erzeugen Sie einen neuen Mischer. Nach dem
Driicken der Taste erscheint das Konfigurationsmeni fir die
Grundparameter des Mischers. Der erste Parameter ,,Von“ stellt die
Steuerfunktion dar, von der ausgegangen wird - den
Mischereingang. Der zweite Parameter ,Zu” charakterisiert die
Steuerfunktion, in welche die Mischung hineinprojiziert werden soll
- Ausgang des Mischers. Der letzte Parameter ,Master-Wert”
beschreibt die Gewichtung des Mischers. Nach der Konfiguration
der Basismdglichkeiten und Bestdtigung mit der Tatste ,F5(>>)"
wechseln Sie zum Mischerverzeichnis. Wollen Sie eine
fortgeschrittene Mischerkonfiguration aus dem Verzeichnis der
freien Mischer abbilden, markieren Sie mit dem Cursor den
gewlinschten Mischer und driicken die Taste, F4(edit)".

l||2:22:20 B

Freie Mischer

T’:DUDD ‘Standard

Yon: Quer ®

Zu: Hohe ®

Master—Hert 308 @
<< >>

a). GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfiguration des Mischers kann fiir alle Flugphasen gliltig sein
- »,Symbol der Erdkugel” und Buchstabe, G". Jede Flugphase kann
aber eine eigene Konfiguration des Mischers haben -
Verzeichnissymbol und der Buchstabe,,S".
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b). Aktivierungeinesfreien Mischers

Dem mit,, Switch” bezeichneten Parameter ordnen Sie einen Geber
zu, der den freien Mischer aktiviert. Ob die Gewichtung ,,Master -
Wert”, des freien Mischers einen oder mehrere Werte annehmen
wird, die kontinuierlich oder sprunghaft bedient werden,
bestimmen Sie durch die Auswahl des Gebers, siehe ,Geber
auswdhlen”.

c). DieKurvedesfreien Mischers

Gleich, wie beim Verlauf von Steuerfunktionen ,Funktionskurven”
koénnen Sie durch Editieren des Parameters ,,Kurve” den Verlauf des
freien Mischers definieren. Die entsprechenden Auswirkungen und
Einstellmoglichkeiten sind im Kapitel ,Funktionskurven”
beschrieben.
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d). VerzoégerungderReaktion der Ausgangsfunktion bei
positiver /negativerVerdanderung

Das Ansprechen des Servos auf den Geber des Senders wird in der

Zeitaufgefachert, die im Parameter ,Basis” definiert ist. Die positive

Verzogerungszeit ist als Zeit definiert, in welcher die Funktion von

100% bis -100% ablauft, die negative, in welcher die Funktion von -

100% bis 100% ablauft.

“ definiert ist. Die positive Verzogerungszeit ist als Zeit definiert, in
welcher die Funktion von 100% bis -100% ablauft, die negative, in
welcher die Funktion von-100% bis 100% ablauft.

e). Ansprechverzogerung der Ausgangsfunktion nach der
Aktivierung/Deaktivierung des Mischers

Die Zeit des schrittweisen Ubergangs zwischen der Aktivierung und
Deaktivierung des Mischers. Nach Deaktivierung des Mischers geht
das Servo schrittweise zu seiner neuen Position innerhalb einer Zeit
Uber, die mit dem Parameter ,Schalter-“. definiert ist. Nach
Aktivierung des Mischers geht das Servo schrittweise zur seiner
neuen Position innerhalb einer Zeit Uber, die mit dem Parameter
»Schalter+”definiertist.

f). GewichtungderAusgangederSteuerfunktion

Hat die Steuerfunktion mehr Ausgdnge als einen, kann die
Gewichtung fiir einzelne Ausgdnge eingestellt werden. Die
Mentizeile mit der Bezeichnung ,Mix Ausgabe” driickt aus, in
welchem Male die Ausgdnge der Steuerfunktionen (S1-S4) durch
den Mischer beeinflusst werden. Dieser Menleintrag wird nicht
angezeigt wenn die entsprechende Steuerfunktion lediglich mit
einem Servo angesteuert wird.
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g). Wirkrichtungder Mischerauswertung

Wenn die Steuerfunktion aus mehreren Ausgédngen (Servos)
gebildet wird, haben Sie die Maoglichkeit einzustellen, ob der
Mischer zu den Ausgangen (Servos) addiert oder subtrahiert wird,
d.h. ob das Mischungsergebnis sich auf die Ausgange (Servos) als
Ausschlag nurin einer oderin beide Richtungen auswirkt.

h). Beeinflussung des Mischereingangs durch einen anderen
freien Mischer

Als Eingang fir einen freien Mischer kdnnen Sie entweder eine
Steuerfunktion oder auch eine Steuerfunktion in Kombination mit
einem freien Mischer nutzen. Wenn Sie beabsich-Tigen, einen neuen
freien Mischer zu erzeugen, dessen Eingang eine bereits durch einen
existierenden freien Mischer beeinflusste Steuerfunktion hat, gehen
Siewiefolgtvor:

» Bei der Konfiguration des Mischers, den Sie als Quelle
(Eingang) verwenden méchten, miissen Sie die Option ,Slave
Link” aktivieren. Dadurch kann er als Eingang fiir weitere freie
Mischer zu verwendet werden. Durch Betdtigen der ,3D-
Taste” legen Sie fest, ob der Mischeranteil addiert oder
subtrahiert wird.

* Dem freien Mischer, welchem Sie als Eingang die
Steuerfunktion mit Mischung verwenden wollen, weisen Sie
die gegebene Steuerfunktion zu und aktivieren ,,Master Link“.
Ob die Mischung zu diesem Mischer addiert oder subtrahiert
wird entscheidetdasVorzeichen.

i). Beeinflussung der Ausgangsfunktion des freien Mixers
durch dieTrimmung
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Mit dem Parameter ,Trim” des freien Mischers aktivieren /
deaktivieren Sie die Beeinflussung der Ausgangsfunktion durch die
Trimmung der Eingangs-Steuerfunktion.

j). Beeinflussung der Ausgangsfunktion des freien Mischers
durch zwei Ausschlaggro3en

Mit dem Parameter ,Slave Dual-Rate” des freien Mischers
aktivieren/ deaktivieren Sie die Beeinflussung der
Ausgangsfunktion durch zwei AusschlaggroBen der Ausgangs-
Steuerfunktion.

Mit der Taste ,F2()” rufen Sie den Servomonitor auf. Mit der Taste
+F4()" definieren Sie die Mischerkurve. Mit der Tatse ,F5()”
bestdtigen Sie die Einstellung und gehen zurlick zum Verzeichnis
der freien Mischer.

3. Loschendesfreien Mischers

Mit der Taste ,F3(Del.)” |6schen Sie den jeweils markierten freien
Mischer.

4. EditierenderKonfiguration

Die Basiskonfiguration fiihren Sie mit der ,3D-Taste” durch.
Markieren Sie den freien Mischer, durch Betatigen der ,3D-Taste”
wechseln Sie zum Editiermodus der Basisparameter. Die erweiterte
Konfiguration rufen Sie durch Markieren des entsprechenden
Mischers im Verzeichnis und durch Betdtigen der Taste ,F4(Edit)”
auf.




I:|IJ|:I|EX(( computer rado conkErol syskEem

9.2.12 Drehzahlregler/Gyro

Zur Stabilisierung eines Modellhubschraubers um die Hochachse
wird ein Kreiselsystem eingesetzt. Dessen Empfindlichkeit auf
Positionsanderungen muss definiert werden, dazu steht im
Sendermeni ein eigener Parameter zur Verfigung. Zur
Feinjustierung im Flug kann die eingestellte Kreiselmpfindlichkeit
Uber einen eigenen Steuerkanal beeinflusst werden, d.h. verstarkt
oder bei auftretendem Pendeln um die Hochachse auch verringert
werden.

Um die Drehzahl des Hauptrotors konstant zu halten wird in
manchen Hubschraubern ein eigener Drehzahlregler, der Governor,
verwendet. Dessen Funktion wird im Menipunkt
"Governoreinstellungen" definiert.

Fir beide beschriebenen Funktionen stehen jeweils 3 Positionen zur

Verfligung, diese konnen global - Weltkugel und Buchstabe "G" -
oder flugphasenabhangig - Liste und Buchstabe "S" eingestellt
werden.

T’u‘uuﬂﬂ l Standard

l‘12:22:5s B
Gyro/Governor

Kreiseleinstel lungen (2]

Position 1 Position 2 Position 3
505 ® v 0% ® 508 ®

Governoreinstel lungen ®BG
Position 1 Position 2 Position 3
S0 ® v @ 100% ®

1. KonfigurationdesKreisels

In der Ausgangskonfiguration des Modells ist fuir die Auswahl der
Kreiselempfindlichkeit der Dreiweg-Schalter ,Si” vordefiniert. Die
Konfiguration der drei mdglichen Schalterpositionen erfolgt mit
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den Parametern ,,Position 1 ,,Position 2“ und ,Position 3”. Durch
Einstellen des/der Parameter ,Position 1/2/3“ stellen Sie die
jeweilige Empfindlichkeit des Kreisels in den einzelnen
Schalterstellungen ein. Die Kreiselwirkung kann auch im Betrieb
durch einen Drehgeber stufenlos proportional eingestellt werden.
Dazu wdhlen Sie im im Menu ,Modellwahl/-modifikation-
>Funktions-u.Geberzuordnung” den gewiinschten
Proportionaldrehgeber fiir die Beeinflussung der
Kreiselempfindlichkeitaus.

Die Kreiselkonfigurationen kann wahlweise fir alle Flugphasen -
Symbol der Erdkugel und Buchstabe ,,G* - Giiltigkeit besitzen oder
auch flugphasenspezifisch eingestellt werden — Verzeichnissymbol
und Buchstabe,,S".

2. Konfiguration desDrehzahlreglers

Wenn lhre Modellkonfiguration einen Drehzahlregler (Governor)
beinhaltet miissen dessen Einstellungen definiert und bei Bedarf
angepasst werden. Die Definition der gewtlinschten Drehzahl (in
Prozent) erfolgt mit den Parametern ,Position 1% ,Position 2* und
»Position 3”, diese entsprechen der jeweiligen Position des
vordefinierten Schalters ,Sg“ Die Drehzahl kann bei Bedarf auch
proportional Uber einen Drehgeber beeinflusst werden, die
Zuordnung des gewlinschten Proportionalgebers erfolgt im Meni
»Modellwahl/-modifikation->Funktions-u.Geberzuordnung”.

Die Drehzahlreglerkonfiguration kann wahlweise fiir alle
Flugphasen - Symbol der Erdkugel und Buchstabe ,G” - Glltigkeit
besitzen oder auch flugphasenspezifisch eingestellt werden -
Verzeichnissymbolund Buchstabe,,S".
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9.3. Erweiterte Einstellungen

Erweiterte Einstellung der Modellsteuerung.

W[i2:22i2 K ]
Erweiterte Einstellungen
Spezielle Modelloptionen
Sticks/Schalter Setup
Trainermodul
Logische Schalter
Sprachausgabe/Ereignis

Tﬁunﬂﬂ‘stundnrd

9.3.1Spezielle Modelloptionen

Das Meni enthélt die Zuordnung der Erweiterungsfunktionen zu
den Gebern der DC-16.

=00l ‘sununm l‘|z:22:29

Spezielle Modelloptionen

Weitere optionale Schalter
®—‘Autotrimm-3cha\ter C)

[Trainerschalter O]

() ——{€5tartLogaing Schalter @

Motor AUS
Motor—AUS Schalter
Motor-AUS Position

Leer lauf

®— Leer laufschalter [C]

Leer laufposition
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1. AutomatischeTrimmung

Zuordnung eines Gebers fiir den Start der automatischen
Trimmung. Nach dem Einschalten der automatischen Trimmung
wird die Trimmung entsprechend der aktuellen Ausschldge der
Kreuzknilppel eingestellt. Je gréBer der Ausschlag des
Kreuzkniippels ist, umso schneller stellt sich der Trimmwert in der
gegebenen Richtung ein. Auch bei aktiver Autotrimm- Funktion
werden mit dem Kreuzkniippeln selbstverstandlich auch die
Steuerfunktionen betatigt, d. h. Sie konnen normal das Modell
steuern und gleichzeitig werden aber auch die Trimmwerte
eingestellt.

Ratschlag: Uberdenken Sie vor der Aktivierung sorgfiltig die
Auswirkungen wenn diese Funktion aktiviert ist und
deaktivieren Sie nach dem Einfliegen des Modells
diese Funktion wieder!

2. Die Lehrer/Schiiler-Funktion

Zuordnung eines Gebers fiir den Lehrer/Schiiler-Betrieb.

3. Starteiner Aufzeichnung

Geberzuordnung fiir den Start einer Aufzeichnung von Telemetrie-
Daten. Nach dem Start einer Aufzeichnung wird auf dem
Speichermedium im Verzeichnis /Log/ eine neue Datei erzeugt. Die
laufende Datenaufzeichnung wird durch das blinkende Symbol in
der Statuszeile am Display signalisiert.

4. Abstellen des Motors

Diese Funktion nutzen Sie vor allem bei Modellen mit
Verbrennungsmotoren zum Abstellen des Motors. Sie kénnen sie
aber genauso gut bei Flugmodellen mit Elektroantrieb zur
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Entsicherung/Sicherung des Gaskanals anwenden. Die Funktion fiir
das Abstellen des Motors kdnnen Sie einem beliebigen Geber des
Senders zuordnen. Nach Aktivierung von ,Motor-AUS Position”
wird jener Wert (,Servostellung”) ausgegeben, den Sie als ,Motor-
AUS Position” eingestellt haben und der Gaskanal reagiert nicht
mehrauf die Stellung des Gas-/Drosselgebers.

5. Leerlaufeinstellung

Die Leerlauf-funktion wirkt auf den Gaskanal und definiert die
Leerlaufstellung. Diese kann im Parameter ,Leerlaufposition”
eingestellt werden. Ist die Funktion aktiv, d. h. der Geber erfiillt die
Aktivierungsbedingung, ist der Leerlaufwert gegeben durch die
Summe aus: ,,Max. negativ” (sieche Meni Servoeinstellungen) des
Gaskanals und dem Parameter ,Leer laufposition”. Des Gaskanal
reagiert weiterhin auf den Geber des Senders.

9.3.2 Stick/Schalter Setup

Definition der Eigenschaften von proportionalen und
nichtproportionalen Gebern des Senders, diese Einstellungen
konnen fir jeden Geber des Senders definiert werden.

a0l ‘stanunrd | ‘ 12:22:11 K |
Sticks/Schalter Setup
Geber—Nr. PI®
(D———{@Gebertvo 2-Achsen-Stick
Schalter EIN ]  75% ® 0)
Schalter AUS (] -75% @
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1. NameundTypdes Gebers

Die ersten beiden Mentizeilen zeigen den Namen und den Typ des
Gebers an. Die Geberkonfiguration kdnnen Sie mit denTasten ,,F2()"
und ,F3()” durchblattern.

2. Schaltpunkteeinstellen

Jeder Proportionalgeber des Senders kann gleichzeitig als Schalter
dienen. Die gewlinschten Schaltpunkte kénnen mit den Parametern
»Schalter EIN“und, Schalter AUS” frei definiert werden.

»Schalter EIN” - definiert, bei welcher Knlippelstellung der Schalter
alseingeschaltet betrachtet wird.

»Schalter AUS” - definiert, bei welcher Knilippelstellung der Schalter
alsausgeschaltet betrachtet wird.

Im Ausgangszustand sind die Schaltpunkte der Geber so
konfiguriert, dass Proportionalgeber als 3-Stufenschalter
ausgewertet werden.

a) Die Position des Gebers wird Giber dem Niveau ,Schalter EIN”
ausgewertet.

b) Die Position des Gebers wird zwischen dem Niveau ,Schalter
EIN“und,Schalter AUS” ausgewertet.

c) Die Position des Gebers wird unter dem Niveau,,Schalter AUS”
ausgewertet.

Wenn Sie den gleichen Wert fiir,,Schalter EIN“und ,Schalter AUS”
einstellen werden die Proportionalgeber als Zweipunktschalter
ausgewertet.

3. Vorflug-Konfiguration der Geber

Jedem Geber des Senders kdnnen Sie zuordnen, in welcher Position
er sich vor dem Einlesen des Modells aus dem Speicher bzw. beim
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Einschalten des Senders befinden soll. Solange sich alle Geber nicht
in den vordefinierten Positionen befinden wird das Modell nicht
aktiviert. Auf dem Senderdisplay wird das Senderlayout abgebildet,
bei dem alle jene Geber markiert sind, deren Position von der
definierten Vorflug-Konfiguration abweicht.

4. AbbildungdesGeberzustands

In der Zeile ,Status” wird der aktuelle Zustand des Gebers mitsamt
der Auswertung seines (Schalt-) Zustandes dargestellt.

Bei einem Taster (Schalter ohne Arretierung) kann damit auch die
Funktion einer Speichertaste eingestellt werden. Deren Betatigung
in/ aus Richtung der nicht arretierten Position andert den jeweiligen
Schaltzustand der vom Sender erkannt und zB zur punktuellen
Datenspeicherung verwendet werden kann.

Konfiguration des Umschalters am Steuerkniippel

Die Konfiguration wird im Modellspeicher abgelegt, deswegen
sollten Sie bei Modellen, bei denen Sie den Umschalter im
KreuzknUppel verwenden wollen, nicht vergessen den Typ des
Umschalters einzustellen. Wenn Sie dies nicht durchfiihren, wird der
Umschaltervom Sender nicht erkannt.

1.Vorgehesweise bei der Konfiguration

Wéhlen Sie aus dem Verzeichnis der Steuerelemente den
Umschalter ,,Sk” aus, wenn Sie den Umschalter im linken
Kreuzkniippel installiert haben, oder ,,SI* wenn der Umschalter im
rechten Kreuzknlppelinstalliertist.

Konfigurieren Sie den Parameter ,Geber typ" entsprechend dem
Umschaltertyp.
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. 2-Positionsumschalter -,Std. schalter”
. 3-Positionsumschalter -, 3-pos. schalter”

. Taste -,,Button”

Selbstverstdandlich konnen Sie fiir den Umschalter im Kreuzkniippel
dieVorflug-Konfiguration zulassen.

9.3.3 Drahtlosmodus/Trainer

Der Sender kann in einem der drei drahtlosen Basismodi betrieben
werden. Die Beschreibung finden Sie am Anfang der
Betriebsanleitung, siehe Kapitel 5. Die Konfiguration des drahtlosen
Modus und weitere mit den einzelnen Modi zusammenhédngenden
Funktionen finden Sie im Menil ,Drahtlosmodus/Trainer”, die
getroffene Wahl wird im Modellspeicher abgelegt und wird bei der
Modellauswahl entsprechend aktiviert. Die einzige Ausnahme
besteht im Modus Lehrer/Schiiler. Falls in der Modellkonfiguration
der drahtlose Modus Lehrer oder Schiiler eingestellt ist, wird die
Moduskonfiguration auch nach dem Ab- und Einschalten
beibehalten.|

Aus Sicherheitsgriinden dndert sich der Modus Lehrer/Schiiler auf
den Modus, default” nach Umschaltung auf ein anderes Modell.

Der Sender kann fiir Modellpiloten-Ausbildung benutzt werden,
dabei werden ein Lehrer- und ein Schilersender eingesetzt, die
drahtlos miteinander verbunden sind. Der Fluglehrer kann alle oder
auch nur bestimmte Steuerfunktionen an den Flugschiler
Uibergeben und bei Bedarf korrigierend eingreifen. Die
Steuersignale werden dabei in jedem Fall vom Schiilersender an das
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Modell gesendet, auch wenn die Steuerung an den Schdler
libergeben wurde.

Ist der Sender im ,Lehrermodus’, kommuniziert sein primares HF-
Modul mit dem Modell und das Sekundare mit dem Schiilersender.
Ist der Sender im Modus ,Schiler’, kommuniziert sein primares
Modul mit dem Lehrersender und das Sekundare ist inaktiv. Wenn
Sie zwei DC-16 zum Lehrer/Schilerbetrieb verwenden ist kein
weiteres Zubehor erforderlich. Betreiben Sie eine DC-16 im
Lehrer/Schiiler-Modus in Verbindung mit Sendern anderen Typs als
DUPLEX 2,4GHzbendtigen Sie ein drahtloses Lehrer/Schiiler-Modul.

Drahtloser Modus, Standard”

il chnnzi | | ‘ 12:22:50 K |

Drahtlosmodus/Trainer

Prim. Ti-Modul| binden v

a. Moduswahl

b. Befehl zum Binden des primédren Sendermoduls mit dem
Empfanger

Drahtloser Modus,, Schiiler”
o0l |stnnuuu [ | 12:22:37

Drahtlosmodus/Trainer
Schiler ®

Prim. TA-Modu!| binden

Funktion Kanal

Quer T®
Hohe 2@
Seite i@

Drossel

Im Modus ,Schiiler” werden keine Mischer, Dual Rates usw.
angewendet.

a.  Moduswahl

b. Befehl zum Binden des primdren Sendermoduls mit dem
Lehrersender oder dem drahtlosen Lehrermodul

¢.  Zuordnung einer Steuerfunktion zum Ausgangskanal / Geber
desSenders

Drahtloser Modus ,Trainer”

o000 |Stnndnrd l||2:zz:55 m

Drahtlosmodus/Trainer
Trainer ®

Trainerschalter .
Prim. TA-Modul binden X

Sek. TH-Modul binden X
Funktion Aktivier Wert Kanal

Quer x 00 1@
Hohe x 1008 2@
Seite x 008 3@
Drossel x 100% 1@




I:|IJ|:I|EX(( computer rado conkErol syskEem dE

a. Moduswahl

Definition des Schalters fiir die Umschaltung der Steuerung auf
den Flugschiiler. Wenn der Umschalter aktiv ist
(Hakchensymbol), ist die Steuerung dem Schiiler ibergeben.

b. Freigabe zur Anbindung des Sekunddrmoduls an den
Schilersender.

c. Freigabe von Steuerfunktionen an den Schiler; im
Lehrersender werden Funktionen, die der Schiiler steuern darf,
aktiviert bzw. gesperrt. So kdnnen dem Schiiler z.B. lediglich
die Hohenruder- und Seitenruderfunktion tibergeben und alle
anderen Funktionen weiterhin vom Lehrer gesteuert werden.

d. Gewichtung, in welchem Ausmal} die Steuerfunktion vom
Schiiler bei der Ubergabe der Steuerung kontrolliert wird.
Werden dem Lehrer z.B. 100% und dem Schiler 50%
zugeordnet kann der Fluglehrer die Steuereingaben des
Schiilers jederzeit neutralisieren und bei Bedarf auch in die
Gegenrichtung korrigieren.

e. Zuordnung zum Eingangskanal aus dem Schiilersender zur
Steuerfunktion des Lehrersenders.

Kombination von zwei DC-16 als Lehrer-und Schiilersender

1. Schalten Sie den Lehrersender ein und konfigurieren Sie das
Schulungsmodell. Binden Sie den Sender mit dem Empfanger
imdrahtlosen Modus,Default” und fliegen Sie das Modell ein.

2. Schalten Sie den Lehrersender in den drahtlosen Modus
LLehrer” um. Schalten Sie die Bewilligung der Anbindung des
Sekundarmoduls ein.

3. Schalten Sie den Schilersender ein und aktivieren Sie den
drahtlosen Modus ,Schiler”. Konfigurieren Sie die
Ausgangskanile.

Der Lehrersender ist ein DC-16 und der Schiilersender kein DC-
16

1.  Schalten Sie den Lehrersender ein und konfigurieren Sie das
Schulungsmodell. Binden Sie den Sender mit dem Empfanger
im drahtlosen Modus, Default” und fliegen Sie das Modell ein.

2. Schalten Sie den Lehrersender in den drahtlosen Modus
,Lehrer” um. Schalten Sie die Bewilligung der Anbindung des
Sekundarmoduls ein.

3. Der Schiilersender muss mit einem Duplex 2.4GHz-System
ausgeristet sein. Schalten Sie den Schiilersender ein um ihn
mitdem Lehrersender zu binden.

4, Im Lehrersender (DC-16) wechseln Sie nun zum Menu

.Drahtlosmodus/Trainer->Trainer”, in welchem Sie die
Eingangskandle des Schilersender den entsprechenden
Steuerfunktionen des Lehrersenders zuordnen.

Der Lehrersender ist keine DC-16 und der Schiilersender ist eine
DC-16

1.  Schalten Sie den Lehrersender ein und konfigurieren Sie das
Schulungsmodell. Binden Sie den Sender mit dem Empfanger
im drahtlosen Modus, Default” und fliegen Sie das Modell ein.

2.  Andie ,Trainerbuchse” (siehe Senderanleitung) schlieBen Sie
dasdrahtlose Modul Lehrer/Schiiler an (siehe Modulanleitung)
und aktivieren Sie am Modul die Bindung ein (stecken Sie den
Kurzschlusssteckerin den Stecker, Ext”).
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3. Schalten Sie den Schulersender (DC-16) ein und aktivieren Sie
den Drahtlosmodus,Schiiler”.

4. Am Schilersender (DC-16) wechseln Sie zum Meni
»Drahtlosmodus/Trainer->Student’, in welchem Sie den
Ausgangskanalen

Drahtloser Modus ,Zwei-Weg HF”
"ol ‘Stﬂnﬂ"ﬂ I|12:22: 17

Drahtlosmodus/Trainer

Mode i eg HF ®
Prim. TA-Modul binden v

Sek. T-Modul binden v

a. Moduswahl

Befehl zur Bindung des primdren Sendermoduls mit dem
Empfanger

c.  Befehl zur Bindung des sekundaren Sendermoduls mit dem
Empfanger
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9.3.4 LogischeSchalter

Wenn Sie wiinschen, dass sich einzelne oder mehrere
Senderfunktionen auf der Basis des Zustandes mehrerer
Bedienelemente aktivieren, kénnen Sie logische Bedingungen
erstellen. Jeder logische Schalter besteht aus einem logischen
Ausdruck. Diese Bedingungen setzen sich zusammen aus der
logischen Funktion und aus Operanden, sprich Geberzustianden
zusammen. Das Ergebnis logischer Umschalters sind, ahnlich wie bei
nichtproportionalen Gebern, maximal drei Zustande - ein, aus und
Mittelposition (dritter Zustand).

a0l |8tanﬂard [ | | 12:22: 40

Logische Schalter
L2 >>
L3 >>
L4 >>
L5 >
LG >>

1. Definitioneineslogischen Schalters

Editieren Sie einen aus den 16 in der Liste angezeigten logischen
Schaltern. Stellen Sie den Parameter ,, Aktiviert” auf den Wert . Ja“.
Danach wird das Menii zur Erstellung des logischen Ausdrucks
angezeigt. Mit dem ersten Parameter der Zeile wahlen Sie den
Geber, dessen Zustand bei der logischen Operation genutzt wird,
der zweite Parameter ist der Operator der logischen Verkniipfung.
Zur Auswahl stehen das logische Produkt AND (,und”), die logische
Addition OR (,oder”) und Multi, siehe Wahrheitstabelle. Mit dem
letzten Parameter wahlen wir jenen Geber, dessen
Zustand/"Stellung” bei der logischen Operation ausgewertet wird.
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In der letzten Menlizeile wird das Ergebnis des logischen Ausdrucks
dargestellt. Im Verzeichnis der logischen Funktionen werden die
definierten Schalter, der Operator und der Zustands der logischen
Schalter dargestellt.

Tl ‘Stnndnrd ] ‘ 12:22:12 R | o0l |sunuam ] | 12:22:22
Logische Schalter Logische Schalter

L1 AMktiviert Ja@®

Geber 1 Zustand Geber 2

2. Proportionale Auswertung

Logische Regeln kann man auch bei proportionaler Auswertung der
Geber bilden. Wenn Sie die proportionale Verarbeitung zulassen,
ergibt sich zusatzlich die Moglichkeit, Auswertungsgrenzen zu
konfigurieren. Dabei handelt es sich um die Definition, von welcher
Position des Gebers der Zustand ein/aus ausgewertet wird.

™.l | Standard

.‘12:22145 E‘:I

Logische Schalter
Aktiviert Ja@®

Geber 1 Zustand Geber 2
P2 @ AD® P2

w@® o 20% X<@  BO%
v
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3. Emulation eines Dreistufen-Schalters

Die logische Funktion ,,Multi" emuliert einen 3- Stufen-Schalter.
Wenn Sie zwei 2- Stufen-Schalter verwenden und durch deren
Kombination einen Dreipunkt-Umschalter erstellen mochten,
nutzen Sie dielogische Funktion ,Multi".

-‘12:22:41 m

1§D|]U|] | Standard

Logische Schalter

Geber 1 Zustand Geber 2
Sh v MIti@® Siox
(9]
Schalter 1 Schalter 2 Ergebnis mit Operator
AND OR Multi
o o o
4 o o

9.3.5 Sprachausgabe/Ereignis

Auf der Basis des Geberzustandes kann auch die Wiedergabe einer
gespeicherten Audiodatei gestartet werden. Diese Audiodatei kann
die Beschreibung einzelner Aktionen enthalten, wie z.B. das
Einziehen des Fahrwerks, die Umschaltung der Flugphase usw. Die
Ausgabe eines weiteren Akustiksignals wahrend der Wiedergabe
von Akustikdateien , z.B. das einer Stoppuhr, eines Timers oder der
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Trimmung, fiihrt zur Uberblendung der jeweiligen Musik-/Sprach-
/Akustiksignalausgaben.

W[z 0 K |
Sprachausgabe/Ereignis

Switch Datei VYerzog. Wdh.
Sc v ...® 0.0s Nein@®

T’:ugﬂﬂ | Standard

1. Zuordnungdes Gebers

Durch Editieren des Parameters ,,Switch” wéhlen Sie den Geber aus,
derdie Wiedergabe starten wird, siehe,,Geber auswdéhlen”.

2. AuswahlderakustischenDatei

Die Auswahl der Akustikdatei, die Sie mit dem ausgewdhlten Geber
starten wollen, fihren Sie durch Auswahlin der Spalte,Datei” durch.
Anmerkung: Die angebotenen Akustikdateien befinden sich im
Verzeichnis /Audio/.

3. VerzogerterStart

Die Wiedergabe der Datei nach Erfiillung der Startbedingung wird
nach Ablauf jener Zeitspanne durchgefiihrt, die im Parameter
»Verzég" definiert wird.

4. WiederholungdesStarts

Eine wiederholte Wiedergabe bei erfiillter Startbedingung wird in
der Spalte,Wdh. aktiviert.
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9.4. Stoppuhren/Sensoren 1. Erstellungeinerneuen Stoppuhr

Mit der Taste ,,F2(+)"” erstellen Sie eine neue Stoppuhr, diese wird in

- Einstellung der (Stopp-)Uhren und der Telemetrie der Liste jeweils unten angezeigt. Durch Editieren dieser Zeile
gl [standara  W[12:22:20 R | gelangen Siein das Einstellmend.
Stoppuhren/Sensoren 2. LoschendesTimers
%E'E_ Um eine angelegte Stoppuhr wieder zu |6schen markieren Sie die
Sensoren/Aufzeichnung entsprechenden Zeile und betdtigen Sie ,F3(-)".
Telemetrieanzeige 3. EditierenderStoppuhr-Einstellung
Mit der Taste ,F3(edit)” oder der ,3D-Taste” rufen Sie die
Konfiguration der mit dem Cursor markierten Stoppuhr auf.

aall ISM"GMU | | 12:22:00
B StOPPUhren Uhreneinstellung

Mit den Médglichkeiten zur Zeitmessung der DC-16 kdnnen Titel: &
verschiedenste Werte wie z.B. die Motorlaufzeit oder Rundenzeiten ?f:xit :gg gg 88
gestoppt werden. Der Sender ermdglicht den gleichzeitigen Betrieb Tiner-Tvp Standard ®
von bis zu 10 unabhangigen Stoppuhren, denen jeweils ein eigener Signal isieruns Kein®

Switch O
Ruckstel lung kurz®
Aktive Flugphasen Alle®

Name zugeordnet werden kann. Der aktuelle Zustand wird im
Hauptbildschirm als einzelne ,Fenster“angezeigt, die aktuellen
Werte werdenim Modellspeicherabgelegt.

1.  Erstellung einer neuen Stoppuhr
T:uunﬂlstnndard .|12:22:42 m a)' Bezeichnung
Stoppuhren

Der mit ,Titel” bezeichnete Parameter zeigt den frei wahlbaren
Namen der Uhr an, auf dem Hauptbildschirm wird automatisch ein
Anzeigefenster mit der Bezeichnung der Uhr erzeugt.

b). Startwert

Ausgangswert der Stoppuhr, dieser kann positive oder negative

+ - |edit]| ok 76 Werte annehmen.

Standard
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c). Zielwert

Der Start- und Zielwert gibt die Richtung des Timers an. Ist der
Startwert kleiner wird die Zeit addiert. Wird der Startwert ist groBBer
als der Zielwert gewahlt wird die Zeit subtrahiert. Der Zielwert kann
positive oder negative Werte annehmen.

d). Timer-Typ

Der Sender unterstiitzt 3 Typen von Stoppuhren (nachfolgend
JJimer”genannt):

 Standard - beim Timerstart wird die Zeit entsprechend der
Einstellung des Start- und Zielwertes gezahlt. Jedesmal, wenn der
Timer durch seinen Auslser ausgeschaltet wird, bleibt der Wert
stehen. Bei wiederholtem Start setzt der Timer die Zeitmessung
fort.

* Messung der Zwischenzeiten - beim Timerstart wird die Zeit
entspre-chend der Einstellung des Start- und Zielwertes
gemessen. Jedes Auslosen der Stoppuhr speichert die
Zwischenzeit und setzt den Timer auf seinen Startwert zurtick.
Auf dem Hauptbildschirm der DC-16 werden sowohl die
einzelnen/bisherigen Zwischenzeiten als auch die aktuelle
Zeitmessung angezeigt. Es kdnnen maximal 20 Zwischenzeiten
gestoppt werden, die Sie nach dem Abstellen des Timers mit der
Taste ,F4(Stop)”, durch links/rechts-Drehung der ,3D-Taste”
durchblattern kdnnen.

« Freilaufend - beim Timerstart wird die Zeit entsprechend der
Einstellung des Start- und Zielwertes gezahlt. Beim Abschalten
des Timers durch seinen Ausloser aktualisiert der Timer die Zeit
weiterhin. Mit der Taste ,,F4(Stop)” aus dem Hauptbildschirm
wird derTimerabgestellt.
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Ausgehend vom Hauptbildschirm kénnen alle Stoppuhren mit der
Taste ,,F5(Clr)” gleichzeitig wieder auf den Startwert zurlickgesetzt
werden.

Hat ein Timer keinen Geber zugeordnet, mit dem er gestartet wird,
wird er mit der Taste ,F4(Start)” aus dem Hauptbildschirm oder
durch Einschalten eines anderen Timers gestartet. Ist dem Timer ein
Ausloserzugeordnet, wird er nur durch diesen Ausléser gestartet.
e). Artderakustischen Signalisation

Vor dem Erreichen der Zielzeit kann eine akustische
Benachrichtigungals,Vorwarnung” eingestellt werden.

f). StartdesTimers

Zuordnung des Gebers zum Starten des Timers siehe 9.7 Geber
auswdhlen.

g). RiickstellungderStoppuhr

Mit der Taste ,,F5(Clr)” aus dem Hauptbildschirm wird der Timer
initialisiert, d.h. er wird auf den Startwert zurlickgesetzt.

»kurz reset” - Ruckstellung durch einen kurzen Druck auf die
Taste, F5(Clr)".

»Long reset” - Riickstellung durch einen langen Druck auf die Taste
~F5(Clr)”.

h). Flugphasen

Der Timer kann bei allen oder nur bei ausgewahlten Flugphasen
aktiv sein, auchder Start kann durch einen Flugphasenwechsel
erfolgen. Durch eine beliebige Konfigurationséanderung des Timers
wird seine Initialisierung durchgefiihrt. Der Wert des Timers in seiner
jeweiligen Konfiguration wird in der ersten Funktionstastenposition
(links) angezeigt.
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9.4.2 Alarme

Wenn Sie das JETI-Telemetriesystem nutzen, kénnen Sie in diesem
Menii die Grenzwerte (Alarmschwellen) definieren, bei deren Uber-/
Unterschreitung Sie durch die Wiedergabe einer ausgewdhlten
Sounddateidaraufaufmerk-sam gemacht werden.

W [i2:22005 K

T’;DDHU | Standard

Alarme

K < 4.50v x

1 RX-Spannung

Alarme derl.Generation

ei Sensoren/Empfangern der ersten DUPLEX-Generation (,nicht-
EX“) werden Alarme als Morse-Codes ausgewertet. Wenn Sie die
Telemetrie derl. Generation betreiben, bestéatigen Sie ,Morsecode-
Alarme einstellen” und wechseln damit zur entsprechenden
Alarmkonfiguration. Bei der Abfrage ,Morsecode-Alarme
einschalten?” betdtigen Sie die ,3D-Taste” und es erscheint eine
Tabelle. In der ersten Spalte wird das Morsealphabet abgebildet. Die
zweite Spalte zeigt die Zuordnung der Sounddatei, die bei
Auswertung des gegebenen Alarms wiedergegeben wird. Die
Klange werden aus dem Verzeichnis /Audio/ ausgewahlt. Die letzte
Spalte mit der Bezeichnung ,, Aktiviert” bedeutet die Zulassung /
Ablehnung der Alarmauswertung. Diese Konfiguration wird unter
der Modelleinstellung abgelegt.
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=00l l Standard

.llzzzz:uz m

Alarme

Morsecode-Alarme einschalten? v

Datei Aktiviert

AlarmeEX

Bei der Verwendung von DUPLEX-EX Komponenten kann die
Definition des Alarms direktim Sender ausgefiihrt weren. Dazuist es
erforderlich, den entsprechenden Sensor am Empfanger
anzuschlieBen und eine Bindung vom Sender zum Empfénger
durchzufiihren, um den Sensor in den Sender einzulesen. Dieser
Vorgang kann eine Weile dauern. Das Verzeichnis der
angeschlossenen Sensoren befindet sich im Hauptmeni unter
»Stoppuhren/Sensoren->Sensoren/Aufzeichnung”.

™0l lstandnrd -‘12:22:40 B
Alarm
Sensor RX-Spannung
Zustand 4.50v @
Datei ®
Leer laufeinstel lung x

1. Erstellungeines Alarms

Mit der Taste ,F2(+)” wechseln Sie zum Einstellmeni der
Alarmierung. In der Zeile ,,Sensor” wahlen Sie jenen Sensorwert,
dessen Grenzwert (Alarm) Sie einstellen wollen.
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2. AktivierendesAlarms

Durch Auswahl der Abfrage ,Aktiviert” und betatigen der ,3D-
Taste” stellen Sie den Alarm ,scharf” und es werden die
Alarmparameter angezeigt.

3. Definitiondes Grenzwertes

Der Parameter ,Zustand” definiert die Bedingung, bei deren
Erfillung ein Alarm ausgelést wird. Der Wert ,X“ wird als
Sensorgrof3e angesehen.

4. DieAudio-Datei

Auswahl der Akustikdatei, die beim Alarmereignis wiedergegeben
wird. Mit der Taste ,,F1()"” kdnnen Sie die ausgewdhlte Akustikdatei
abspielen, mitderTaste ,,F2()” stoppen Sie die Wiedergabe.

5. WiederholungderWiedergabe

Wenn die Alarmbedingung wéhrend einer Zeitspanne erfilltist, die
langer ist als die Lange der Akustikdatei, kann diese einmal oder
wiederholt wiedergegeben werden. Ist der Parameter ,Wdh.” (=
wiederholen) aktiviert (Hakchen), wird der dem Alarm zugeordnete
Klang wiederholt wiedergegeben, ist der Parameter ,Wdh.” nicht
aktiviert (Kreuz), wird dieser nureinmal wiedergegeben.

6. AktivierungdesLeerlaufalarms

Bei Aktivierung der Leerlauftrimmung kann gleichzeitig der Alarm
aktiviert werden.
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9.4.3 Sensoren/Aufzeichnung

Beim Aufruf dieses Menis erhalten Sie eine tabellarische Auflistung
der angeschlossenen EX-Sensoren mit ihren einstellbaren
Parametern - diese Informationen werden beim Bindevorgang
eingelesen, wobei dieser Vorgang (einmalig) eine gewisse Zeit in
Anspruch nehmen kann. In diesem Meni besteht Zugriff auf das
Verzeichnis der angeschlossenen Sensoren mit ihren Sensorwerten
und die Moglichkeit der Auswahl, welche dieser Werte Sie bei der
Telemetrieaufzeichnung in den Speicher ablegen méchten. Im
Ausgangszustand werden alle Werte der angeschlossenen Sensoren
gespeichert.

T’:Duﬂﬂ ‘Standnrd

I||m22m9 B
Sensoren/Aufzeichnung

Sensor Logging

Auto ok
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9.4.4 Telemetrieanzeige

In diesem Menii kénnen Sie die einzelnen Anzeigefenster am Txooll)[stanaara W 12:22:24 | Txooll)[stanaars W 12:22: 47 |
Display konfigurieren. Wie schon in der Einleitung erwéhnt wurde,

ist der Hauptbildschirm das primére Anzeigemedium des Senders. 0.00V

Am Bildschirm werden in aufbereiteter Form sdamtliche

Betriebsinformationen wie z.B. der Modellname, die Signalstarke m

und der Senderakku-Zustand angezeigt. Den groften Teil des Ea
Hauptbildschirms nimmt der Raum fir die frei definierbaren Seitel/1

Anzeigefenster ein.

Ubersicht der Anzeigefenster:

T’;‘,,J|]|][||stammru l‘u:zz:sa B T’;uun[||standum l‘u:zz:ua B
Rest laufzeit:
»Flugphasen” - Name der aktuellen Flugphase omA 3 .80V emA 3.80V
T’:uuﬂl]‘Standnrd l‘12=22=ls B T’:Duﬂn‘stnndnrd l||2:22:41 [ | ©.0mAh
CEE—

Standard -

Standard T
Seitedl/1

Seitel/1

=

»RX-Spannung” - Empfangerspannung

»Restlaufzeit” - Zustand des Senderakkus

. Der aktuelleLade-/Entladestrom.

. Spannung des Senderakkus.

. Aus dem Akku entnommene Kapazitat. Bei Akkubetrieb wird
der Kapazitdtswert erhoht. Beim Laden wird die entnommene
Kapazitat bis Null verringert.
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~Antenne” - Information Uber die Signalstérke

T’;UDDU Istnnnnrd

l||2:22:37 B

T’;DDDD Istnnunrd

lllz:zz:ss B

Rec: Antenne

»Besitzer” - Name des Eigentlimers

T’:DDDH ‘xtandard

l||2:22:41 B

Rec: Antenne

Seitedl/1

T’:Duﬂl] ‘standard

l||2:22:09 B

Besitzer

JETI model

JETI model

Heli
C.a

Seitedl/1

nJetibox” - Emulations-Bildschirm der JETIBOX

T’:Duﬂl] ‘ Standard

.‘12:22:36

63
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»Timer” - Stoppuhren

T’;uun[||standum .‘12:22:01 B T’;uun[||standuru l‘12:22:|9 B
T:
00:00.0
C.a
Seitedl/1

|start| c1r

»Telem” -Telemetriewerte der angeschlossenen Sensoren

T’:uuﬂﬂ‘stnnu"u llizzzz:m B T’:uuﬂ[llstnnu"u l‘1z:22:|9 B
T:
00:00.0
C.a
Seitedl/1

Die Anzeigefenster kénnen in Standard- oder doppelter GroBe
angezeigt werden. Bei doppelter Gré3e nehmen die Fenster mehr

Platz am Display ein, es konnen dadurch allerdings mehr
Informationen als zuvor oder aber auch die gleichen Werte in
groBererSchrift dargestellt werden.

Die Definition (Aufteilung) der Anzeigefenster kann an die einzelnen
Flugphasen angepasst werden. Jede Flugphasen kann verschiedene
Einstellungen der Anzeigefenster und somit eine andere
Darstellung des Hauptbildschirms bewirken.
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"ol [standara M[12:22:50 QK | Parameter den Wert ,S” (Verzeichnissymbol)”, ist diese

Telemetrieanzeige Konfiguration nur fiir die aktuelle Flugphasen giiltig. In diesem Fall
G Telemetrie:  Zoom bewirkt eine Anderung der Flugphasen sich auch eine
L lirer® e ® entsprechende Anpassung der Displayanzeige.

1. Anlegeneinesneuen Anzeigefensters

Mit der Taste ,F3(Add)” erzeugen Sie einen neues, leeres Fenster.
Durch Editieren wahlen Sie zuerst den Typ des Anzeigefensters. Die
zweite Spalte definiert die dargestellte GroBe des Fensters am
Display.

2. AnderungderReihenfolgeinderListe

Die Fenster und damit die Darstellung am Senderdisplay kdnnen
leicht umgruppiert werden. Durch markieren einer Zeile mit dem
CursorunddenTasten,F1()” und ,F2()” dndern Sie die Reihenfolge.

3. LoschendesAnzeigefensters

ODurch markieren des Blocks mit dem Cursor und driicken der Taste
+F4()” |6schen Sie das Fenster.

4. Giiltigkeitsbereich

In der ersten Menlzeile befindet sich die Konfiguration des
Glltigkeitsbereichs, durch betétigen der ,3D-Taste” dndern Sie die
Einstellung. Wenn der Parameter den Wert ,G” (Symbol der
Erdkugel) besitzt, ist die Konfiguration der Sensorfenster giiltig fir
alle Flugphasen, d.h. durch Anderung der Flugphase wird die
Anzeige des Hauptbildschirms nicht verdndert. Besitzt der
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9.5. Systemfunktionen

- Konfiguration der Systemfunktionen des Senders. Alle
Einstellungen in diesem Menii sind global - unabhdnging von der
Modellwahl.

=000 ‘sunuaru .ll2:222|ﬁ

Systemfunktionen

Reichuweiten- /Servotest
Geber kalibrieren
Servomonitor
Systemsounds

Audio Player

Jetibox
USB-Schnittstelle
Systeminformationen

9.5.1 Senderkonfiguration
Basiskonfiguration des Senders.

000 ‘Stununrd | | 12:22:45

Senderkonfiguration
Deutsch ®

Eigentlmer JETI model ﬂ—®

teuermodus 1: SR+HR|Gas+(R

Soundprofil Beep+Sprache :P—@
Datum (JJJJ/MM/TT) 2012/03/01
Zeit 12:22: 45

Distanzeinheit Meter (@ @
@

Temperatureinheit Celsius @]
French mode Tx Nein )¢
tartmel|dung unterdricken Nein(®
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1. Sprache

In der Zeile ,,Sprache” wéhlen Sie die Sprache des Senders. Alle
Mentibeschreibungen und Systemklange werden dadurch in die
ausgewahlte Sprache umgestellt. Wenn Sie die Sprache des Senders
andern, sollten Sie den Sender aus- und dann wieder einschalten,
damit die Konfiguration zur Anwendung kommt. Wenn Sie die
Sprache des Senders andern, sollten Sie den Sender aus- und dann
wieder einschalten, damit die Konfiguration zur Anwendung
kommt.

2. Eigentiimer

»Eigentiimer”Hier konnen Sie Ihren Namen eintragen, der auch z.B.
im Hauptbildschirm angezeigt werden kann.

3. Steuermodus

Der Parameter ,Steuermodus” legt die Standardbelegung der
Knippelaggregate fest, z.B. Gas/Hohe links/rechts usw. Eine
Anderung fiihren sie durch Anderung des Parameters oder durch
driicken der Taste ,F3()” durch. Der (neue) Steuermodus des
Senders wird erst bei Erzeugung eines neuen Modells sichtbar,
bestehende, im Speicher des Senders abgelegte Modelle, andern
dadurch lhre Moduskonfiguration nicht.

4. Soundprofil

Mit der Einstellung ,,Soundprofil” wahlen Sie das Akustikprofil des
Senders, es kann zwischen lautlos, nur Beep, Beep+Sprache und nur
Sprache gewahlt werden.

Anm: Mit dem Begriff ,Sprache” werden alle Sounddateien
beschrieben.
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5. DatumundUhrzeit

Mit den Parametern ,Datum” und ,Zeit” werden das aktuelle
Datum und die Uhrzeit eingestellt und gespeichert wobei die
Umstellung zwischen Sommer- und Winterzeit automatisch erfolgt.
Die Zeit- und Datumsangaben werden beim Speichern von
Telemetriedaten und beim Anlegen neuer Modelle verwe.

6. Distanz-undTemperatureinheiten

Auswahl der entsprechenden Einheiten fiir die Abbildung von
Telemetriedaten. Entsperchend dieser Konfiguration werden die
Telemetriedaten automatisch auf die gewilinschten Einheiten
umgerechnet.

7. Derfranzésische Sendemodus

Wenn Sie den Sender DC-16 in Frankreich betreiben werden,
mussen Sieihn, um dieVorschriften der franzosischen Legislative zu
erfiillen, auf den franzdsischen Sendemodus umschalten. Dazu

stellen Sie die Einstellung ,French mode TX” auf ,, Ja” eingestellt
haben.

8. Startmeldungunterdriicken

Die Option ,Startmeldung unterdriicken” aktiviert/deaktiviert die
Einschaltbestatigung des Senders (siehe Kapitel 6, ,Einschalten und
Ausschalten des DC-16").

9.5.2 Reichweiten-/Servotest

Dieses Menl ermdglicht die Durchfiihrung eines Reichweiten-
und/oder Servotests. Beim Servostest werden fortlaufend alle im
Modellspeicher aktivierten Empfangerkandle angesteuert,
wodurch die Servos abwechselnd ihre Endpositionen anlaufen. Mit
dem Parameter ,Servospeed” kann dabei die gewdlnschte
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Stellgeschwindigkeit definiert werden. Als Endausschlage werden
jene Werte verwendet, die Sie in der Modellkonfiguration festgelegt
haben.

Es konnen nur jene Ausgangskandle getestet werden, die eine
Ausgangsfunktion in der Modellkonfiguration zugeordnet haben,
einzelne Servos kdnnen durch Betdtigen der,,3D-Taste” vom Test
ausgenommen werden.

a0l |Stnndnrd .||2:22:3n

Reichweiten- /Servotest
Reichweitentest

1. Stellgeschwindigkeit

Die Meniizeile mit der Bezeichnung ,,Servospeed” beinhaltet die
Definition der Servo-Stellgeschwindigkeit. Die Servogesch-
windigkeit wird durch die Zeit ausgedriickt, die es zum Durchlaufen
von einem Endauschlag zum anderen Endpunkt braucht.

2. Auswahldergetesteten Ausgidnge

Die zwei letzten Menlzeilen stellen das Verzeichnis der
Ausgangskandle dar. Durch das Kreuzsymbol wird ein inaktiver
Ausgang bezeichnet, das Hakchen bezeichnet aktive Ausgange.
Wahlen Sie diejenigen Ausgangskandle aus, deren Funktion Sie
testen mdchten.
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3. AuslosendesServotesters

Mit der Taste ,F3(Start)” starten Sie den Servotester auf den aktiven
Ausgdngen. Der Servotester lauft stetig weiter, auch wenn Sie dieses
Menii verlassen. Eine Anderung der Parameter nach Start des
Servotesters ist nicht moglich. Um die Parameter zu &dndern
(Stellgeschwindigkeit, Ausgangskanal), muss der Servotester zuvor
abgestellt werden.

4. AbstellendesServotesters

MitderTaste ,F4(Stop)” stoppen Sie den Servotester.

5. Darstellungder Empfangerausgidnge

Mit der Taste ,F2()”stellen Sie Empfangerausgange / den
Servomonitor dar.

6. Reichweitentest

Die erste Menlizeile aktiviert den Reichweitentest. Siehe Kapitel
Empfanger-Reichweitentest.

9.5.3 Gebermonitor

Dieser Gebermonitor bietet eine Darstellung der aktuellen
Positionen aller Proportionalgeber und Schalter. Ebenso kénnen in
diesem Meniu die Proportionalgeber kalibriert werden, als
Hilfestellung wird der Ablauf interaktiv unterstltzt - sie erhalten
entsprechende Hinweise am Senderdisplay.

Eine Kalibrierung der Proportionalgeber sollten Sie in folgenden
Fallen durchfiihren:

* Modusanderung 1-2 oder 3-4 (Wechsel der Kreuzkniippel).
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* Beim maximalen (mechanischen) Ausschlag des
Proportionalgebers erreicht der ausgewertete Ausschlag
nichtden maximalen Bereich der Anzeige.

l|m:u:% B

Gebermonitor (1/2)

1

T’;Dgﬂﬂ | Standard

4 2

1. KalibrierungderProportionalgeber

Driicken Sie die Taste ,F1(Kalib)”, danach erfolgt eine Abfrage, ob
Sie die Kalibrierung wirklich durchfiihren méchten. Bestatigen Sie
diese Abfrage mit ,,F5 (Ja)”.Nun wird die Kalibrierung durchgefiihrt.
Fahren Sie so fort, indem Sie schrittweise alle proportionalen Kanale
mehrmals von einer Endposition zur anderen bewegen. Geber, die
keine klare Mittelposition haben, belassen Sie in einer Endposition.
Mechanisch zentrierte Geber lassen Sie in der Mittelposition stehen.
Wenn Sie alle proportionalen Kandle abgearbeitet haben, driicken
Sie die Taste ,F1(Kalib)”erneut. Damit ist die Kalibrierung beendet
und Sie kehren zum Meni ,,Gebermonitor(1/2)“zuriick.
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% o0l ‘Stnndnrd llnz:zz: 15 B ]

Gebermonitor (1/2)

T

Dracken Sie auf KALIB. Alle 8 Geber
mehrmals in die Endstellung fahren.
Danach Geber in die Hittelstellung
bringen und erneut KALIB betatigen.

2. Darstellung des Zustands von Proportionalgebernim
Meni ,,Gebermonitor (1/2)” wird in graphischer Form die
ausgewertete Position einzelner Proportionalgeber dargestellt.

3. Darstellung desZustands von Schaltern

Mit der Taste ,,F3()” wechseln Sie zum Meni ,Gebermonitor (2/2)”
welches die ausgewerteten Positionen der Umschalter darstellt.
Durch Auswahl und Editieren eines der Umschalter gelangen Sie in
das Ment ,Sticks/Schalter Setup”. Die Bezeichnungen Sk und Sj
sind flir Knlippelschalter/-taster reserviert.

.||2:22:25 m

™0l | Standard

Gebermonitor (2/2)

Sk Sl

« ok
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9.5.4 Servomonitor

In diesem Menii wird der Status der einzelnen Empfangerausgange
dargestellt. Anhand der Balken konnen Sie die einzelnen
,Steuersignale” erkennen, die der Empfanger an die Servos
weitergibt woraufhin diese die entsprechende Stellung anlaufen.
Dieses Menu konnen Sie auch uUber die Funktionstaste im
Konfigurationsmeni aufrufen, wo in der (unteren) Statuszeile das
Darstellungssymbol der Empfiangerausgange bzw. dem
Servomonitor abgebildetist.

In manchen Féllen kénnen sich die tatsachlichen Auswirkungen von
der Anzeige in diesem Servomonitor unterscheiden - vor allem
dann, wenn direkt z.B. in der DUPLEX-Empfangerkonfiguration mit
dem Mentpunkt ,Channel-Set, oder ,Out-Pin-Set” (Steuerkanal-
)Ein- und Ausgadnge modifiziert wurden. Im Lieferzustand sind
DUPLEX-Empfanger so eingestellt, dass sie die Ausgange nicht
beeinflussen.

T’:Duﬂﬂ‘standnrd l‘12:22:43 m
Servomonitor
1T 2 2 [T 1 1%
3T ] -2 4 [T 1 &
5 T —7 ox 6 =] -50x
T T o0 8[_T ] ox
9T 1 oxr to[_T 1 ox
MC—T 1 ox 12T ] o
18T 7] ox 14T ] o
1SC_—T 7] ox 16T ] o
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9.5.5 Systemsounds

In diesem Meni kdnnen Sie Systemereignissen einen beliebigen
Sound/Klang ausdemVerzeichnis /Audio/ zuordnen.

.||2:22:n1 m

Systemsounds
Funktion Datei Wert
Einschalten .
Empfanger gebunde
Senderspannung
Low Signal
Signalver lust

T:DDHU | Standard

3.30v

clofelelelo

itentest
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9.5.6 AudioPlayer

Nach Auswahl des Audioplayers tiber die ,3D-Taste” werden zuerst
alle auf der Speicherkarte des Senders vorhandenen Verzeichnisse
angezeigt.

Alle im Auslieferungszustand des Senders vorhandenen
Audiodateien sind im Verzeichnis /Audio/ abgelegt - fir lhre
eigenen Audiodateienist dasVerzeichnis /Music/ vorgesehen.

Aus dem Audioplayer kénnen Sie mit der ,3D-Taste” durch alle
vorhandenen Verzeichnisse blattern und alle Sounddateien
aufrufen. Flr die Wiedergabe stehen lhnen die Funktionstasten
»~F2()"” (abspielen),,F3()” (beenden) oder ,F4()” und ,F5() fir die
Regelung der Lautstarke zur Verfiigung. Grundsatzlich werden alle
Sounddateien bis zum Ende des jeweiligen Verzeichnisses durch
einmaliges Betdtigen von ,,F2()” nacheinander abgespielt soferne
sie nicht mit ,F3()” beendet wird - ebenso wird die Wiedergabe
auch nach Verlassen dieses Meniis fortgefiihrt.

.||2:22:3n m

Audio Player

T’:u[]l]u | Standard

Esc [ 2 [ - 1+

Der Audio Player unterstiitzte *.wav Dateien, beim Versuch nicht
kompatible Dateien abzuspielen erscheint eine entsprechende
Fehlermeldung am Display.
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9.5.7 JETIBOX

Aus Grinden der maximalen Kompatibilitdit mit dem DUPLEX
Systemder|. Generation ist der Sender mit einer Emulationsfunktion
der JETIBOX ausgestattet. Das DUPLEX 2,4GHz - Meni wird in der
bekannten zweizeiligen Darstellung abgebildet. Mit den
Funktionstasten bewegen Sie sich analog zu den Tasten der JetiBox
im Menl um die einzelnen Parameter ansehen und/oder @ndern.
Sie kénnen iiber das Menii des Sendermoduls auch drahtlos auf
das Menii des gebundenen Empfdngers und/oder die
angeschlossenen telemetrischen Sensoren zugreifen, die
dargestellten Werte und Alarmschwellen zuriicksetzen, dndern
oderneu definieren.

Tﬁuﬂﬂﬂ|stnnduru

|I||2:22:4s 'ISEE]

Jetibox

I

« | 5 [ & | 4] ok
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9.5.8 USB

Wenn Sie eine Kommunikation zwischen dem PC und dem Sender
aufnehmen wollen, sollten Sie die USB-Einrichtung mit einem
Kabel anbinden und im Sender die Verbindung aktivieren. Die
Aktivierung kann folgendermafen durchgefiihrt werden:

Manuell - Sie wechseln zum Meni ,System->USB". Beim Verlassen
des Meniis deaktivieren Sie die Verbindung.

Auf die Anfrage vom Hauptbildschirm - ob Sie sich im
Hauptbildschirm des Senders befinden und ob Sie den Sender mit
dem PC per USB-Kabel verbinden wollen, wird eine Anfrage nach der
Durchfiihrung einer Verbindung angezeigt. Bei Bestdtigung
wechseln Sie zum Meni ,System->USB". Bei Verlassen des Menis
deaktivieren Sie die Verbindung.

9.5.9 Systeminformationen

In diesem Menupunkt werden Informationen Uber die
Produktbezeichnung, die Version der Senderfirmware und den
Status des Speichermediums angezeigt. Sie konnen das Menu
mittels ,,F5(0k)” wieder verlassen.

I||z2mus B

Systeminformationen

Produkt: JETI DC-16
Version: 1.0.0, May 22 2012

Tﬁuﬂﬂﬂ|stnndnrd
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9.6 Die Gasverriegelung

Die Funktion der Gasverriegelung (,Motor-AUS") ist eine
Sicherheitsfunktion des Senders. Ist diese Funktion aktiviert,
reagiert keine der Motorsteuerung zugeordnete Ausgangsfunktion
auf den Geber des ,Gaskanals”. Um diese Funktion zu
aktivieren/deaktivieren betatigen Sie im ,HAUPTMENU“ die mit
dem entsprechenden Symbol gekennzeichnete Taste ,,F1()”. In der
(oberen) Statuszeile ist der jeweilige Zustand der Gasverriegelung
abgebildet, ist diese aktiviert, wird ein Vorhdngeschloss-Symbol
mittig eingeblendet.

Ratschlag: Benutzen Sie die Funktion der Gasverriegelung immer dann,
wenn Sie an einem Modell hantieren und die Gefahr besteht,
dass bei einer ungewollten Betdtigung des Gebers fiir die
Motorsteuerung (,Gaskniippel”) der Motor anlduft!

89

=

9.7 Geber auswahlen

In dieses Meni fiir die Auswahl eines Steuergebers gelangen Sie aus
diversen Konfigurationsmentis, beispielsweise bei der Definition
von Flugphasen, Aktivierung von Dual-Rate, Exponentialfunktionen
usw. usf. Wenn diese Einstellungen schaltbar gestaltet werden muss
dieser Umschaltung ein geeigneter Geber zugewiesen werden. Es
konnen dafiir Schalter, Taster, Proportionalgeber oder auch logische
Schalter verwendet werden.

Tﬁugﬂﬂ|sxnndaru

|I||2:22:|5 'IEEE]

Geber auswdhlen

Bewegen Sie den gewlnschten Geber in
die Position EIN. Dieser Yorgang
wird automatisch erkannt!

Log. Clr | Ok

1. Zuordnung des Gebers

Nach Aufruf des Menis wahlen Sie entweder mit der Taste
+F1(Log)” einen logischen Schalter oder durch Betdtigen eines
beliebigen sonstigen Gebers diesen aus. Gemeinsam mit der
Erkennung des Gebers legen Sie gleichzeitig die Position fest, in
welcher der Geber eingeschaltet/aktiv sein wird. Der Name und der
Zustand des ausgewahlten Gebers wird im Men( abgebildet. Mit
den Funktionstasten der unteren Statuszeile kdnnen Sie den
Schalter konfigurieren.
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Ratschlag: Uberlegen Sie bereits vor der Zuordnung des Gebers,
in welcher Position Sie ihn aktiv haben mochten, und
bewegen Sie den Geber wiihrend seiner Zuordnung in
die gewiinschte aktive Position.

l||2:22:23 B

Geber auswdhlen

T):.ul]l]ﬂ Istnndard

P2
4y T 1

R (IR Rev. | €1r | Ok

2. Proportionale Auswertung

Mit der Taste ,,F2(Prop.)” definieren Sie die Auswertung des Gebers
wechselweise als proportional oder nicht-proportional.

Anm.: Diese Auswahlmdoglichkeit ist in manchen Menis nicht
anwahlbar.

Auswertung beider Steuerung von aerodynamischen Bremsen:

* Nichtproportional -die Bremse kann nur zwei Positionen
einnehmen

* Proportional -die Bremse kann, je nach gewahltem

Geber, mehrere Positionen einnehmen
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3. Richtungsumkehr der Auswertung

Mit der Taste ,F3(Rev.)” dndern Sie die Richtung der
Geberauswertung. Die Position des Gebers wird im umgekehrten
Sinnausgewertet und die Schaltrichtung gewechselt.

4. Entfernen der Geberzuordnung

Mit der Taste ,,F4(Clr)” entfernen Sie die Auswahl des Gebers und es
kann bei Bedarf eine neue Zuordnung getroffen werden.

Die Einstellung bestatigen Sie mit der Taste ,F5(0k)” oder durch
driicken der,, 3D-Taste".
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9.8 Menii Trim

Abbildung der Trimmwerte von Steuerfunktionen, die den
Knuppelaggregaten zugeordnet sind. Ins Meni gelangen Sie durch
Driicken der ,,3D-Taste” im Hauptbildschirm oder durch Driicken
einer beliebigen Trimmtaste. Mit der Funktionstaste ,,F5(Auto)” im
Meni ,Trim” wird die Funktion der automatischen Trimmung

aktiviert. Te 1l |Defw|t .||2:22:07 B
Trim

% %

(B | N S | —

Back Auto

Nach dem Einschalten der automatischen Trimmung wird die
Trimmung entsprechend dem aktuellen Ausschlag des
Kreuzknlppels eingestellt. Je groBer der Ausschlag des
Kreuzkniippels ist, umso schneller stellt sich der Trimmwert in
gegebener Richtung ein. Selbstverstandlich stellen Sie gleichzeitig
mit der Funktion Auto-Trimm mit den Kreuzknilippeln auch die
Steuerfunktionen ein, d. h. Sie steuern normal das Modell, es werden
nur gleichzeitig die Trimmwerte eingestellt.
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9.9 Verarbeitungsverfahren und Auswertung der
Ausgangsfunktionen des Senders

Der Sender stellt nach genau festgelegten
Regeln die Ausgangsfunktionen fir die
Steuerung der Servos auf. Die Art der
Zusammenstellung der Steuer-funktionen
am Ausgang beschreibt das Bild unten.

Der erste Block in der Verarbeitungskette
sind die Geberpositionen, deren
ausgewertete Position entsprechend der
Kurven der Steuerfunktionen modifiziert
wird ("Feineinstellungen ->
Funktionskurven"). Gleichzeitig wird in
diesem Schritt auch die Verzégerung der
Flugfunktion einberechnet, die im
gleichen Menii definiert wird. Es folgt die
Berechnung der Exponentialkorrektur
und der Dual-Rate Funktion. Im ndchsten
Schritt werden die Ausschldge mit den
voreingestellten und freien Mischern
abgeglichen. Der letzte Schritt ist die
Zuordnung der Ausschlage an die
Ausgdnge unter Berlicksichtigung der
Servo- und Flugphasentrimmung. Im
Verarbeitungsblock Servosetup werden
die Wegumkehr, die Addition der

Geber

l

Kurven
der Steuerfunktionen

Dual Rate
- Exponential

l

Dual Rate - Weg

1

Mischer
Servosetup
Ye
Kanile
. Trimmung
Trimmung der
Flugphasen

Trimmungen, die Anwendung von Subtrim, die Verzdgerung des
Servolaufs und die Ausschlagbegrenzung durchgefihrt.
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Anschluss des Senders an den PC

Der Sender ist zum Datentransfer mit einem mini USB-Anschluss
ausgestattet. Diese Schnittstelle ist kompatibel mit Pcs mit dem
Betriebssystem Microsoft® Windows XP® und héher. Nach Anschluss
des Senders an den PC bestétigen Sie die Abfrage, danach wird die
Verbindung aufgebaut und das Speichermedium des Senders
meldetssich als Laufwerkim HID-Standard. Die Stromversorgung des
Senders erfolgt wahrend der aktiven Verbindung lber die USB-
Schnittstelle, ebenso wird der Senderakku geladen.

10.1 Speichermedium

In diesem Modus verhalt sich der Sender wie eine externe Festplatte,
diese wird im Betriebssystem als Laufwerk angezeigt. Sie sehen im
Explorer die Verzeichnisstruktur des internen Senderspeichers, die
Daten sind anhand nachfolgender Auflistung abgelegt:

Beschreibung derVerzeichnisstruktur:
Audio
Config - Senderkonfiguration

- Fur Akustikdateien des Senders reserviertes Verzeichnis

Lang - Dateienfiirdie Sprachaueinstellung

Log - Telemetrieaufzeichnungen. Dieses Verzeichnis enthalt
weitere Unterverzeichnisse mit Angaben Uber
Erstellungsjahr/ Monat/Tag der Aufzeichnung

Model - indiesem Verzeichnis befinden sich Konfigurationsdaten

derim Senderabgelegten Modelle

Update - fiir die Aktualisierung der Sender-Firmware reserviertes
Verzeichis
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Music - Speicherbereich fiiranwenderbdefinierte Sounddateien

Manual - Betriebsanleitung

Hinweis: Sie haben iiber den PC uneingeschrinkte
Berechtigungen auf diese Dateien - fiihren Sie
Anderungen, Transfer- und Léschvorginge mit
besonderer Aufmerksamkeit durch und legen Sie
Sicherungskopien an!

10.2 Updatefirmware

Der Sender unterstiitzt die Firmware-Aktualisierung. Sie haben
damitimmer die neueste und verbesserte Software in lhrem Sender.

Vorgehensweise bei der Firmware-Aktualisierung:

1. SchlieBen Sie den Sender tiber die USB-Schnittstelle an den PC
an

2. Bestdtigen Sieam Sender die Kommunikationsaufnahme

3. Offnen Sie im PC den Festplattenbereich des Senders und
kopieren Sie die Aktualisierungsdatei in das Verzeichnis
/Update/. Aktualisierungen finden Sie im Downloadbereich
unserer Homepage, www.jetimodel.de

4. Danach schalten Sie den Sender aus und wieder ein. Beim
Einschalten wird die Senderfirmware automatisch aktualisiert.

Durch das Update verlieren Sie keine gespeicherten Modelle und
Konfigura-tionen. Kontrollieren Sie trotzdem nach der
Firmwareaktualisierung des Senders die Modellkonfigurationen,
verwendete Mischer und Funktionen, ob sie durch das Update ev.
beeinflusst worden sind. Jegliche Anderungen zur Aktualisierung
der Firmware werden selbstversténdlich veroffentlicht.
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10.3 Speichernvoneigenen Akustikdateien

Wie bereits erwdhnt, unterstitzt der Sender die Wiedergabe von
Akustik-dateien des Typs *.wav. Diese Dateien konnen zur
Alarmsignalisierung oder auch einfach gebergesteuert — quasi ,auf
Knopfdruck” abgespielt werden und damit bestimmte
Geberpositionen oder ausgeldste Steuerfunktionen (zB,
Einziehfahrwerk, Klappen, Bremsen,...) signalisieren. Die
Anwenderklange sind im Verzeichnis /Music/ gespeichert.

10.4 SicherungderSenderkonfiguration

Durch Kopieren des gesamten Senderspeichers auf ein externe
Speichermedium (z.B. Festplatte, Speicherkarte, CD/DVD,...)
erstellen Sie eine Sicherungskopie der aktuellen Sendereinstellung
mitallen Modellspeichern und Einstellungen.

Eine Wiederherstellung der Daten fiihren Sie in umgekehrter
Richtung durch, indem Sie |hre Sicherungsdateien wieder auf den
Sender Uberspielen und die vorhandenen Daten liberschreiben -
Beachten sie dabeidie vorgegebene Verzeichnisstruktur!

10.5 Verbindungdes Senders mit einem SimulatoramPC

Nach dem Verbinden des Senders mit dem PC tiber das USB-Kabel
und der Kommunikationsaufnahme identifiziert sich der Senderim
Betriebssystem als Spielegerat im HID-Standard. In der Einstellung
des Simulators wéhlen Sie flr die Steuerung ,Joystick” aus. Fahren
Sie mit Hilfe der Anleitung im Simulator fort. Kalibrieren Sie den
Sender im Simulator und ordnen Sie die Steuerfunktionen des
Simulators den Senderkandlen zu. Bei Steuerung des Simulators mit
dem Sender werden keine gespeicherten Modelleinstellungen
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(Mischer, Dual-Rate, Expo usw.) ilbernommen, diese Einstellungen
sind in der Simulatorsoftware vorzunehmen.

10.6 AuslesenderTelemetrie

Telemetrische Aufzeichnungen werden im Verzeichnis /Log/ des
internen Senderspeichers abgelegt und an der Dateierweiterung
*log erkennbar. Aus Ubersichtlichkeitsgriinden sind die
Aufzeichnungen im Verzeichnis nach Erstellungsdatum strukturiert
(Jahr, Monat, Tag), der Name der Datei entspricht der
Erstellungszeit. Mit dem Sender wird ein Programm mitgeliefert,
welches die Telemetrieaufzeichnung aus dem Sender in das
Programm Flight monitor einliest.
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@ Sicherheitsbestimmungen

11.1 DerAkku

1.

Laden Sie den Akku grundsdtzlich im Sender mit dem
mitgelieferten Adapter

Tauschen Sie den Akku nicht gegen einen anderen, vom
Hersteller nicht zertifizierten Akku ein.

Beachten Sie beim AnschlieBen des Akkus im Sender die
richtige Polaritdt. Roter Leiter ist der Pluspol (+) und der
schwarze Leiterist der Minuspol (-).

SchlieBen Sie die Akkus nicht kurz; verbinden Sie nicht den
Pluspol (roter Leiter) mit dem Minuspol (schwarzer Leiter).

Lassen Sie den Sender beim Laden nicht unbeaufsichtigt.

Laden Sie den Sender nicht bei héheren

Umgebungstemperaturen als 60°C.

Bei niedrigen Temperaturen unter 0°C sinkt die Akkukapazitat
und die Akkuanzeige liefert keine objektiven Werte mehr..
Betreiben Sie den Sender nicht mit fast génzlich entladenen
Akkus.

Setzen Sie den Akku nicht den Einflissen von Wasser, Feuer
oderden Einwirkungen von Warmequellen aus.
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11.2 AllgemeineInformationen

1.

Seien Sie besonders vorsichtig bei
etwaigen Montageeingriffen am Sender
und beachten Sie bei Arbeiten an den
elektronischen Komponenten die
allgemein giltigen Regeln fiir den
Umgang mit elektrostatisch sensitiven
Komponenten.

A
Aiad

Bei Arbeiten am Sender mit abgenommenem Senderboden
ziehen Sieimmer den Akkustecker ab.

Der Betrieb bei hohen oder niedrigen Temperaturen kann zur
Verkiirzung der Lebensdauer des Senders flihren. Falls Sie den
Sender aus kalter Umgebung in warme Raume bringen, kann
Feuchtigkeit im Sender kondensieren. Sollte dies geschehen,
lassen Sie den Sender vor dem Einschalten austrocknen.

Achten Sie darauf, dass der Sender in trockener Umgebung
betrieben wird. Feuchtigkeit im Sender kann zur Korrosion der
Elektronik fihren. Sollte Fliissigkeit/Feuchtigkeitin den Sender
eindringen, schalten Sieihn ab undlassenihn austrocknen.
Vermeiden Sie den Betrieb in staubiger Umgebung.

Fiihren Sie keine nicht genehmigten Anderungen am Sender
aus. Dies kann zum Bruch der beim Betrieb von drahtlosen
Anlagen gliltigen Rechtsvorschriften fiihren.

Setzen Sie den Sender keinen Erschiitterungen oder Stiirzen
aufden Boden aus. Es kdnnen elektronische oder mechanische
Bauteile beschadigt werden.
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8. Vermeiden Sie die Manipulation mit Magneten oder die
Einwirkung von starken Magnetfeldern in der Nahe des
Senders.

9. HaltenSiealle beweglichen mechanischenTeile sauber.
10. Schirmen Sie die Antennen nicht mit Metallgegenstdnden

oder Korperteilen ab. Dies konnte zum Reichweitenverlusten
des Sendersfihren.

11. Die im Sender verwendete Speicherkarte wird als interner
Senderspeicher klassifiziert. Ziehen Sie diese nicht heraus oder
tauschen Sie sie nicht miteienmanderenTyp aus.

12. Setzen Sie die Speicherkarte nicht direktem Sonnenlicht oder
starken Magnetfeldern aus.

13. Vor dem Einsatz des Senders zur Modellsteuerung fiihren Sie
eineVorflugkontrolle aus.
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12) Spezifische Mischer - FLUGZEUG

12.1 Aerodynamische Bremsen

Die Funktion ,Butterfly” befindet sich bei zuvor gewahlter
Tragflachenkonfiguration mit zwei oder mehreren Querrudern im
Menii, Feineinstellungen”,

Wechseln Sie zum Men , Feineinstellungen->Butterfly”

T’;DDﬂMStnndnrd .|I2:22:54 m
Butterfly
®
- Verz0g +
0.0s 0.0s BG C)
s1 82 83 sS4
@——{Qer 50% 508508 50% |
[Kiappen 508 _50¢ 508 _sa@——(&)

(O a— 205208 |

Geberauswahl deraerodynamischen Bremsen

Ansprechzeit/Verzégerung der Bremse
Flugphasenabhangige Konfiguration
Mischeranteil Querruder

P o0 go

Mischeranteil Klappen
f.  MischeranteilH6henruder

Je nach Tragflachentyp/Klappenkonfiguration kdnnen
verschiedene Konfigurationen fiir die Bremse ausgewdhlt werden.
Ist z.B. die Tragflache des Modells mit 2 Querrudern ausgeristet,
kdnnen diese gleichsinnig nach oben und das (beigemischte)
Hoéhenruder zur Nickmomentkorrektur nach oben oder unten
ausgeschlagen werden.
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12.2 Querruderdifferenzierung

Diese Funktion befindet sich bei zuvor gewdhlter
Tragflachenkonfiguration mit zwei oder mehreren Querrudern im
Meni , Feineinstellungen”.
Wechseln Sie zum Meni ,Feineinstellungen->
Querruderdifferenzierung”

l||z22m5 'l!ij

Querruderdifferenzierung

T’:Dul]ﬂ ‘ Standard

Sl S2 s3
[pos. 100% _ 100%  100% 1008

(@neg. 90% 50% 90% 508

a. Flugphasenabhdngige Mischerkonfiguration
b.  Ausschlag derQuerruder nach oben
c.  AusschlagderQuerrudernachunten

Um eine Rollbewegung des Modells exakt um die Rumpf-
Langsachse durchzufiihren und unerwiinschte Gierbewegungen zu
unterdriicken werden i.A. bei den Querrudern unterschiedliche
positive und negative Ausschldge eingestellt, die sogenannte
,Querruderdifferenzierung"”. Abhdngig vom verwendeten Profil, der
(Querruder-)Scharnierachse und diverser anderer Parameter kann
diese positivoder negativ erforderlich sein.
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12.3 Ailevator

Die Funktion der gekoppelten Steuerung von H&hen- und
Querruder befindet sich bei zuvor gewédhlter
Leitwerkskonfiguration Ailevatorim Men(i,, Feineinstellungen”.

Wechseln Sie dazuin das Men(i,, Feineinstellungen->Ailevator”.
u | 12:22:50 iR |

Ailevator

T):DUDH ‘Stnndard

6. ®

$1 S2

[Hohe 508 ) 5% @e——(b)
(O)———éerruder 505 ® SR @]

a. Flugphasenabhéngige Mischerkonfiguration

Mischeranteil Hohenruder
c.  Mischeranteil Querruder

Die Wirksamkeit der Rollsteuerung wird bei Anwendung der
Ailevatorfunktion deutlich erhéht. Um die Querruderbeimischung
auf die Hohenruderklappen bei der Leitwerkskonfiguration 2x Hohe
/ 1x Seite (ev. auch nur tempordr) zu deaktivieren stellen Sie den
Parameter ,Aileron”(Querruder) auf den Wert Null.
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12.4 V-Hohenleitwerk

Die Funktion der gekoppelten Steuerung von Hohenruders und
Seitenruders befindet sich bei zuvor gewdhlter
Leitwerkskonfiguration V-Leitwerkim MenU ,,Feineinstellungen”.

Wechseln Siezum Menii ,,Feineinstellungen->V-Leitwerk”.

a0l ‘Stnnﬂard .||2:22:us

V-Leitwerksmischer

a. Flugphasenabhdngige Mischerkonfiguration
b.  Mischeranteil Hohenruder
c.  Mischeranteil Seitenruder
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12.5 Mischer Delta/Elevon fiir Nurfliigel und Deltas

Die Funktion der gekoppelten Steuerung von Quer- und
Hohenruder befindet sich bei zuvor gewdhlter
Leitwerkskonfiguration , Kein LW (Delta/Elevon)” im Meni
Feineinstellungen”.

Wechseln Sie zum Menii ,Feineinstellungen->Kein LW
(Delta/Elevon)*.

o0l ‘Stunnnru .||z:22:25

Delta/Elevon Mischer

[Hohe 50% 50%
1@Quer ruder

a. Flugphasenabhangige Mischerkonfiguration
b. Mischeranteil Hohenruder
c.  Mischeranteil Querruder
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12.6 Beimischung aerodynamischer Storklappen
zum Hohenruder.

Ist die Tragflache des Modells mit Storklappen versehen, verwendet
man das Héhenruder zur Kompensierung des Nickmoments, das
beim Ausfahren der aerodynamischen Stérklappen entsteht. Diese
Mischung wird mit einem freien Mischer des Senders realisiert.

ol pemes W[ G

Freie Mischer
Yon: Zu: Wert

ool | standara W |12:22:07 K ]
Freie Mischer
Butterfly ®)
u: Hohe ®
Master—Hert 205 ®

1. Im Menl ,Feineinstellungen->Freie
Mischer” erstellen wir mit derTaste ,,F2(+)”
einen neuen Mischer.

2. Den ersten Parameter ,Von:”
(=Mischereingang) erganzen Sie mit der
Steuerfunktion ,,Butterfly’; den Parameter
»Zu:” (= Mischerausgang) mit der
Steuerfunktion ,Elevator” (Hohenruder).
»~Master-Wert” stellt die Gewichtung dar,
in welchem Mafe die aerodynamische
Bremse das Hohenruder beeinflussen wird.
Mit der Taste ,F5(0OK)” wird der freie
Mischerabgespeichert.
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"l 3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten
M‘““’e ”i;:""m Mischer in der Liste und wechseln mit der
Butterfly ® EECEEET-| Taste ,F4(edit)” zur erweiterten
Einstellung, siehe Kapitel,, Freie Mischer”.

4. Mit der Taste ,F4()” wechseln Sie zur
Einstellung der Mischerkurve.

5. Wahlen Sie aus den vordefinierten
Kurven ,,x>0” und dandern die Kurve so,
dass Sie den zweiten Punkt in die Mitte
P verschieben (Koordinaten Ein 0% und Aus
Master—Hert

L R i B A 0,
St | [ | \20%)-
205 ® ) =] e
~Basis + ~schatter ||\ \ @
Verzog.  0.0s 0.0s  0.0s 0.0s

nur vorwarts Ses=
Master Link x
Slave Link x
x
x

Trim

Slave Dual-Rate

a. Flugphasenabhdngige Mischerkonfiguration

b.  Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mit dem Sendergeber
(konti-nuierliche Einstellung der Mischergewichtung).

c.  Definition der Hohenruderbeimischung in Abhangigkeit von
der Storklappenstellung

d. Reaktionszeit/Verzogerung beim Ein-und Ausfahren
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12.7 Beimischung der Querruder zum Seitenruder

Eine gekoppelte Quer- und Seitenruderfunktion verbessert bei
manchen Modelltypen, zB. grof3en Seglern oder Scalemodellen den
Kurvenflug indem dadurch ev. auftretende unerwiinschte Roll-
Momente bei Seitenruderbetatigung kompensiert werden kénnen.

Tl [stenaers— W[12i2220 @] 1. Im MenU ,Feineinstellungen->Freie
- Freie ”i"“ Mischer” erzeugen Sie einen neuen
on: v Her

Mischer mitderTaste ,F2(+)"

il [straers @12z @] 2, Den ersten Parameter ,Von:”

Freie Wischer (=Mischereingang) ergdnzen Sie mit der
Steuerfunktion ,Ailerons” (Querruder),
den Parameter ,Zu:” (=Mischerausgang)
erganzen Sie mit der Steuerunktion

Yon: Quer ®
Zu: Seite®
MasterHert 0% ®

<< >>

~Rudder” (Seiteruder). ,,Master-Wert”
stellt die Gewichtung dar, in welchem
MaBe die Querruderfunktion das
Seitenruder beeinflussen wird. Mit der
Taste ,F5(0K)” wird der freie Mischer
abgespeichert.
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5000

Freie Mischer
Yon: Zu: Wert
Quer ®

3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten
Mischer in der Liste und wechseln mit der
x| Taste ,F4(edit)” zur erweiterten
Einstellung, siehe Kapitel,, Freie Mischer”.

Seite ®

BG
Master-ert

Switch Rurve
® [

20% @ ©
- Basis + - Schalter

Verzog.  0.0s 0.0s  0.0s 0.0 @ @
nur vorwarts o x
Master Link x (:)
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate x

- =] 0k

a. Flugphasenabhdngige Mischerkonfiguration

b.  Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mitdem Sendergeber
(konti-nuierliche Einstellung der Mischergewichtung).

c.  Definition der Querruderbeimischung in Abhangigkeit von der
Seitenruderstellung

d. Reaktionszeit beider Aktivierung/Deaktivierung
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12.8 Zumischung des Seitenruders zum Querruder

Eine gekoppelte Seiten- und Querrruderfunktion verbessert bei
manchen Modelltypen den Kurvenflug indem dadurch ev.
auftretende (negative) Wende-Momente bei Querrruderbetatigung
kompensiert werden kénnen.

il e W]

Freie Mischer
Yon: Zu: Wert

1. Im Menl ,Feineinstellungen->Freie
Mischer” erzeugen Sie einen neuen
Mischer mitderTaste ,F2(+)"

lrrere Wl W]

Freie Mischer

2. Den ersten Parameter ,Von:”
(=Mischereingang) erganzen Sie mit der
Steuerfunktion,Rudder” (Seitenruder), den
Parameter ,Zu:” (=Mischerausgang)
ergdnzen Sie mit der Flugfunktion
»Aileron” (Querruder). ,Master-Wert”
stellt die Gewichtung dar, in welchem
MaBe die Querruderfunktion das
Seitenruder beeinflussen wird. Mit der
Taste ,F5(0K)” wird der freie Mischer
abgespeichert.

u: Quer ®
208 @
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3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten
Mischer in der Liste und wechseln mit der

[l [stncera m[122200 @B ] Taste ,F4(edit)” zur erweiterten

=

12.9 Butterfly-Mischer

Die sogenannte Butterfly-Stellung ergibt eine sehr effektive
aerodynamische Bremse fiir Segelflugmodelle. Die Querruder
nehmen dabei einen Ausschlag nach oben, die Klappen einen
Ausschlag nach unten ein. Das Hohenruder wird zur Kompensation
des Nickmoments beigemischt. Um die Bremsintensitat stufenlos
regeln zu koénnen wird die Steuerung des Butterflymischers
Ublicherweise auf einen Proportionalgeber gelegt.

Wechseln Siezum Menii , Feineinstellungen->Butterfly”

Einstellung, siehe Kapitel ,,Freie Mischer”.
Seite -> Quer BG
Master-Wert Switch

205 @® .. ®
VYerzog. 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s,

s1 s2 $3 sS4 @

Mix-Ausgabe 100% 100% 100% 100% —@
nur vorwarts o x
Master Link
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate x

- =] 0k

a. Flugphasenabhangige Mischerkonfiguration

g

Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mit dem Sendergeber
(konti-nuierliche Einstellung der Mischergewichtung).

c. Definition der Seitenruderbeimischung in Abhdngigkeit von
derQuerruderstellung

d. Reaktionszeit beider Aktivierung/Deaktivierung
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T’:DD[]H ‘ Standard

l||2:22:an [ o33

Butterfly

s1 82 83 sS4 :
@——fuer I0%__-40%__-40%__—40% ]

[Klappen 40%  40%  40% 40%#—(:)
(H——omhe 0% |

Wahl des Gebers, mit dem der Butterflymischer gesteuert wird
Verzogertes Ansprechen/Ausschalten des Mischers
Flugphasenabhangige Mischerkonfiguration

Negativer Querruderanteil

Positiver Querruderanteil

Positiver Hohenruderanteil
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12.10 Zumischung von Hohenruder zum Seitenruder 3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten

Mischer in der Liste und wechseln mit der

Mit dieser Beimischung kann ein auftretendes Nickmoment bei der v u .
Seitenruderbetdtigung kompensiert werden. Dieser Mischer Seite > Hohe Taste ,Fa(edit)” zur erweiterten

Master-Wert

105 @®

Einstellung, siehe Kapitel,, Freie Mischer”.

unterstiitzt die Messerflugeigenschaften bei Kunstflugmodellen
und wird auchim 3D-Flug eingesetzt.

~ Basis + ~ Schalter
Verzog. 0.0s 0.0s 0.0s 0.0

nur vorwdrts == X

1. Im MenUl ,Feineinstellungen->Freie Mester Link x
Mischer” erzeugen Sie einen neuen Jlove tink .
Mischer mitderTaste ,,F2(+)" o

Slave Dual-Rate

a. Flugphasenabhangige Mischerkonfiguration

b.  Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mitdem Sendergeber
(konti-nuierliche Einstellung der Mischergewichtung).

suwers_ mlz0 @] 2, Den ersten Parameter ,Von:” c.  Definition der Hohenruderbeimischung in Abhangigkeit von
Freie Mischer . . -3 . . .
(=Mischereingang) erganzen Sie mit der der Seitenruderstellung
e e Steuerfunktion ,Seite” und den Parameter d. Reaktionszeit beider Aktivierung/Deaktivierung

»Zu:” (=Mischerausgang), erganzen Sie mit
der Funktion ,Elevator” (Hohenruder).
»~Master-Wert” stellt die Gewichtung dar,
in welchem MaRe die Seitenruderfunktion
_sunnnm llmﬂ [ |
Freie Mischer das Hohenruder beeinflussen wird. Mit der
Von: Zu:_Hert Taste ,F5(0K)” wird der freie Mischer
Seite® Hohe ® 103 @G X
abgespeichert.

Master—#ert 105 ®
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12.11 Zumischung von Wélbklappen zu Querrudern

Ist die Tragflache des Modells mit Querrudern und mindestens zwei
(Wolb-) Klappen ausgeristet kann dieser Mischer zur Erhhung der
Querruder-Wirksamkeit genutzt werden. Er wird durch einen freien
Mischer des Senders realisiert.

1. Im Menil ,Feineinstellungen->Freie
Mischer” erzeugen Sie einen neuen
Mischer mitderTaste ,F2(+)".

Freie Mischer

2. Den ersten Parameter ,Von:“
(=Mischereingang) erganzen Sie mit der
Steuerfunktion ,Ailerons” (Querruder),
den Parameter ,Zu:” (=Mischerausgang)
ergdnzen Sie mit der Flugfunktion ,,Flaps“
(Klappen). ,Master-Wert” stellt die
Gewichtung dar, in welchem MaBe die
Querruderfunktion die Wolbklappe
beeinflussen wird. Mit der Taste ,F5(0OK)"
wird der freie Mischer abgespeichert.

Yon: Quer @
Zu: Klappen @

Master—#ert 0% @

Quer @  Klappen @
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3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten
Mischer in der Liste und wechseln mit der
T — Taste ~Fa(edit)” zur e.rwe.itertin
Einstellung, siehe Kapitel ,Freie Mischer”.

- Basis + - schaiter ||\ \ —( :)
0.0s 0.0s 0.0s 0.0y <(>

Freie Mischer

Master-Wert
0% @

Yerzog.

si_s2 53 s4 @
Mix-Ausgabe 100% 0% 0% 100
nur vorwarts == X @
Master Link x
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate x

a. Flugphasenabhangige Mischerkonfiguration

b.  Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mit dem Sendergeber
(konti-nuierliche Einstellung der Mischergewichtung).

c.  Definition der Wolbklappenbeimischung in Abhéngigkeit von
derQuerruderruderstellung

Reaktionszeit bei der Aktivierung/Deaktivierung
Gewichtung der Mischung fiir die einzelnen Ausgange

Bei aktiviertem Tragflachentyp ,4 Klappen” wiirden beide Klappen
gleichzeitig mit den Querrudern ausschlagen. Damit eine
Zumischung der Querruder nur zu den duBeren Woélbklappen
(,camber”) erfolgt, ist es erforderlich, in der erweiterten
Konfiguration den Parameter ,Mix-Ausgabe” zu dndern und die
Spalte S2 und S3 auf 0% zu setzen. Infolge dieser Anderung werden
die Servos der Klappen S2 und S3 nicht weiter vom Mischer
beeinflusst.
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12.12 Zumischung von Bremsklappen zu den
Querrudern

Ist die Tragflache des Modells mit Querrudern und mindestens vier
Klappen ausgeriistet, kann dieser Mischer zur Erhdhung der
Querruder-Wirksamkeit genutzt werden. Dieser Mischer wird durch
einen freien Mischer des Senders realisiert.

Die Vorgehensweise bei der Mischereinstellung ist bis auf die
Endphaseidentisch mitdem vorhergehenden Mischer.
u ‘1 2:22:54 |||EE§E:1
Freie Mischer
Quer —> Klappen [::Te3

Master-Wert Switch Kurve
05 ® @ (=

- Basis + - Schalter

0.0s 0.0s 0.0s 0.0s

T):DIJDD ‘ Standard

Yerzog.

st s2 s3 s4
Mix-Ausgabe  100% 0% 0% 100%

nur vorwarts == x
Master Link x
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate x

Der oben erwdhnte Vorgang hat zum Ziel, bei Bewegung der
Querruder gleichzeitig auch beide Klappen auszuschlagen. Damit
eine Zumischung der Querruder nur zu den ndher am Modellrumpf
liegenden Bremsklappen , brake” erfolgt, ist es erforderlich, in der
erweiterten Konfiguration den Parameter ,Mix-Ausgabe” zu
andern und die Spalte S1 und S4 auf 0% zu setzen. Infolge dieser
Anderung werden die Servos der Klappen S1 und S4 nicht weiter
vom Mischer beeinflusst.
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12.13 Zumischung von den Wolbklappen zum
Hohenruder

Ist die Tragflache des Modells mit Querrudern und mindestens zwei
Klappen ausgeristet kann dieser Mischer zur Erhéhung der
Hoéhenruder-Wirksamkeit genutzt werden. Dieser Mischer wird
durch einen freien Mischer des Sendersrealisiert.

il [stomera W[z @] 1. Im Meni ,Feineinstellungen->Freie

Freie Mischer

Mischer” erzeugen Sie einen neuen
Mischer mitderTaste ,F2(+)".

W 12:22:20 K |

Freie Mischer

% 000 | standara

2. Den ersten Parameter ,Von:”
(=Mischereingang) erganzen Sie mit der

¥ons il Steuerfunktion ,Elevator” (Hohenruder) ,
e Kew® | den Parameter ,Zu:” (=Mischerausgang)
thstertert @\ erginzen Sie mit der Steuerfunktion
<< >>

»Flaps” (Klappen). ,,Master-Wert” stellt
die Gewichtung dar, in welchem MaR3e die
Hohenruderfunktion die Wolbklappen
beeinflussen wird. Mit der Taste ,F5(0OK)"
wird der freie Mischer abgespeichert.

Klappen @
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3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten
Mischer in der Liste und wechseln mit der
Taste ,F4(edit)” zur erweiterten

Hohe —> Klappen

Master-Wert Switch Ki H N B . . “”
e g . = U\Einstellung, siehe Kapitel ,, Freie Mischer”.
205 ® ®) o
Yerzog. 0.0s 0.0s 0.0s 0.0 @
st $2 $3 sS4 @
Mix—-Ausgabe  100% 0% 0% 100;
nur vorwirts Ses W { e ’
Master Link x
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate x

a. Flugphasenabhangige Mischerkonfiguration

Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mit dem Sendergeber
(konti-nuierliche Einstellung der Mischergewichtung)

c.  Definition der Wolbklappenbeimischung in Abhangigkeit von
der Hohenruderstellung

d. Reaktionszeit beider Aktivierung/Deaktivierung
Gewichtung der Mischung fiir einzelne Ausgéange

Bei aktiviertem Tragflichentyp ,4 Klappen” wirden bei der
beschriebenen Konfiguration beide Klappen gleichzeitig
zusammen mit dem Hohenruder ausschlagen. Damit lediglich eine
Zumischung der duBBeren Wélbklappen ,camber” zum Hohenruder
erfolgt, ist es erforderlich, in der erweiterten Konfiguration den Wert
»~Mix-Ausgabe” zu andern und die Spalte $2 und S3 auf 0% zu
setzen. Infolge dieser Anderung werden die Servos der Klappen S2
und S3 nicht weiter vom Mischer beeinflusst.

12.14 Wolbklappenmischer - Steuerung der
Profilwolbung

Diese Feinabstimmungsfunktion des Tragflligelprofils durch
Klappen und Querruder unterstitzt die Anpassung der Tragflache
an die Flugbedingungen. Beim Fliegen in der Thermik oder bei der
Landung ist ein erhdhter Auftrieb an der Tragflache vorteilhaft (ein
leichter Ausschlag der Querruder und/oder Klappen nach unten).
Der Mischer wird im Menli ,,Feineinstellungen” (Tragflachentyp 2
Querruder und mehr) konfiguriert.
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a. Auswahl des Gebers, mit welchem der Wolbklappen-Mischer
gesteuertwird.

b. Verzogertes Ausfahren/Einfahren der Wolbklappen

Flugphasenabhangige Mischerkonfiguration
Querruder-Ausschlag

Klappen-Ausschlag

Hohenruder-Ausschlag
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12.15 Abstellen des Motors

Diese Funktion gewadhrleistet ein sicheres Abstellen von
Verbrennungsmotoren liber das Gasservo/Ziindung oder auch eine
Sicherung/Entsicherung von Elektromodellen bzw. deren
Drehzahlregler. Die Konfiguration dieser Motorfunktion erfolgt im
Men , Erweiterte Einstellungen->Spezielle Modelloptionen”. Mit
dem Parameter ,Motor-AUS Schalter” wahlen Sie den Geber oder
Schalter fiir das Abstellen des Antriebes. Die Gasfunktion wird nach
dessen Aktivierung den im Parameter ,Motor-AUS Position”
definierten Wert annehmen, der Gaskanal reagiert nicht weiter auf
die Position des Gaskniippels oder-schalters.
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Spezielle Modelloptionen

Motor AUS
Motor—AUS Schalter
Motor—AUS Position
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Leer lauf
Leer laufschalter
Leer laufposition
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12.16 Leerlaufeinstellung des Motors

Mit dieser Funktion wird der Leerlauf-/Standgasstellung
eingestellt/angehoben, die Konfiguration erfolgt im Meni
nErweiterte Einstellungen->Spezielle Modelloptionen”. Mit dem
Parameter ,Leerlaufschalter” ordnen Sie einen Geber zu, nach
dessen Aktivierung wird zuum Minimalwert des Gases der Wert
»Leerlaufposition” hinzuaddiert. Der Gaskanal reagiert weiterhin
aufden Geber des Senders.
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Spezielle Modelloptionen

Trainerschalter O]
Start-Logging Schalter O]

Tf.ul]ﬂl] l Standard

Mo Iter
Motor—-AUS Position




I:|I_I|:I|EX(( computer rado conkErol syskEem dE

DEUTSCH

Benutzerinformationen zur Entsorgung von elektrischen Wir mdchten den folgenden Personen fiir die Zusammenarbeit
und elektronischen Geréten (private Haushalte) danken:

Bruckmann Gernot
Entsprechend der grundlegenden Firmengrundsatzen

der Panasonic-Gruppe wurde ihr Produkt aus Ciniburk Tomds
hochwertigen Materialien und Komponenten Hacker Rainer
entwickelt und hergestellt, die recycelbar und wieder

verwendbar sind. Hofmaier Wolfgang
Dieses Symbol auf Produkten und/oder begleitenden Ly «
Dokumen);en bedeutet, dass elektrische un% Hubdcek Zdenék
elektronische Produkte am Ende ihrer Lebensdauer Jandcek BedFich
vom Hausmidlll getrennt entsorgt werden miissen. .

_ Bringen Sie bitte diese Produkte fiir die Behandlung, Lichtblau Leo
Rohstoffriickgewinnung und Recycling zu den Materna Milan
eingerichteten kommunalen Sammelstellen bzw.

Wertstoffsammelhdfen, die diese Geréte kostenlos Mojzes Lubomir
entgegennehmen.
Die ordnungsgemafe Entsorgung dieses Produkts Neesen Uwe
dient dem Umweltschutz und verhindert mégliche Pastyrik Miroslav
schadliche Auswirkungen auf Mensch und Umwelt, .
die sich aus einer unsachgeméfien Handhabung der Pfeiffer Manfred
Gerate am Ende |hrer Lebensdauer ergeben kénnten. Pop Frantisek
Genauere Informationen zur néchstgelegenen
Sammelstelle bzw. Recyclinghof erhalten Sie bei Ihrer Rummer Marcus
Gemeindeverwaltung. §korpil §tépdn
Fir Geschiftskunden in der Européischen Union Steigl Matéj
Bitte treten Sie mit Ihrem Handler oder Lieferanten in Kontakt, wenn Sie Eq s «
elektrische und elektronische Geréate entsorgen méchten. Er halt weitere Steigl Zdenék
Informationen fir sie bereit. Vorel Karel
Informationen zur Entsorgung in Lindern auBerhalb der JETImodelTeam.

Européischen Union
Dieses Symbol ist nur in der Europaischen Union giiltig.
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