Brushless Motors

Binden zweier Empfanger im Master und Clone Modus um beide an eine HF Strecke zu binden. In
dieser Konstellation bleibt eine 2,4Ghz HF Strecke frei fiir z.B. den drahtlosen Lehrer-Schiiler
Betrieb.

Das 900Mhz Backsystem bleibt dabei weiter verfligbar und kann als zusatzliche HF Verbindung als
Backup genutzt werden (bei Sender mit verfligbaren Backup 900Mhz bzw. 900Mhz NG).

(Stand 10.2024, SW Stand des Sender 5.06 oder hoher)

Hier im Beispiel werden am einer Central Box 220 zwei RSAT2 Empfanger eingesetzt.
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Zuerst binden wir den ersten Empfanger und stellen diesen fiir die Ausgabe des Steuer- und
Telemetrie Protokolls ,,EX Bus“ ein:

Menu > Erweiterte Einstellungen > drahtlos Modus/Trainer

T{_‘Dnﬂﬂ'|5tandard l| 7:38:43 Tfunﬂﬂ"smndard l| 7:38:51

HAUPTMENU [ Erweiterte Einstellungen
= Modellwahl/-modifikation | == Spezielle Modelloptionen |
@ Feineinstellungen A Sticks/Schalter Setup
% Drahtlosmodus/Trainer
® Stoppuhren/Sensoren »2» Logische Schalter
Zusatzfunktionen J? Sprachausgabe/Ereignis
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4 Ton des Proportionalgebers
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Der ,,Mode Standard” bleibt weiterhin eingestellt, wir nutzen nicht den ,,2Wege HF-Mode"“. Mit dem
3D Auswabhlrad die Zeile ,,primares Modul“ binden“ unterlegen, noch nicht darauf klicken!

X 10| standard

m | 73008 ol

Standard

m| 73924

Drahtlosmodus/Trainer

Drahtlosmodus/Trainer &

Mode Standard [7]

» Primdres Modul binden
900MHz Backup aktivieren x

24-Kanal Multimode aktiv x

Mode Standard [*]
» Priméres Modul binden X
900MHz Backup aktivieren X
24-Kanal Multimode aktiv x

o) || | ok Qe | | | Ok

Jetzt den Bindingstecker in den Steckplatz , Ext.“ des RSAT einstecken:

Erst danach die Stromversorgung an den noch freien Steckplatz anstecken:

e
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Brushless Motors

Nun zligig mit der 3D Auswahltaste ,primares Modul binden” anklicken:

T{_‘Duﬂﬂ" Standard [ ‘ 7:39:39

Drahtlosmodus/Trainer

Mode standard [7]
» Priméres Modul binden X

900MHz Backup aktivieren x
24-Kanal Multimode aktiv X

ol | ] | Ok

Bei der Abfrage ,,Unregistrierter Empfanger erkannt, Empfanger verwenden” mit ,Ja“ antworten.

Der Sender hat den Empfanger erkannt und gebunden. Das wird durch den Haken und die
Einblendung angezeigt:

T{_‘Dnﬂﬂ"smndard .| 7:39:57 il | standard M | 7:40:03

Gebunden

Unregistrierter Empf. erkannt standard |*|

RX1: 42613:56415 » Primdres Modul binden
Empfé’mger verwenden? 900MHz Backup aktivieren x
24-Kanal Multimode aktiv x

m---& [ T

Der Empfanger ist nun vollwertig gebunden und kann fiir die EX Bus Ausgabe eingestellt werden.

T’_‘.|||"|5tandard l| 7:40:28 T’_‘.|||“|5tandard l| 7:40:38
HAUPTMENU E] Modellwahl/-modifikation

="' Modellwahl/-modifikation | [ i
@ Feineinstellungen _ 5

; ; & Modellbild & Farbgebung
£ Erweiterte Einstellungen e .
® Stoppuhren/Sensoren ili Funktions+Geberzuordnung

Zusatzfunktionen # Servokanal Zuordnung
& o - £ | P .?SEWDEinStE"ungen

sl ] User] O | = JL Gerateibersiche |
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Brushless Motors

Den RSAT anklicken und dann die Auswahl bei ,Serieller Ausgang” anklicken:

Dl |standard W | 7:40:42 Dl {standard | 7:40:51

Gerateibersicht 2] Duplex RSAT-EX
RSAT EX P - Serieller Ausgang PPM Positiv [7]
RC Schalter s PPM Ausgang f UDI Steckplatz: PPM
Haupteinstellungen »>
Fail-Safe o>
Servozuordnung >

Reset in den Lieferzustand...

| lEhcwd| ok B << [ X | C Jihcud| Ok

Wir mochten die ,EX Bus“ Ausgabe:

T’_‘.|||"|5tandard l| 7:40:57 T’_‘.|||“|5tandard l| 7:41:02
Option wahlen

PPM Positiv EX Bus & PPM Pos.
PPM Negativ

2T ) e Anderungen anwenden?
uDI

Jetzt sagt uns die Geratelbersicht sogar, auf welchem Steckplatz welches Protokoll ausgegeben wird.
Die Central Box wird Uber ,EX Bus“ angesteuert, also wird dann der Steckplatz ,,Ext.“ am RSAT
genutzt:

T’_‘.|||"| Standard u | 7:41:12

Duplex RSAT-EX

Serieller Ausgang  EX Bus & PPM Pos. [7]
PPM Ausgang f UDI Steckplatz:  PPM
JETIBOX/EX Bus Steckplatz:  Ext. '

n

Haupteinstellungen =
Fail-Safe >
Servozuordnung >>

Reset in den Lieferzustand...

<< | X | O lihcmd| Ok
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Brushless Motors

Diesen Empfanger RSAT stellen wir nun auf ,,Clone”. Das heil3t, er hort die Steuersignale zwischen
Sender und Empfangsanlage mit und gibt die Steuersignale aus. Der Clone Empfanger sendet keine
Telemetrie, deshalb wird er nachher der zweite Empfanger an der Central Box.

Fir diese Einstellung wird die JETI Box Emulation im Sender genutzt:

T’f.|||“5tandard l| vy I | 85% Tlf.|||"| standard l| 7:41:32

HAUPTMENU 29 Zusatzfunktionen
=2 Modellwahl/-modifikation | I~ Datenanalyse |
@ Feineinstellungen B Audio Player
£ Erweiterte Einstellungen
® Stoppuhren/Sensoren # Spiele
& Bildershow
BB Crsmbrmsnnfossmlebine e \.!.! Mikrophun

Wir navigieren mit der Taste ,,rechts” zu ,Rx“ (= Empfanger) dann die Taste ,,Abwarts”.

T’_‘.|||‘|5tandard l| 7:41:44 T’_‘..“"‘Standard l‘ 7:41:49
Jetibox =) Jetibox 5

Tx -> RF231 <- Rx =->
v v

KIEIEIEIETS KIS ST

Der Empfangertyp RSAT2 wird angezeigt und nochmals abwarts tasten. Bei Measure (=Messen)
einmal rechts tasten:

T‘f.|||"|5tandard .‘?:41:56 fa5% T"_‘..“"‘Standard l|?:41:59

Jetibox 2 Jetibox &)
Receiver Type MeasureOrSetting
Duplex Rsat2 EX» Measure »

e[ 5 3t okl e & 3] 4]0
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Brushless Motors

Nun werden die Mainsettings (Haupt Einstellungen) angezeigt:

Jetzt dann mehrmals abwarts tasten bis zu ,,Rx mode*.

T‘f.|||"‘ standard ‘ 7:42:05
Jetibox &

MeasureOrSetting
« Main Setting »

KIEEIFIE IS

Hat man ,,Rx mode” erreicht, dann bitte die taste ,links“ betatigen und langer halten bis ,,Clone !“
angezeigt wird. Die Funkverbindung bricht nun ab und der Sender meldet ,Telemetrieverlust” (bei
alter Sender SW ,,Signalverlust”). Das ist OK und normal.

T‘fl||r|5tandard l| 7:42:25 T’_f.|||"|5tandard l| 7:42:32

Jetibox el Jetibox e
Rx mode RXx mode
«« Normal Clone ' »»

langer halten!
e [ 3 [ 2okl €[] 3 2 [0k

Der erste RSAT ist nun fertig eingestellt. Er kann erstmal beiseitegelegt werden.

Wir empfehlen auf dem Gehause einen Aufkleber oder dhnliches aufzubringen mit der
Beschriftung ,,Clone“. So kann man beide RSAT spater auch unterscheiden.
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Hier nochmal der gesamte Meni{ Baum der JETI Box bis zur Einstellung ,Rx mode“:

[

JETIBOX
JB,PPM pos.
Serial Link JB,PPM neg.
JETIBOX —>—> EXBus
EXBus HS
18, UDI
Oeptcamelat
PPM-UDI Mode Direct/
Direct Computed
I Rxmode Normal/
<< Normal Clone

© Hacker Motor GmbH 10.2024

Output Tim Y1
Y= 0% 0% —
Gain A ]
—Y=-25% 100% —»| A2 -125%
GainB n
Y—-25% 100% —» -125%-125%
Signal Fault Y1 0':1“:!
Hold ’ Failsafe
FS Position Y1
i —I -125% - 125%
FSSpeed Y1
Y=-25% 0.0 0051005
servo,
PaConfig YI || poop,
Y=-25% servo Input0/1

Outpu Group Y1
Y=-25% Grp:A—

Tx Rx
Recelver ) R X0 XXX Duplex ROEX RiDiag
DuplexROEX —» Sbeg s X KXRXK X0OKK FWyer. 324 R K
M OrSetting MeasureOrSetting MeasureOrSetting MeasureQrSetting
Measure |+ MainSetting — —| « OutPinSet — <« OutoSet
Unin/llactUmaxe— Fail Safe Enabled/ Set Output Pin Y1 -Ymax, PresetToSetup «—»
45/48/53V < Enabled Disabled Y= -25% Y1 — (SAT1, SAT2) Factory default
RX Signal Level SignalFaultDelay Setmode ST |_| Pﬁ;"h"&
Ant1:9 Ant2:9 « 15s > PPM input PPM
Volt. ACT/ALARM PPM Alarm Code
—ABIASV — '{ 3NN s Of A2
Output Period Auto/ SetinChannel Y1
— Tms — '{ 5ms - 30ms Y= -25% (hl — Chi-Chi6
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Brushless Motors

Der zweite RSAT kann jetzt ganz normal vollwertig gebunden und eingestellt werden:

T{_‘Dnﬂﬂ'|5tandard l| 7:38:43 T’:DDUH"Standard l| 7:38:51

HAUPTMENU &3 Erweiterte Einstellungen
=7 Modellwahl/-modifikation | == Spezielle Modelloptionen |
@ Feineinstellungen A Sticks/Schalter Setup
® Stoppuhren/Sensoren »2» Logische Schalter

Zusatzfunktionen J? Sprachausgabe/Ereignis
[ PR S S J—

£ Ton des Proportionalgebers

Taloime m el m o e

Der ,Mode Standard” bleibt weiterhin eingestellt, wir nutzen nicht den ,,2Wege HF-Mode”. Mit dem
3D Auswabhlrad die Zeile ,,primares Modul” binden” unterlegen, noch nicht daraufklicken!

Tfn[lﬂ”l‘ Standard .| 7:39:08 Tfnl]ﬂl].‘ Standard .| 7:39:24

Drahtlosmodus/Trainer ¥ Drahtlosmodus/Trainer ¢
Mode standard [7] Mode Standard [7]
» Primdres Modul binden :

» Primares Modul binden =
900MHz Backup aktivieren x

24-Kanal Multimode aktiv x

900MHz Backup aktivieren X

24-Kanal Multimode aktiv x

el || | ok §eenl | | | Ok

Jetzt den Bindingstecker in den Steckplatz , Ext.“ des RSAT einstecken:
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Brushless Motors

Erst danach die Stromversorgung an den noch freien Steckplatz anstecken:

Nun ziigig mit der 3D Auswahltaste ,,primares Modul binden” anklicken:

Tful]l]ﬂ" Standard [ ‘ 7:39:39

Drahtlosmodus/Trainer =

Mode Standard [7]
» Priméres Modul binden X

900MHz Backup aktivieren X
24-Kanal Multimode aktiv X

Gl | ] | Ok

Bei der Abfrage ,,Unregistrierter Empfanger erkannt, Empfanger verwenden” mit ,Ja“ antworten.

Der Sender hat den Empfanger erkannt und gebunden. Das wird durch den Haken und die
Einblendung angezeigt:

Tfnnﬂﬂ“smndard l| 7:39:57 TX 1l | standard M | 7:40:03

Gebunden
Unregistrierter Empf. erkannt Standard |~ |
RX1: 42613:56415 » Primdres Modul binden
Empfa'nger verwenden? 900MHz BaCk“p aktivieren x
24-Kanal Multimode aktiv x

m---& (Gepnl || | Ok
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Brushless Motors

Der Empfanger ist nun vollwertig gebunden und kann fir die EX Bus Ausgabe eingestellt werden.

T’_‘.|||“|5tandard l| 7:40:28 T’_‘.|||“|5tandard l| 7:40:38
HAUPTMENU E] Modellwahl/-modifikation

= Modellwahl/-modifikation | USSR IbuET arEgs

A 4+ Grundeinstellungen
Feineinstellungen

; ; & Modellbild & Farbgebung
£» Erweiterte Einstellungen s \
® Stoppuhren/Sensoren i!i Funktions+Geberzuordnung

- . & Servokanal Zuordnung
Zusatzfunktionen .
P oY o R S (P ———— j SEWDEInSte"ungen

s ] User] O | e J Gerateubersicht |

Den RSAT anklicken und dann die Auswahl bei ,Serieller Ausgang” anklicken:

T’_‘.|||“|5tandard l| 7:40:42 T’_‘.|||"| Standard l| 7:40:51

Geratelibersicht L2 Duplex RSAT-EX
RSAT EX v o s Serieller Ausgang PPM Positiv [7]
RC Schalter e PPM Ausgang / UDI Steckplatz:  PPM
Haupteinstellungen >
Fail-Safe »>
Servozuordnung >

Reset in den Lieferzustand...

| lihcws| ok B << [ X | O |lhcwd| Ok

Wir mochten die ,EX Bus” Ausgabe:

T’_‘.|||"|5tandard l| 7:40:57 T§.|||"|5tandard l| 7:41:02

Option wahlen
PPM Positiv EX Bus & PPM Pos.
PPM Negativ
EX Bus & PPM Pos.
uDI

Anderungen anwenden?
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Jetzt sagt uns die Geratelbersicht sogar, auf welchem Steckplatz welches Protokoll ausgegeben wird.

Die Central Box wird tber ,,EX Bus” angesteuert, also wird dann der Steckplatz ,,Ext.“ am RSAT
genutzt:

T’.‘ulll‘| Standard I| 7:41:12
Duplex RSAT-EX

Serieller Ausgang  EX Bus & PPM Pos. [7]
PPM Ausgang f UD Steckplatz:  PPM

JETIBOX/EX Bus Steckplatz:  Ext. '

Haupteinstellungen >>
Fail-Safe =
Servozuordnung >

Reset in den Lieferzustand...
| << | X [ S |Ghcws| Ok |

Der zweite RSAT ist nun fertig eingestellt.

Wir empfehlen auf dem Gehduse einen Aufkleber oder dhnliches aufzubringen mit der
Beschriftung ,,Master”. So kann man beide RSAT spater auch unterscheiden.

Die beiden Empfanger kdnnen nun, wie hier im Bild gezeigt, an der Central Box angesteckt werden.

- Der ,Master” istimmer der Rx 1 an der Central Box
- Der,Clone” ist immer der Rx 2 an der Central Box

Rx 1 = Master

@ ATl BATT2 .
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- 15 channel protected servo interface
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Zur Kontrolle, ob beide ,,EX Bus” Signale an der Central Box ankommen:

T’_‘.|||"|5tandard l| 8:25:55 T’_‘..“"‘Standard l‘ 8:26:00
HAUPTMENUO [ 2 Modellwahl/-modifikation

=4 Modellwahl/-modifikation || e
Feinei " ¥+ Grundeinstellungen
2 reineinstelungen & Modellbild & Farbgebung

£» Erweiterte Einstellungen ili Funktions+Geberzuordnung
(® Stoppuhren/Sensoren

5 . # Servokanal Zuordnung
[ Zusatzfunktionen .
D st Br el ' Servoemstellungen

) o] User] O | = L Gerateubersiche

Es wird nur der ,Master” Empfanger in der Geratelibersicht angezeigt!

Die Central Box anklicken und dann Haupteinstellungen:

T’_‘.|||“|5tandard l| 8126112 T)_f.|||"| standard l‘ 8:26:20

Geratelubersicht ] Central Box 220
RSAT EX - Haupteinstellungen >>
L cBox220 [1] v Alternative Funktionen >>
RC Schalter = Servo Fail-Safe >
Servozuordnung >
Telemetrie b
Telemetrie Min/Max >

O lhhcwo| Ok B << | X | O lGhcwd| Ok |

Etwas abwarts scrollen und bei Empfangereinstellungen wird fir beide Eingange der Central Box der
»EX Bus” angezeigt. Das ist eine Live Anzeige. Hier fiir zwei RSAT an der Central Box:

il |standard | 8:27:01

Einstellungen

Impulsgeschwindigkeit 20ms [7]

Empfangereinstellungen
R1: EX Bus
R2: EX Bus

lmcrhaltalritarinm Cionalfahlar 160me [F]

<< | X | O lihcws| Ok
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Hacker

Nutzt man zusatzlich das 900 Mhz (oder 900NG) Backup System, dann werden hier auch drei
Empfanger mit dem ,EX Bus” Signal angezeigt.

Tl |stendard | s:27:10

Einstellungen

Impulsgeschwindigkeit 20ms [7]

Empfinger [7]

R1: EX Bus
RZ2: EX Bus
E1/R3: EX Bus

Ein weiterer Test kann durch Abziehen des Patchkabels zum Master Empfanger im laufenden Betrieb

durchgefiihrt werden. Die Servos missen auch nur mit dem ,,Clone” Empfanger weiterlaufen.
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