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Die Beschaltung und Einstellung von Central Box
200 mit REX Assist Empfanger und RSAt2

(Stand 02.2019, Assist FW 1.10 / RSAT2 FW 3.25 / CB 200 FW 1.31)
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Beide Empfanger werden im zwei Wege HF-Mode gebunden und erscheinen
dann in der Gerateiibersicht des JETI Duplex DS oder DC Senders.
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JETI model
Der REX Assist wird nun angeklickt und wir navigieren zu , Alternative
Funktionen”:

e l| g17:12 | L0 e l| 8:17:23 I L0
Duplex REX12A REX12A Konfiguration
- = T LUTUuLR
Knnﬂuratmn — Einstellassistent > I
Telemetrie > .
>
Telemetrie Min/Max > Flugzeug Elnstel!u_n_gen
- - Flugmodus/Stabilisierung =
Vibrationsanalyse =
Inf ti . Kanalzuordnung >
nformationen Erweiterte Einstellungen >
Fail-Safe >
Alternative Funktionen

<< | X | 2 lghcui] Ok | ---m

Dort wahlt man den gewiinschten Steckplatz ,,E2“ (oder ,,E1“) fiir die
Verbindung zur CB 200 aus und stellt diesen um auf ,,EX Bus“:

Tx l| 81737 | L TX l| 8:17:41
REX12A Steckplatzfunktionen REX12A Steckplatzfunktionen
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3. Servo [7] 125% 125% 3 Servo [7] 125% 125%

4, servo [7] 125% 125%| 4. Servo [7] 125% 125%|
5. Servo [¥] 125% 125% 5. Servo [7] 125% 125%
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Servo [F] 125% 125% servo [T] 125% 125%
Servo [7] 125% 125% Servo [F] 125% 125%

Sl 125% 125%
m << | X | & [&hcud] Ok |

Dl .| 8:17:47 el l| 8:17:52
Wahlen Sie die Option REX12A Steckplatzfunktionen
Servo I e

JETIBOX/Sensor Servo [¥] 125% 125%

Digitalausgang

3

4. Servo [7] 125% 125%|
5. servo [F]  125% 125%
6 servo [F] 125% 125%
PPM Ausgang Pos. I
esc] | | | Ok | ---m
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JETI
Nun wird der RSAT2 auf ,,EX Bus” umgestellt. In der Gerateiibersicht den
RSAT anklicken und bei ,serieller Ausgang” auf ,,EX Bus & PPM pos“ wahlen:

P all| standard [ | g12:07 [ Ll "l standard | | 81824 |
Gerateibersicht Duplex RSAT-EX
REX12A v = Serieller Ausgang PPM Positiv [7]
L CBOX200 [2] v i PPM Ausgang f UDI 5teckplatz:  PPM
RSAT EX v = Haupteinstellungen >
RC Schalter pE, Fail-Safe >
Servozuordnung >

Reset in den Lieferzustand...

ool | S lihcs] Ok Ml << | X | O [Ehcws| Ok |

Im zweiten Bild sieht man hier auch, welcher Steckplatz am RSAT den ,,EX
Bus“ ausgibt > Steckplatz ,Ext.” !

X il standard l| g:18:30 [ I Tl standard l| g18:37 [ 33
Wahlen Sie die Option Duplex RSAT-EX
PPM Positiv Serieller Ausgang EX Bus & PPM Pos [7]
PPM Negativ JETIBOXFEX Bus Steckplatz: Ext.
EX Bus & PPM Paos Haupteinstellungen >
upl Fail-safe oy
Servozuordnung >

Reset in den Lieferzustand...

L Esc || | | ok W << | X | O lhhowi| Ok

Nun iiber die Gerateiibersicht den REX Assist erneut anwdhlen und die
Assistfunktion in Betrieb nehmen und die Wege einlernen:

Il standard l| g17:00 |[EDM ™0l standard l| 8:17:12 | a0
Gerateiibersicht Duplex REX12A
REX12A voER Konfiguration >
L cBOX200 [2] v s Telemetrie .
RSAT EX [V s Telemetrie Min/Max >
RC schalter -~ Vibrationsanalyse >
Informationen >

Ccon) | O lhons| Ok << | X | 2 l&hcwd| Ok |
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JETI model
L. | | 83715 |l  all’ u | 8:37:28
REX12A Konfiguration REX12A Assistent (1/8)
<< Zuriick I << Zuriick
Einstellassistent 3 Fluggeritetyp Flugmodell Assist [7]
Flugzeug Einstellungen > E,:,.
Flugmodus/Stabilisierung >> . fﬂ- \
Kanalzuordnung >> (== N
Erweiterte Einstellungen >
Fail-Safe Weiter >>
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Hier den kompletten Einlernvorgang durchfiihren...

AbschlieBend unter ,Erweiterte Einstellungen” den Punkt ,Stabilisiere EX Bus
Ausgang” aktivieren:

= [ | | gaaa1 (UM X [ | | 8:38:03 | B0
REX12A Konfiguration REX12A Einstellungen

<< Zuriick I << Zuriick |
Einstellassistent > Haupteinstellungen
Flugzeug Einstellungen > Impulsgeschwindigke 17.5ms (57Hz) [7]
Flugmodus/Stabilisierung > Anzahl der PPM Kanale 8 Kanile [7]
I(anazunrdnni >> PPM/UDI Modus Direkt [7]
Erweiterte Einstellungen — Stabilisiere EX Bus Ausgang v
Fail-safe

Bei Verwendung einer CentralBox
Al e kS nrm Fonenledl mom e

---m | << | X | 2 l&hond| Ok

Zusatzlich das Failsafe des stabilisierten EX Bus deaktivieren. Im Failsafefalle
des REX Assist gibt dieser nun kein Signal mehr aus und die CB200 kann auf
den RSAT2 umschalten:

e l‘ 8:40:13 N 33 l| s B l78%
REX12A Konfiguration REX12A Stabilisierung
<< Zuriick I << Zuriick )
Einstellassistent - Flugmudusemstellun.gen _
T T TR . M1: Manuell {AfSlst aus) [7] Ed!t >>
smodus/Stabilisierung M2: Normal (Dampfung) 7] Edit >>

Kanalzuordnung >> M3: Heading Hold [¥]  Edit >>
S DD T >> Fail-Safe: Assist deaktiviert [7]

Fail-Safe >

) VSR § SR (ST [ § e ——"

<< [ X ] © lghow| ok W << [ X | O |Ghoud| Ok

Aktiver Modus: 3

4



g
LAY

Mochte man zusammen mit dem DC-24 oder DS-24 auch das 900Mhz System
nutzen, bindet man auch den 900Mhz Empfanger und geht zusatzlich
folgendermaRen vor (CB200 FW min. 1.31):
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15 channel servo interface
JETI iodel

In der Gerateiibersicht den RSat 900 anklicken und dort , Alternative
Funktionen” auswahlen.

il standard [ ‘11:33:5? (IR ™ll standard | |11:31:13 B73%
Gerateiibersicht Duplex RSat900
REX12A v s Haupteinstellungen >>
Alternative Funktionen >
RSAT EX v > Servozuordnung >>
R5at300 o == Reset in den Lieferzustand...
RC Schalter ==

ool | O lehewd| Ok Ml << [ X [ 2 [Ehcws| Ok

Den Steckplatz ,,E1“ (hier im Beispiel) von ,,Servo* auf ,,EX Bus“ umstellen.

X ull’| standard | ‘ 13120 [l ™l standard | |11:31:25 B7z%
RSat900: Funktionen Wahlen Sie die Option

<< Zuriick Servo |
Steckplatz Funktion DITEX
steckpl 1 Servo [7] JETIBOX/Sensor
Steckpl 21 sz
Steckpl 3/E2 Servo [7] EX Bus Eingang/Backup
Steckpl 4/Ext . [T Digitalausgang

Ml i C

<< | X | O lhcws| Ok J Esc | | | | Ok
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An diesem Steckplatz ,,E1“ nun das Verbindungskabel zur CB200 anstecken.
ACHTUNG: Der ,,Steckplatz 2“ =, E1“

standard M |11:31:31
RSat900: Funktionen

o
Tfll“ﬂ

<< Zuriick

Steckplatz Funktion
Steckpl 1 Servo [7]
Steckpl 2/E1 EX Bus [7]
Steckpl 3/E2 Servo [7]
Steckpl 4/Ext .. 7]

<< | X | O lihcmd| Ok |

Nun an der Central Box 200 den dritten Empfangereingang aktivieren. Dazu in
der Gerateiibersicht die CB 200 anklicken und ,,Haupteinstellungen”
anwahlen.

Dall|standard W | 13143 [ gllistandard W |11:31:52 P7s%
Geratelibersicht Central Box 200

REX12A v == Haupteinstellungen >
L CBOX200 [21 v 5 Alternative Funktionen =
RSAT EX v m» Servo Fail-safe 5
RSat900 v s Servozuordnung P
Telemetrie >

L SEEEES . Telemetrie Min/Max o

Reset in den Lieferzustand...
(Cpn] | 2 lehows| Ok B << | X [ O |Ghcwd| Ok |

Hier dann unter , Expandereinstellungen Ext1“ ,Empfanger” wahlen. Die
folgende Liste stellt alle an der CB200 ankommenden Signal dar:

'
T}fllll:af

Standard [ ‘11:32;11 Bz%

Einstellungen

Expander Einstellunzen

Empfanger [7]

Empfangereinstellungen
Rx1: EXBusL
Rx 2: EXBusL
Rx 3. EXBusL

Umschaltekriterium Signalfehler 150ms [7] I

<< | X | O lihcs| Ok |
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