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Einstellen des Failsafe am Empfanger Duplex R4H:

Der Empfanger R4H ist gebunden und in Betrieb. Nun das Sendermenii starten und zu
,Zusatzfunktionen” >, Jetibox” wechseln:
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Die Jetibox startet mit der Anzeige , Tx“ (Sender), hier mit der Taste rechts zu ,,Rx” (Empfanger)
wechseln:

anll,| standard | ‘10:50:48 il standard [ |1u:50:55
Jetibox Jetibox
Tx -> RF231 <- Rx ->
v v

Taste abwarts 2x betatigen um von ,Duplex R4H” zu ,,Measure” zu gelangen:

TXnlll,| standard I|10:5i}:59 X gl standard l|1-:}:51:n3 [55%
Jetibox Jetibox
Receiver Type MeasureOrSetting
Duplex R4H » Measure »
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Mit der rechts Taste zu ,,Main Setting” wechseln und dann abwarts tasten bis zum Punkt , Failsafe”.
Hier mit den rechts/links Tasten ,Enabled” (aktiv) schalten:

il standard l|1::o:51:::r.ar T il standard l|1u:51:15

Jetibox Jetibox

MeasureOrSetting Fail Safe
« Main Setting » « Enabled

Jetzt bitte wieder aufwarts zu ,,Main Setting” und einen Tastendruck rechts zu ,,Out pin Set“:

™ il standard W | 10:51:24 il standard W |1D:51:23
Jetibox Jetibox
MeasureOrSetting MeasureOrSetting
« Main Setting » « Out Pin Set »

1x abwarts zu ,,Set Putput Pin“. Hierbei ist ,Y1“ der Steckplatz 1 am Empfanger R4H. Hier im Beispiel
ist Kanal 1 Drossel auch auf Steckplatz 1 (Y1). Fiir andere Steckpldtze mit rechts/links wechseln.
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Jetibox

Set Output Pin
Y= 0% Y1 »
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Abwirts tasten bis zu ,,Signal Fault” (hier im Beispiel ,Y1“ fur Steckplatz 1) und mit den rechts/links
Tasten auf ,Fail Safe” umstellen:

Tl standard W | 10:51:44 ™ gll)standard W | 10:51:48
Jetibox Jetibox
Signal Fault Y1 Signal Fault Y1
Hold » « Fail safe

Dann noch 1x abwarts um die Failsafe Position des Servos mit den rechts/links Tasten einzustellen.
Zur Vereinfachung wird hinter ,, Y= ...%" der aktuelle Werte der Knilippelstellung dieses Kanals
angezeigt und kann auf der rechten Seite ,,...%" direkt mit den rechts/links Tasten eingestellt werden.
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Jetibox

FS Position Y1
«Y = 0% 0% »
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