Brushless Motors

Programmieren des JETI Sender DC/DS fiir den Varioton

(JETI Fadel]

und einer Ansage der Hohe (aus dem Sensor MVario2):

Das MVario am "Ext." Steckplatz des
Empfingers anschliessen.

Bei einem REX Empfanger kann es
auch an "E1" oder "E2" angesteckt
werden.

Im MenU des Senders zu ,Stoppuhren/Sensoren”:
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Fiir die Aktivierung des Variotones zum Menipunkt ,Vario“:

T’_‘..“"‘ Standard H ‘ 10:39:41

Stoppuhren/Sensoren

® Stoppuhren |
® Alarme

&t Vario

@3 Sprachausgabe

# Servotelemetrie

== Sensoren/Aufzeichnung
| g B P I D

Hier das Vario auf ,,aktiv” setzen, evtl. einen Schalter (Switch) zum EIN/AUS schalten des
Variotones auswahlen, der ,Parameter EX“ muR ,Vario [m/s]“ sein.

Meine Empfehlung flr die ersten Varioflige:
-Totzone von -1 bis 0Om/s (in diesem Bereich ist das Vario dann stumm)

- Weite von 8 bis 8m/s (beruhigt den Varioton, kann spéater auch kleiner gewéahlt werden =
empfindlicher)
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Fiir die Sprachansage der Hohe (iber Grund (relative Hohe):
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Mit der ,,+“ Taste (Mitte unter dem Display) eine neue Ansage hinzufiigen:
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Den gewinschten Schalter/Taster fur die Hohenansage setzen:
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Den Wert ,Hohe (= relative Hohe) auswahlen:
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Wahlen Sie die Option
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Wahlen Sie die Option: Telemetrie:

<< |
MVAR2: Vario [m/s]
MVAR2: Abs. Hoehe [m]

MVARZ2: Hoehe [m]

MVARZ: Luftdruck [hPa]

MVYVAR? Temnerator 901 !



Fertig: nun wird beim Betatigen des Schalters oder Tasters (hier im Beispiel ,Sc”) die Hohe
Uber Grund angesagt.
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