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Servozuordnung bei einem Modell mit 4-
Klappenfliigel bei Nutzung des S.Bus/PPM>PWM
Converter.

Hier im Beispiel ein REX 7 Assist mit EX Bus Ausgabe fiir einen Sensor. Der S.Bus/PPM>PWM
Converter ist die Kanal 1 —4 Version.

(Stand 03.2020, FW des REX 7 Assist 1.12, Sender 5.03)

Modell wie gewohnt anlegen mit 2x Querruder, 2x Wélbklappe, Seite und Héhe, Drossel. Die
Servozuordnung im Sender ergibt sich dann automatisch:
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Dann Gerdteiibersicht und den REX 7 Assist anklicken:
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Alternative Funktionen und dort die Steckplatze E1 und E2 wie gewiinscht konfigurieren. Hier im
Beispiel E1 auf EX Bus fur den Sensor und E2 auf S.Bus fiir den Converter
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REX7A Konfiguration REX7A Steckplatzfunktionen

{{ Z"riick s Tl W E | Y T ry
Einstellassistent > 2. Servo = 125% 125%
Erweiterte Einstellungen > 3. >ervo 125% 125%
Fail-Safe > 4, Servo [7] 125% 125%
Alternative Funktionen > 5. Servo [] 125% 125%'
Empfénger Ausgange > 6./E1 EX Bus [7]

Reset in den Lieferzustand... 7./E2 S.Bus [7]
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Die beiden Woélbklappen (die vom Sender aus gesendeten Kanéle 3 und 4) werden am
S.Bus/PPM>PWM Converter angesteckt (dort auch 3 und 4).

Diese Steckplatze 3 und 4 sind also am Empfanger jetzt frei und kdnnen neu belegt werden. Dafiir
Empfédngerausgdnge anklicken und Steckplatz 3, 4 und 5 mit neuen Kanalen belegen. Hier im
Beispiel Querruder 2, Héhe und Seite (ehemals Steckplatz 5, 6, 7). Diese Kanale werden praktisch
,aufgerickt”.
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REX7A Konfiguration REX7A Ausgange
<< Zuriick Steckplatz Servo Nr. Gruppe [%%] I
Einstellassistent > Steckpl 1 Drossel 1 (1)[*] A[T] -100%
Erweiterte Einstellungen > Steckpl 2 Querruder1(2[¥] B[7] 0%
:‘::I'Saf:_ Funki >> Steckpl 3 Querruder2(5[¥] C[F] 0%
ernative runktionen e -

Steckpla - Hohe 1(6) 7] AL -2%
Steckpl 5 Seite1(7) 7] B[™] 0%

Reset in den Lieferzustand...
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Fertig.
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