ﬂacker

(JETI fodel]

Tipps und Tricks zum Thema
ylogische Ausgange” und ,logische
Eingange” an den JETi Duplex
Empfangern



Digita Ia u Sga ng Brushless Motos
(JETI #rodel]

Steckplatze am Empfanger konnen als ,logische
Ausgange” konfiguriert werden. Es konnen also EIN/AUS
Schaltvorgange von einem Kanal des Senders direkt in
logisch Null oder Eins ausgegeben werden.

- der Signalstift dieses Steckplatzes ist logisch “0”, wenn
der Geber fir diesen Kanal negative Werte ausgibt (unter
0% Weg)

- bei positiven Werten auf diesem Kanal (liber 0% Weg)
wird auf diesem Signalstift logisch “1” ausgegeben
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Beispiel:
Ein Schalter am Sender soll einen MainSwitch EIN/AUS  @:rmre e
schalten, um die Stromversorgung des Modells vom

Regler abzutrennen. [JETI ﬁéﬂe[

- o [V R S
Throtite] md X %
%" ain power switc -
e Bswitc
' ¢ oltage t sensor inside
- "!Bd-
© = | 5.5-52V/200A -

-_— giE
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g ey 1
{- K11 nodel 2

B ———
duplex
e REX

Die rote Ader des Patchkabels wird entfernt!
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Brushless Motors

Es wird ein Kanal im Sender angelegt, welcher durch einen |
2-Stufenschalter betatigt wird. (JETI $rodel]

=i ‘Etandard H ‘ 11:39:11  |[ELEA

Funktions+Geberzuordnung

Funktion Geber Trim MaxTrim

1 Quer@  P1H
2 Hohe @ -
3 Seite (A H
4 Drossel (£ o
5 Ein-Aus @ - u




Brushless Motors

Dann in der Gerateubersicht den Empfanger anklicken:

(JETI fadel]

Tf-ll||5taﬂdard l|11:33:01 | 90% Tf.||||5tandard l|11:3a:ua | 90%
Gerateubersicht Duplex REX3

RE*3 Haupteinstellungen >
RC Schalter = Fail-Safe >
Alternative Funktionen >
Servozuordnung >

Feset in den Lieferzustand. ..

I I I o T _ Ok |



Brushless Motors

Dieser EIN/AUS- Kanal wird hier im Bild auf Steckplatz 2 |
ausgegeben. Der Steckplatz 2 ist Gber die Geratelbersicht [,j|§’|’| ‘"c’;’de”
als ,logischer Ausgang” (also nicht mehr ,Servo“)

konfiguriert.

Tf.||| ‘Standard | ‘11:33:14 | 90%
REX3 Funktionen

<< Furiick

Steckplatz Funktion
Stackpl 1 Servo (#)
Steckpl 2/E1 Digitalausgang (#)
Steckpl 3/E2 Servo (¥
Steckpl 4/Ex JETIBOX/Sensar (#)

<< | X | & [ Ok



Die Kanalzuordnung des EIN/AUS-Kanals:

Tf.||| ‘ Standard

| ‘ 11:38:20

Duplex REX3

Brushless Motors

(JETI fadel]

l‘11:39:2s

Tf.||| ‘ Standard

Haupteinstellungen >
Fail-Safe >
Alternative Funktionen >
Servozuordnung >

Reset in den Lieferzustand. .

Servozuordnung
<< Zuriick
Steckplatz Servo Nr. Gruppe
Steckpl 1 Drossel 1(17®  A®
= Ein-Aus (6} (¥
Steckpl 3 Querruder 2 (3@ CM®
Steckpl 4 Hahe 1 (41 ® = NiA
Staclanl "-7. Seite TRV 8 = NIA




Fertig!
Der , logische Schaltausgang” betatigt nun den Brushless Motors
MainSwitch anstatt des M tschaltgeb der ei

ainSwitch anstatt des Magnetschaltgebers oder einem [JETI P

RC-Switch. Verbunden sind Empfanger und MainSwitch
Uber ein zweiadriges Patchkabel (nur Minus und Impuls):

I

‘hrn o & LT node B 2
ain power switc .
— mamsim:?@mza@@u
- (El Voltage and current ses
/ / 3 ecv 5.5-52V/200A .
/4 : :

T ._,“ E@ IETI) | a—
amm

L duplex

e REX
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Beispiel ,logischer Eingang*:
Taster am Klapptriebwerk

ﬂacker

(JETI fodel)
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Vorgang:

ﬂacker

(JETI fodel)

* Triebwerksarm fahrt aus
* Anschlagstaster wird vom Triebwerksarm betatigt

* Uber die Telemetrie wird das vollstindige Ausfahren
an den Sender weitergegeben

* Im Sender wird dieser Zustand Uber einen Logischen
Schalter mit dem Geber fur den Drosselkanal
verknlpft -> Gas ist ,,freigegeben”



Brushless Motors

Die Erstellung und Zuordnung des EIN/AUS-Tasters zum [,jl«]’l’l ﬁ{é’del]
Drosselkanal:

T ey o T e o
f.||||5tandard .‘14.26.4? 100% f.||||5tandard .|14.ﬁj§:§5 100%

GerdateUbersicht Duplex R11-EX
Serieller Ausgang JETIBOX & Servo ()
R Schalter o JETIBOX/EX Bus Steckplatz:  Ext.
Haupteinstellungen >
Fail-Safe >
Alternative Funktionen -
Servozuordnung >

Feset in den Lieferzustand...

|| 2 lGhoed| Ok QN << | X | 2 [fhcw| Ok |



Brushless Motors

Die Erstellung und Zuordnung des EIN/AUS-Tasters zum (JETI $rodel]
Drosselkanal: Steckplatz (hier 11) als ,,logischen Eingang“
definieren
T 57 o
il |5ti’t"ﬂ|3""d d | 142707 = ‘Standard ‘14:;3;:-;4
R11-EX Funktionen Wihlen die Option

ULU‘«.-TKHI it S L R | n

Steckpl 6 Servo (W) S'f","”’

Steckpl 7 Servo (®)

Steckpl 8 Servo @ Digitaleingandg

Steckpl 9 Servo (W)

Steckpl 10 Sewo (%)

Steckpl 11 |

---m (Esc| | | | Ok_




Brushless Motors

Die Erstellung und Zuordnung des EIN/AUS-Tasters zum [,]|<]’|’| iﬁrc’,‘del]
Drosselkanal: Steckplatz 11 zeigt ,Digital Eingang”

T 57 o
il ‘ Standard ® ‘ 14:77-19 RIS
R11-EX Funktionen

'\-\_-'L'w_-"w_-r'w.l\_-'l -t R B e | L

Steckpl 6 Servo (W)
Steckpl 7 Servo (#)
Stackpl 8 Servo (#)
Steckpl 9 Servo (W)
Stackpl 10 Servo (#)

Steckpl 11 Digitaleingang (%) I

<< | X | 2 [&hows| Ok




Die Erstellung und Zuordnung des EIN/AUS-Tasters zum Brushless Motors

Drosselkanal: e
(JETI odel)

den Taster am Steckplatz 11 als Telemetriegeber ,Mx1“
definieren

=l |5tandard ® ‘ 14:30:51 NRLLEA =l ‘ Standard ® ‘ 14:30:59 RELLEA

Telemetriegeber Telemetriegeber
Mx1 Taster Switch = [Mx1] Titel: Taster (A Akdiv v
M:x2 e Sensor Rx1: InputPin11 ] (%)
Mx3 >> Gebertyp Switch @)
Mxd =
M5 - Zustand M= [w) 0, + 0
Mx6 - Diauer 0.0s [E]
AT i Standarc 0% @) 100y Switch




Die Erstellung und Zuordnung des EIN/AUS-Tasters zum

Drosselkanal: Brushless Motors
den Taster als Telemetriegeber UND den Drosselgeber in [JI‘]TI ﬁfé’de]

einem logischen Schalter definieren

Tf.||| |Standard ® |14:2T:39 100% Tf.||| |Standard @ | 14:28:05 100%
Erweiterte Einstellungen Logische Schalter

\JFELIEIIE I'I'IULI'EIIUFI.IUII'I;II u

Sticks/Schalter Setup | L2 -
Drahtlosmodus/Trainer L3 s
Logische Schalter L4 =3
Sprachausgabei/Ereignis LS =
Ton des Proportionalgebers :'f =
Telemetriegeber B | [ [ Fdit] Ok




Erstellen der ,,UND“ (AND)-Verknilpfung aus Brushless Motors

Telemetriegeber ,,Mx1“ und Drosselgeber (hier im Beispiel —
Schalter ,,Sh“): ['"'[" ode|]

Tf.||| ‘ Standard & ‘ 14:31:33 100%

Logische Schalter
[L1]  Titel Motor (A Aktiv v

Gebher 1 Zustand seber?2

shx | avo® [IESEN

X
| | | Ok



Brushless Motors

Den logischen Schalter als Drosselgeber definieren: [,]|<]’|’| iﬁrc’,‘del]

Tf.||| ‘ Standard ‘ 14:31:46 100%

Funktions+Geberzuordnung

Funktion iseber Trim MaxTrim
1 Quere® P1H .@®
2 Hohe @ P4 H
3 Seite @ P3H
5

@

..

Drossel @ ’ .
@




