Telemetriegeber als Schalter fiir die Hohenruderbeimischung beim Einsetzen des Schubs vom
Triebwerk:
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Der Telemetriegeber ,,Mx1 MotorHoehe” wird dann als Schalter beim Mischer eingesetzt:
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-12% Hohe bei Triebwerksschub Ein sind hier gesetzt (den Wert bzw. + oder — bitte testen):
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