ON-OFF Sensor zur Uberwachung eines

ausfahrbaren Triebwerks
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Brushless Motors
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Vorbereitung des Empfangers fiir den logischen Eingang: Im MenU zur Geratelibersicht navigieren.
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Den Empfanger anklicken:
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Geratelibersicht
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Dort zu , Alternative Funktionen”:
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Duplex REX3

Haupteinstellungen >
Fail-5afe >
Alternative Funktionen >
Servozuordnung >

Reset in den Lieferzustand...

<< | X | O [G8cms| Ok |

Den gewiinschten Steckplatz (hier im Beispiel Steckplatz 3/E2) auf ,,logischen Eingang” umstellen,
hier dann auch den ON-OFF Sensor anstecken:

T’j..“"‘ standard | ‘ 11:07:40
REX3 Funktionen

<< Zuriick
Steckplatz Funktion
Steckpl 1 Servo [7]

Steckpl 2/E1 servo [7]

Steckpl 3/E2 Digitaleingang [*]

Steckpl 4/Ext JETIBOX/Sensor [7]

<< | X | S [Gcms| Ok |




Dann im Meni zu den ,erweiterten Einstellungen” > , Telemetriegeber” navigieren:
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Erweiterte Einstellungen

== SpTZicic WivucnUpLUIISH
A Sticks/Schalter Setup

% Drahtlosmodus/Trainer I
»?» Logische Schalter

J? Sprachausgabe/Ereignis

J7 Ton des Proportionalgebers

ili Telemetriegeber _

Den Telemetriegeber benennen (hier ,On-0Off“) und aktivieren:
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Telemetriegeber
Mx1 On-Off Switch > |
Mx2 %
Mx3 =
Mx4 =
Mx5 L
MX6 2

| | [Edic]| ok

Unter Zustand , X > 0“ wahlen:
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Telemetriegeber

[Mx1] Titel: on-Off @ Aktiv @+
Sensor Rx1: InputPin3 [] ]
Gebertyp Switch [7]

Zustand X > [*] 0 ,+ 0
Dauer 0.0s EI
standarc 0% [7] 100 switch




Der Telemetriegeber Mx1 mit Namen On-Off kann nun wie ein physisch vorhandener Schalter z.B.
zum Ausl6sen eines Sounds genutzt werden:
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Erweiterte Einstellungen
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A Sticks/Schalter Setup

% Drahtlosmodus/Trainer |
»?» Logische Schalter

J7 Sprachausgabe/Ereignis

J4 Ton des Proportionalgebers

ili Telemetriegeber
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Sprachausgabe/Ereignis

Switch Datei Verzdg. Wdh.
Mx1 TRIEBW-1.WAV[T]  0.0s Nein [7]
Mx1 v TRIEBW-2.WAV[T] 0.0s Nein[7]
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Natirlich kann der Telemetriegeber ,MX1“ auch Gber einen logischen Schalter mit dem
Drosselkniippel verkniipft werden. So kann man nur ,Gasgeben” wenn das Triebwerk tatsachlich
ausgefahren ist.
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Erweiterte Einstellungen

== Spezielle Modelloptionen |
A Sticks/Schalter Setup
% Drahtlosmodus/Trainer

»2» Logische Schalter

J4 Sprachausgabe/Ereignis
J4 Ton des Proportionalgebers
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Logische Schalter

L1 S8 I
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L3 =
L4 =
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L6 e
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Den logischen Schalter wieder benennen:
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Logische Schalter

| [L11  Titel: T hl Aktiv @ X




Und auf , Aktiv” setzen:
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Logische Schalter
[ Titel: Gas £ Aktiv

Geber 1 Zustand Geber 2

i . [ . 7]

0
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Dann die Verkntpfung mit ,,AND“ (=und) und linearem Ausgang erstellen:
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Logische Schalter

[L1] Titel: Gas [/ Aktiv v
Geber1 Zustand Geber 2
Mx1 AND [7] pg W
Lin[*]
-100%

Zu guter Letzt den logischen Schalter L1 (= Gas) als Geber fiir den Drosselkanal setzen:
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Funktions+Geberzuordnung

Funktion Geber Trim MaxTrim

1 Quer® P1H ..[7
2 Hohe P2H ..[&
3 seite P3H ..[F

M

4 Drossel (#
| Auto]| | - | Ok




